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1 Informacje wstepne

Ht40B, cieplny /procesowy regulator przystosowany do zabudowania do panelu. Przyrzad posiada wymiary 96 x 48 mm (1/8 DIN).
Regulator umozliwia:

e regulacjg pozwalajaca utrzymanie stalej wartosci,

e regulacjg Master — Slave (jeden regulator kierujacy, pozostate podporzadkowane — przejmuja warto$¢ wymagana),

e regulacje¢ kaskadowa (wykorzystywana jest w uktadach z wielkim opdznieniem transportowym).

Regulator moze by¢ wyposazony w jedno wejscie:

e temperaturowe (termoogniwa + Pt100),

e procesowe (0-20mA, 4-20mA, 0-5V, 1-5V, 0-10V),

trzy wyj$cia:

e regulacyjne (regulacja ogrzewania),

e pomocnicze (regulacja chlodzenia, sygnalizacja),

e alarmowe,

i lini¢ komunikacyjna:

e  RS-232, protokot MODBUS RTU,

e EIA-485, protokot MODBUS RTU.

Obstuga przyrzadu jest prosta. Nastawione parametry mozna zamknac i w ten sposob zapobiec ich zmianie przez obstugujace osoby.

Instrukcja obstugi przyrzadu Ht40B jest rozdzielona na poszczegodlne rozdziaty. Przy montazu i uruchomieniu przyrzadu zaleca sig
postgpowac nastgpujaco:

W przypadku uzytkownika koncowego i regulatora juz zabudowanego i juz
nastawionego przez dostawce

Uzytkownik koncowy otrzyma przyrzad nastawiony tylko z takimi dostgpnymi parametrami, ktore bedzie potrzebowal przy pracy z

regulatorem. Przy zapoznawaniu si¢ z przyrzadem, zaleca si¢ skupi¢ na nast¢pujacych rozdziatach:

e Pojecia podstawowe, w tym rozdziale sa opisane funkcje przyciskow, wyswietlaczy, ... .

e  Stan podstawowy przyrzadu, opis podstawowego stanu regulatora.

®  Poziom uiytkownika, w niniejszym rozdziale znajdujq si¢ informacje o parametrach dostgpnych dla uzytkownika i o podstawowych
wlasciwosciach regulatora.

W przypadku kompletnego montazu i nastawienia przyrzadu

W tym przypadku nalezy postgpowaé wedtug nastgpujacych rozdziatow:

MontaZ, w niniejszym rozdziale jest opisany sposob postgpowania przy zabudowaniu przyrzadu do panelu.

Zasady dotyczgce montaiu, Zrédla zakldcen, zaleca sig przestrzegaé zasady podlaczenia opisane w niniejszym rozdziale.
Podlgczenie elektryczne, opis podtaczenia przyrzadu.

Uruchomienie eksploatacyjne , przy pierwszym wlaczeniu przyrzadu po wej$¢ do menu inicjalizacji nalezy nastawi¢ najwazniejsze
parametry przyrzadu.

Przestrzeganie powyzszych zasad umozliwia przeprowadzenie instalacji, podtaczenia i podstawowego nastawienia przyrzadu. Pozostate
mozliwosci i obstuga regulatora sa opisane w ponizszych rozdziatach.

W przypadku uzytkownikdéw, ktérzy juz posiadaja kompletnie nastawiony regulator, zaleca si¢ przeprowadzi¢ nastawienie wszystkich
parametréw na poziomie serwisu, menu ConF. Haslo inicjalizacji do wejscia do poziomu serwisu jest nastawione 995.



2 Pojecia podstawowe

Aby praca z regulatorem byta bezproblemowa, uzytkownik musi opanowac jego obstugg, nastawianie parametrow, ...

2.1 Obstuga regulatora

Na panelu znajduja si¢ dwa wyswietlacze i trzy lampki kontrolne do indykacji stanu wyjs$¢ i trzy lampki kontrolne do indykacji pracy
programu. Przyrzad jest sterowany przy pomocy czterech przyciskow.

Funkcja elementow wyswietlajacych

Qyéwietlacz gorny:
e w stanie podstawowym
wyswietla warto§¢ mierzona
e przy nastawianiu wyswietla
warto$¢ parametru

@ys’wietlacz dolny:

e w stanie podstawowym
wyswietla wymaganga
warto$¢

e przy nastawianiu wys$wietla

\nazwq parametru

Dioda ,,Al*
indykuje stan wyjscia alarmowego

Dioda ,,2¢
indykuje stan drugiego wyjscia

Dioda ,, 1%
indykuje stan pierwszego wyjscia

Funkcje przyciskéw

Nastawianie parametrow regulatora przeprowadza si¢ przy pomocy przyciskow klawiatury. Funkcje poszczeg6élnych przyciskow sa
nastgpujace:

. - , przycisk do nastawiania i przegladania parametrow na poziomie uzytkownika, obstugi, konfiguracji i serwisu. Po wcisnigciu
niniejszego przycisku zostaje potwierdzona zmiana nastawianego parametru a przyrzad przelaczy si¢ na nastgpny parametr.

. , przycisk do zmiany wartosci parametru w kierunku do nizszych warto$ci. Warto§¢ parametru jest wyrazona liczba lub skrotem
sktadajacym si¢ maksymalnie z 4 liter.

. , przycisk do zmiany warto$ci parametru w kierunku do wyzszych wartosci.

o , przycisk do przetaczania migdzy trybem automatycznym i recznym, patrz strona 8.

2.2 Komunikaty informacyjne i komunikaty usterek

Komunikaty informacyjne i komunikaty usterek sa indykowane tylko w stanie podstawowym, patrz strona 3.

Komunikat informacyjny, wyswietlacz gérny

e -—--- ... usterka czujnika wejSciowego lub wejScie nie jest nastawione.

Komunikaty informacyjne, wyswietlacz doiny

Komunikaty informacyjne migajace na wyswietlaczu dolnym, moga by¢ nastgpujace:

e Man ... regulator znajduje si¢ w trybie r¢gcznym, moc wyj$ciowa nastawia uzytkownik.

e raMP ... indykacja funkcji rampowej.

e (Cscd ... indykacja regulacji kaskadowe;.

Autl ... jest wlaczone automatyczne nastawienie 1. zestawu parametrow regulacyjnych pierwszego wyjscia, PblA ,ItlA ,dE1A.
Aut2 ... jest wlaczone automatyczne nastawienie 2. zestawu parametrow regulacyjnych pierwszego wyjscia, Pblb ,Itlb ,dE1b.
Aut3 ... jest wlaczone automatyczne nastawienie PID parametrow drugiego wyjscia, Pb2A ,It2A ,dE2A.




Komunikaty usterek, wyswietlacz doiny

Jesli jest indykowany komunikat usterek, sa wylaczone wyjscia regulacyjne, wytaczone wyjscie sygnalizacyjne i uaktywnione wyjscie

alarmowe. Komunikaty usterek migaja na wyswietlaczu dolnym.

e Errx0 ... usterka FLASH, pamigci programu. Regulator wylaczy¢ i ponownie wlaczy¢. Jesli trudnoSci wystepuja nadal, nalezy
skontaktowac si¢ z dostawca.

e Errl ... usterka EEPROM, pamigci parametréw konfiguracyjnych. Usterke w niektdrych przypadkach mozna usunac restartujac
wszystkie parametry na poziomie serwisu. Po restartowaniu wszystkie parametry koniecznie nalezy ponownie nastawi¢. To moze
przeprowadzi¢ tylko doswiadczony uzytkownik. Jesli trudnosci wystepuja nadal, nalezy skontaktowaé si¢ z dostawca.

e Err3 ...usterka przetwornika. Moze by¢ spowodowana przez impuls elektryczny na wejsciu, nadmiernie niska temperaturg i
nadmierna wilgotnos¢, ... . Regulator nalezy wyltaczy¢ i ponownie wlaczyé. Jesli trudnosci wystepuja nadal, nalezy skontaktowacé si¢
z dostawca.

2.3 Wykaz pozioméw, menu

Dla zapewnienia prawidtowego dziatania przyrzadu koniecznie nalezy prawidlowo nastawi¢ jego parametry. W celu zwigkszenia
przejrzystosci parametry sa rozdzielone na grupy (poziomy, i menu). Poziom oznacza wyzsza jednostke (poziom konfiguracji), menu
jest czgscia poziomu (menu out 1 ).

Strukturg rozdzielenia przedstawia nastgpujacy rysunek.

e A
Poziom uzytkownika
Umozliwia najszybszy dostgp do wybranych parametréw. Do tego poziomu mozna

parametry wybra¢ poziomu obstugi i udostgpnic je uzytkownikowi.
(4 J

( )

ﬂ Przelaczanie migdzy trybem automatycznym i rgcznym

Dwukrotne wcisnigcie powoduje przetaczanie migdzy trybem automatycznym i
recznym. Niniejsza funkcja musi by¢ udostgpniona na poziomie konfiguracji.
.

Jednoczesne
wecisnigcie na
3 sekundy
(omEz ) (1 %) p |
= \ Poziom obstugi
( LEIVL )=( PASS ) Poziom, na ktoérym znajduja si¢ parametry obstugi.
| J
Wymagany
poziom nastawi¢ ( Co-nF ) ( X ) ( )

przy pomocy e )=( EREE Poziom konfiguracji
strzatek I Jest przeznaczony do konfiguracji przyrzadu. Niniejszy poziom zaleca sig

zabezpieczy¢ przy pomocy hasta. y
(sExzv ) (1 %)

( )
( )=( Poziom serwisu
LRV PASS Jest przeznaczony dla technikoéw serwisowych. Niniejszy poziom zaleca sig

zabezpieczy¢ przy pomocy hasta.
. J

Jesli dla danego poziomu nie jest
nastawione hasto, parametr PASS
nie zostanie wyswietlony.




3 Stan podstawowy przyrzadu

W stanie podstawowym regulator znajduje si¢ po wlaczeniu napigcia zasilania (musi by¢ przeprowadzone pierwotne nastawienie
przyrzadu, patrz strona 28 )

Na wyswietlaczu gornym jest wyswietlona mierzona temperatura, Na wyswietlaczu dolnym jest wyswietlona wymagana warto$¢ lub
napis oFF (przy regulacji Master / Slave, jesli regulator nie otrzymuje zadnej wartosci).

e Przy regulacji na stala warto$¢ na wyswietlaczu dolnym jest wyswietlona wymagana warto$¢.

Na wyswietlaczu gornym
jest wyswietlona mierzona

Na wyswietlaczu dolnym
jest wySwietlona
wymagana warto$¢ lub
napis OFF

e  Przy regulacji Master / Slave (regulator jest Slave) na wyswietlaczu dolnym jest wyswietlona wymagana warto$c¢. Jesli regulator
nie otrzyma zadnej wartoSci i jest nastawione wylaczanie wyjécia, na wyswietlaczu dolnym $wieci si¢ napis = oFF a wyjscie
regulacyjne jest wylaczone.

e  Przy regulacji kaskadowej ) na wyswietlaczu dolnym jest wySwietlona wartos¢ obliczona i miga napis CSCd.

Przy trybie recznym na wyswietlaczu dolnym jest wy$Swietlana nastawiona moc wyj$ciowa w procentach i miga napis | Man.
Jesli na wyswietlaczu dolnym znajduje si¢ inny, regulator nie znajduje si¢ w stanie podstawowym, sa nastawiane lub przegladane
parametry.

e  Komunikaty informacyjne i komunikaty usterek sa indykowane tylko w stanie podstawowym.

Powrét do stanu podstawowego

e Do stanu podstawowego regulator mozna przetaczy¢ wceiskajac na krotko przyciski n n
e Jesli zaden z przyciskow nie jest weisnigty przez 60 sekund, regulator sam powrdci do stanu podstawowego.



4 Poziom uzytkownika

Poziom uzytkownika jest przeznaczony do szybkiego dostgpu uzytkownika do najczgstszych parametrow.
Do poziomu uzytkownika mozna wej$¢ i poziom uzytkownika przeglada¢ po wcisnigciu przycisku .
Z poziomu uzytkownika mozna wyj$¢ po przegladnigciu wszystkich parametrow lub po jednoczesnym krotkim weisnigciu przyciskow

Strukture¢ poziomu uzytkownika mozna dowolnie nastawia¢:

e mozna okresli¢, ktore parametry i menu beda znajdowacd si¢ na poziomie uzytkownika,

e mozna okresli¢, na ktorej pozycji poszczegdlne parametry bgda umieszczone,

e parametry sa wySwietlane tylko w przypadku, gdy ich wyswietlenie ma sens (np. parametry regulacyjne sa wyswietlane tylko w
przypadku, gdy odpowiednie wyjscie jest nastawione jako wyjscie regulacyjne).

Wykaz wszystkich parametrow i menu poziomu uzytkownika

Wyswietlacz Znaczenie
PCnl Indykuje moc w % 1. wyjscia regulacyjnego. Jest wyswietlana tylko wowczas, jesli wyjscie 1. jest nastawione jako regulacyjne.
PCn2 Indykuje moc w % 2. wyjscia regulacyjnego. Jest wyswietlana tylko wowczas, jesli wyjscie 1. jest nastawione jako regulacyjne.
AoFF Menu dla wylaczenia alarmu trwalego. Po nastawieniu YES i potwierdzeniu trwatly alarm zostanie wytaczony.
Wilaczenie / wylaczenie automatycznego nastawiania parametrow regulacyjnych:
o . oFF, wylaczenie automatycznego nastawienia parametrow regulacyjnych.
. ht, wigczenie automatycznego nastawienie regulacyjnych parametrow, ogrzewania.
. CL, wlaczenie automatycznego nastawiania parametrow regulacyjnych, chtodzenia.
Wyboér sposobu zadawania wymaganej wartosci:
= . L, warto$¢ wymagana jest miejscowa (nastawiana na regulatorze).
. M-S, warto$¢ wymagana nastawiana zdalnie przy pomocy linii komunikacyjnej, wykorzystywana dla systemu Master-Slave.
e (CSCD, warto$¢ wymagana nastawiana zdalnie przy pomocy linii komunikacyjnej, wykorzystywana jest do regulacji kaskadowe;j.
dIF Dyferencja zdalnie nastawianej warto$ci wymaganej dla systemu Master-Slave.
Zakres: od -499 do 499 °C.
EEES Ograniczenie dolnego zakresu roboczego zdalnie nastawianej wartosci wymaganej dla regulacji kaskadowej.
Zakres: od -499 do €dhI °C.
CahI Ograniczenie gornego zakresu roboczego zdalnie nastawianej wartosci wymaganej dla regulacji kaskadowe;j.
Zakres: CdLo do 2499 °C.
BEIR Pasmo proporcjonalnosci 1. wyj$cia, 1. zestaw parametrow.
Zakres: od 1 do 2499 °C.
SR Stala calkowania 1. wyjScia, 1. zestaw parametrow.
Zakres: | oFF, od 0.1 do 99.9 minut.
dE1A Stala derywacyjna 1. wyjs$cia, 1. zestaw parametrow.
Zakres: | oFF, od 0.01 do 9.99 minut.
Pblb Pasmo proporcjonalnosci 1. wyj$cia, 2. zestaw parametrow.
Zakres: od 1 do 2499 °C.
Itib Stala calkowania 1. wyjS$cia, 2. zestaw parametrow.
Zakres: | oFF, od 0.1 do 99.9 minut.
dE1B Stala derywacyjna 1. wyjScia, 2. zestaw parametrow.
Zakres: | oFF, od 0.01 do 9.99 minut.
B Histereza 1. wyjscia, niniejszy parametr jako jedyny jest nastawiany przy regulacji dwupotozeniowe;j.
Zakres: od 1 do 249 °C.
Pb2A Pasmo proporcjonalno$ci 2. wyjscia.
Zakres: od 1 do 2499 °C.
e Stala calkowania 2. wyj$cia. .
Zakres: | oFF, od 0.1 do 99.9 minut.
BEER Stala derywacyjna 2. wyjscia. .
Zakres: | oFF, od 0.01 do 9.99 minut.
hYS2 Histereza, niniejszy parametr jako jedyny jest nastawiany przy regulacji dwupotozeniowej.
Zakres: od 1 do 249 °C.
Dolna granica sygnalizacyjna. Wyjscie jest aktywowane, jesli mierzona wartos$¢ jest mniejsza, niz nastawiona granica.
5553 Zakres:
e 0d-499 do o2hI °Cdlaot2 =SGPr.
e 0d-999do0°Cdlaot2 =SGdE.
Goérna granica sygnalizacyjna. Wyjscie jest aktywowane, jesli mierzona warto$¢ jest wigksza, niz nastawiona granica.
o2hT Zakres:
e 02Lo do 2499 °C dlaot2 = SGPr.
e 0do999°Cdlaot2 =SGdE.




Dolna granica alarmu. Alarm jest aktywowane, jesli mierzona warto$¢ jest mniejsza, niz nastawiona granica .
Zakres:

ALLo
e 0d-499 do ALhI °C dlaot3 =ALPr.
e 0d-999do0°Cdlaot3 =ALdE.
Gorna granica alarmu. Alarm jest aktywowane, jesli mierzona wartos¢ jest wigksza, niz nastawiona granica.
Zakres:
ALhI

e ALLo do 2499 °C dlaot3 =ALPr.
e 0do999°Cdlaot3 =ALdE.

Nastawienie parametréw i menu poziomu uzytkownika

Poziom uzytkownika umozliwia uzytkownikowi najprostszy dostgp do przegladania i nastawiania parametréw. Wykaz parametrow,
ktore beda dostepne na poziomie uzytkownika i ich kolejno$¢, mozna dowolnie nastawiac.

Poziomu uzytkownika jest wytwarzany na poziomie konfiguracji, menu uSEr.

Przykiad wytwarzania menu uzytkownika:

W celu umieszczenia na 1. pozycji poziomu uZytkownika parametru dla uruchomienia automatycznej optymalizacji Aut , na 2. pozycji
gbrna granica alarmowa ALKI, nalezy postgpowaé w nast¢pujacy sposob:

e  Nastawi¢ parametr StP1 = Aut.

e Nastawi¢ parametr StP2 = ALhI.

e 3 az 8 pozycja nie sg wykorzystane, parametry StP3 az StP8 nastawi¢ = no.
Wynik nastawienia mozna przegladaé¢ na poziomie uzytkownika.

4.1 Regulacja na stata wartos¢

Przy regulacji na stala warto$¢ regulator na wyswietlaczu dolnym wys$wietla wymagana warto$¢ a na wyswietlaczu gornym wartosé
mierzong. Nastawienie warto$ci wymaganej mozna zmienia¢ przy pomocy przyciskow ze strzatkami, nowa warto$¢ wymagana jest
zapisana po okoto 2 sekundach od ostatniego wcisnigcia przycisku.

Warto$¢ wymagana

2

1 Al
B @ Strzatki do nastawiania
warto§ci wymaganej

Funkcja rampowa

Po wlaczeniu urzadzenia dochodzi do szybkiego wzrostu temperatury. Jesli taki szybki wzrost jest niedopuszczalny, wowczas
przebiegiem wzrostu do wymaganej warto$ci mozna sterowac przy pomocy funkcji rampowe;.

Funkcja rampowa Funkcja rampowa wiaczona

SP1 N e SP1
Przebieg wzrost do wymaganej
warto$ci po wlaczeniu przyrzadu.
Funkcja rampwa wytaczona.

e  Funkcja rampowa zapewnia liniowy przebieg wzrostu az do osiagnigcie warto$ci wymaganej SP1.
Funkcja rampowa jest aktywna tylko po wiaczeniu przyrzadu i jej czynno$¢ konczy si¢ po osiagnigeciu wymaganej SP1.
Przy aktywnej funkcji rampowej na wyswietlaczu dolnym jest wy$wietlana koncowa warto$¢ wymagana SP1 i miga napis *AMP.

Przebieg wzrost przy pomocy
funkcji rampowej. Predkosé
wzrostu nastawic przy
pomocy parametru XAMP.

Skala funkcji rampowej jest
[°C/godz.].

Funkcj¢ rampowa nastawia si¢ na poziomie konfiguracji, menu =SYS, parametr rAMP [°C/godz.].
Jesli parametr rAMP = | oFF, funkcja rampowa jest wylaczona.



4.2 Automatyczny / reczny tryb regulatora

Tryb automatyczny regulacji wymaga zamknigta petlg regulacyjna. Obsluga nastawia warto§¢ wymagana a przyrzad steruje moc
wyjs$ciowa, ktora dostarczana do uktadu.
Przy trybie recznym obstuga nastawia warto$¢ wymagang mocy wyjsciowe;.

—

W trybie automatycznym wyswietlacz dolny
wys$wietla warto§¢ wymagana.
W trybie recznym wys$wietlacz dolny wyswietla w

Wyswietlacz gorny
wys$wietla warto$¢ mierzona.
procentach nastawiona mocy wyjsciowa..
/

Przelaczanie migdzy trybem
automatycznym i recznym
umozliwia dwukrotne
weisnigcie przycisku ,,F.

W trybie automatycznym strzatki stuza do Y

nastawiania warto$ci wymaganej.
W trybie recznym strzatki shuza do nastawiania
mocy wyjsciowej w procentach. )

Nastawienie trybu recznego

Tryb reczny jest wlaczany przez dwukrotne weisnigeie przycisku ﬂ Mozna to przeprowadzi¢ po nastawieniu parametru FKEY = A-M.
Parametr FKEY znajduje si¢ na poziomie konfiguracji, menu = S¥S.

Uwaga:

e W trybie rgcznym regulator nie moze wplywaé na moc wyjéciowa, ktora nastawia obstuga. Dziatanie regulowanego uktadu jest wigc
w petni pod kontrola obstugi.

e Przy pracy w trybie regcznym na wyswietlaczu dolnym miga napis Man .

e Przyrzad znajduje si¢ w nastawionym typie trybu takze po przerwaniu zasilania.

e W trybie rgcznym po przerwaniu zasilania jest nastawiona zerowa warto$¢ mocy.
W trybie regcznym moc wyjsciowa jest zawsze nastawiana w procentach (0 az 100 dla ogrzewania, -100 az 0 dla chtodzenia, -
100 az 100 dla ogrzewania a chtodzenia) a to i w przypadku, gdy wyjscie jest nakonfigurowane jako dwustanowy.

4.3 Parametry wyjscia regulacyjnego, PID regulacja

Regulator Ht40B mozna nastawi¢ dla regulacji dwupotozeniowej i PID regulacji i umozliwia:
e Regulacj¢ ogrzewania (pierwsze wyjscie).

e  Regulacjg chtodzenia (drugie wyjscie).

e Regulacj¢ ogrzewania i chtodzenia (pierwsze i drugie wyjscie).

Opis zasad regulacji jest zamieszczony na stronie 16.

Ogrzewanie, regulacja dwupoifozeniowa

Nastawianie dwupolozeniowej regulacji ogrzewania umozliwia parametr otl = ht2. Parametr otl
znajduje si¢ na poziomie konfiguracji, menu outl.

Histerezg regulacji dwupotozeniowej nastawia si¢ na poziomie obstugi, parametr h¥s1.

Ogrzewanie, PID regulacja

Nastawianie PID regulacji ogrzewania umozliwia parametr otl = ht. Parametr otl znajduje si¢
na poziomie konfiguracji, menu outl. \p
PID parametry nastawiane na poziomie obstugi:

e Pbla, Itla, dE1A, jesli jest uzywany jeden zestaw PID parametréw (parametr ALGo).

e PblA, ItlA, dE1A, Pblb, Itlb, dElb, jesli sa uzywane dwa zestawy parametréw regulacyjnych.




Chiodzenie, dwupolozeniowa regulacja

Nastawianie dwupolozeniowej regulacji chtodzenia umozliwia parametr ot2 = CL2. Parametr

ot2 znajduje si¢ na poziomie konfiguracji, menu out2.

Warto$¢ wymagana dla chtodzenia jest posunigta o warto$¢ nastawiong przy pomocy parametru .

SP2 , ktory znajduje si¢ na poziomie konfiguracji, menu out2. SP1 + pr hys2
Histereza regulacji dwupolozeniowej nastawiana jest na poziomie obstugi, parametr hys2. | INSANEANE

Chiodzenie, PID regulacja

Nastawianie PID regulacji chlodzenia umozliwia parametr ot2 = CL. Parametr ot2 znajduje
si¢ na poziomie konfiguracji, menu out2.

Warto$¢ wymagana dla chtodzenia jest posunigta o warto$é nastawiona przy pomocy parametru

sp2 , ktory znajduje si¢ na poziomie konfiguracji, menu out2. SP1 + spz\
PID parametry nastawiane na poziomie obstugi: i
e Pb2a, It2a, dE2a, PID parametry okreslajace dziatanie regulatora.

I

4.4 Automatyczne nastawianie parametrow regulacyjnych

Regulator posiada funkcje, przy pomocy ktorej mozna nastawi¢ PID parametry dla ogrzewania i dla chtodzenia.
Automatyczne nastawienie PID parametréw mozna wlaczy¢ tylko w przypadku, gdy regulator reguluje na
wymagang warto$¢ SP1 (parametr L-r = 1)

Poczatek automatycznej
optymalizacji

Koniec automatycznej
optymalizacji

Przy automatycznej optymalizacji na dolnym wy$wietlaczu miga napis:
e Autl ... regulator nastawia parametry Pbla, ItlA, dE1A dla

ogrzewania.

e Aut2 ... regulator nastawia parametry Pblb, Itlb, dE1b dla
ogrzewania.

e Aut3 ... regulator nastawia parametry Pb2Aa, It2A, dE2A dla
chtodzenia.

Sposoéb wiagczania automatycznej optymalizacji:

e  Automatyczna optymalizacja jest wlaczana przy pomocy parametru Aut =  ht (nastawienie parametréw dla ogrzewania) lub
Aut = CL (nastawienie parametrow dla chtodzenia). Parametr Aut znajduje si¢ na poziomie obstugi. Wyjscie regulacyjne
musi by¢ nastawione dla PID regulacji.

e  Regulator w wyniku dzialan na wyj$ciu regulacyjnym zapewni charakterystyke uktadu i obliczy optymalne parametry. Mierzona
warto$¢ w czasie pomiaru si¢ rozkotysze.

e Podczas automatycznej optymalizacji na wy$wietlaczu dolnym miga komunikat informacyjny (Autl, Aut2, Aut3).

e Po zakonczeniu optymalizacji parametry sq zapisane i przestaje miga¢ komunikat informacyjny.

Uwaga:

e  Parametry PblA, Tt1A, dE1A, sa nastawiane, jesli jest uzywany jeden zestaw parametrow regulacyjnych (ALGo = | PId) lub jesli
sg uzywane 2 zestawy parametrow regulacyjnych (ALGo = 2PId) a aktualna warto$¢ wymagana jest mniejsza niz parametr SPId.

e  Parametry Pblb, Itlb, dE1b, sa nastawiane, jesli aktualna warto§¢ wymagana jest wigksza niz parametr SPId przy uzywaniu
dwoch zestawow parametrow regulacyjnych (ALGo = 2PId).

Parametry ALGo  a SPId znajduja si¢ na poziomie konfiguracji, menu outl.



5 Poziom obstugi

Na poziomie obstugi sa nastawiane parametry dostgpne dla personelu obstugujacego przyrzad.
Do poziomu obstugi ze stanu podstawowego mozna wej$¢ po jednoczesnym wcisnigciu przyciskow u n na okres czasu okoto 3

sekund. Na dolnym wys$wietlaczu pojawi si¢ napis LEVL, na gornym nalezy nastawi¢ oPEr i potwierdzi¢ przy pomocy przycisku .
Jesli na dolnym wy$wietlaczu pojawi si¢ napis PASS, poziom obshugi jest chroniony przy pomocy hasta. W takim przypadku przy

pomocy strzatek nalezy nastawi¢ wlasciwe hasto i ponownie potwierdzi¢ wciskajac przycisk - .

Menu poziomu obstugi

Wyswietlacz Znaczenie
PCnl Wyswietla aktualna moc wyjscia 1 v %.
PCn2 Wyswietla aktualng moc wyjscia 2 v %.
AoFF Wylaczenie alarmu trwalego przez nastawienie = ¥YES i potwierdzenie.

Wiaczenie / wylaczenie automatycznego nastawiania parametréw regulacyjnych:
. oFF, wylaczenie automatycznego nastawiania regulacyjnych parametrow.

- . ht, wlaczenie automatycznego nastawiania parametrow regulacyjnych, ogrzewania.
. CL, wlaczenie automatycznego nastawiania parametrow regulacyjnych, chtodzenia.
Wybor sposobu zadawania wartosci wymaganej:
— . L, warto$¢ wymagana jest miejscowa (nastawiana na regulatorze).
. M-S, zdalnie nastawiana warto$¢ wymagana przy pomocy linii komunikacyjnej, stosuje si¢ w systemie Master-Slave.
e CSCD, zdalnie nastawiana warto§¢ wymagana przy pomocy linii komunikacyjnej, stosuje si¢ przy regulacji kaskadowej.
T Dyferencja zdalnie nastawianej warto$ci wymaganej w systemie Master-Slave.
Zakres: od -499 do 499 °C.
EEEE Ograniczenie dolnego zakresu roboczego zdalnie nastawianej wartosci wymaganej przy regulacji kaskadowej.
Zakres: od -499 do CdhI °C.
CdhI Ograniczenie gérnego zakresu roboczego zdalnie nastawianej warto$ci wymaganej przy regulacji kaskadowej.

Zakres: CdLo do 2499 °C.
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outl, menu parametrow 1. wyjscia

Menu jest przeznaczone do rgcznego nastawiania regulacyjnych parametrow lub do dostrojenia parametrow przy niedoktadnej regulacji.
Wejscie do menu umozliwia nastawienie = YES na wys$wietlaczu gérnym i potwierdzenie.

Wyswietlacz

Znaczenie

Pasmo proporcjonalnosci, 1. zestaw parametrow.

PblA
Zakres: od 1 do 2499 °C.

B Stala calkowania, 1. zestaw parametrow.
Zakres:  oFF, od 0.1 do 99.9 minut.

dE1A Stala derywacyjna, 1. zestaw parametrow.
Zakres: oFF, od 0.01 do 9.99 minut.

Pblb Pasmo proporcjonalnosci, 2. zestaw parametrow.
Zakres: od 1 do 2499 °C.

TEiE Stala calkowania, 2. zestaw parametrow.
Zakres: oFF, od 0.1 do 99.9 minut.

dElb Stala derywacyjna, 2. zestaw parametrow.
Zakres: oFF, od 0.01 do 9.99 minut.

BYs1 Histereza, niniejszy parametr jako jedyny jest nastawiany przy regulacji dwupotozeniowe;.

Zakres: od 1 do 249 °C.

Opis PID parametréw znajduje si¢ na stronie_16.

out2, menu parametrow 2. wyjscia

W menu sg wy$wietlone parametry regulacyjne 2. wyjscia (ot2 = CL lub ot2 = CL2) lub granice wyj$cia sygnalizacyjnego
(ot2 = s@Prlub ot2 = sGdE). Wejscie do menu umozliwia nastawienie =YES na wy$wietlaczu gérnym i potwierdzenie..

Wyswietlacz

Znaczenie

Pasmo proporcjonalnosci.

Pb2A
Zakres: od 1 do 2499 °C.
Stala calkowania.
It2a .
Zakres: oFF, od 0.1 do 99.9 minut.
Stala d jna.
E ala derywacyjna ‘
Zakres: | oFF, od 0.01 do 9.99 minut.
hys2 Histereza, niniejszy parametr jako jedyny jest nastawiany przy regulacji dwupotozeniowe;j.
Zakres: od 1 do 249 °C.
Dolna granica sygnalizacyjna. Wyjscie jest aktywowane, jesli mierzona warto$¢ jest mniejsza, ni; nastawiona granica .
Zakres:
o2Lo
e 0d-499do o2hI°Cdlaot2 =SGPr.
e 0d-999do0°Cdlaot2 =SGdE.
Gorna granica sygnalizacyjna. Wyjscie jest aktywowane, jesli mierzona warto$¢ wigksza, niz nastawiona granica.
Zakres:
o2hI

e 02Lo do2499 °C dlaot2 = SGPr.
e (0do999°Cdlaot2 =SGdE.

out3, menu dla nastawienia granic alarmowych

Menu jest wySwietlane jesli 3. wyjscie jest nastawione jako alarmowe (ot3 = ALPr lub ot3 = ALJE). W menu mozna nastawia¢
granice alarmowe alarmu.

Wyswietlacz

Znaczenie

Dolna granica alarmu. Alarm jest aktywowany, jesli mierzona warto$¢ jest mniejsza, niz nastawiona granica .
Zakres:

ALLo
e 0d-499 do ALhI °C dlaot3 =ALPr.
e 0d-999do0°Cdlaot3 =ALdE.
Gorna granica alarmu. Alarm jest aktywowany, jesli mierzona warto$¢ jest wigksza, niz nastawiona granica.
Zakres:
ALhI

e ALLo do2499 °C dlaot3 =ALPr.
e (0do999°Cdlaot3 =ALdE.
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6 Poziom konfiguracji

Poziom konfiguracji jest przeznaczony do podstawowego nastawienia przyrzadu. Na tym poziomie jest wylaczone wyjscie regulacyjne
i deaktywowane wyj$cie alarmowe i sygnalizacyjne.

Do poziomu konfiguracji ze stanu podstawowego mozna wej$¢ po jednoczesnym wcisnigeiu przyciskow na okoto 3 sekundy. Na
wys$wietlaczu dolnym pojawi si¢ napis LEVL, na gornym przy pomocy strzalek nalezy nastawi¢ ConF i potwierdzi¢. Jesli na dolnym
wys$wietlaczu pojawi si¢ napis PASS, poziom obshugi jest chroniony przy pomocy hasta. W takim przypadku przy pomocy strzatek
nalezy nastawi¢ wtasciwe hasto i ponownie potwierdzié.
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InPl, nastawienie wejscia

Wyswietlacz

Znaczenie

Nastawienie czujnika wejSciowego ... wejscie temperaturowe:

. no ... wejscie nie jest nastawione.
. J ... termoogniwo J, zakres od -200 do 900°C.
. K ... termoogniwo K, zakres od -200 do 1360°C.
. t ... termoogniwo T, zakres od -200 do 400°C.
. n ... termoogniwo N, zakres od -200 do 1300°C.
. E ... termoogniwo E, zakres od -200 do 700°C.
. r ... termoogniwo R, zakres 0 az 1760°C.
. S ... termoogniwo S, zakres 0 az 1760°C.
SEnl . b ... termoogniwo B, zakres 300 az 1820°C.
. C ... termoogniwo C, zakres 0 az 2320°C.
. d ... termoogniwo D, zakres 0 az 2320°C.
. rtd ... czujnik oporowy Pt100, zakres od -200 do 800°C.
Nastawienie czujnika wejSciowego ... wejScie procesowe:
. no ... wejscie nie jest nastawione.
e 0-20...0—20 mA, zakres od -499 do 2499 jednostek.
e 4-20...4-20mA, zakres od -499 do 2499 jednostek.
. 0-5 ... 0— 5V, zakres od -499 do 2499 jednostek.
. 1-5... 1 -5V, zakres od -499 do 2499 jednostek.
e 0-10...0- 10V, zakres od -499 do 2499 jednostek.
Nastawienie kropki dziesi¢tnej do wySwietlenia na wySwietlaczu ... wejScie temperaturowe:
. 0 ... bez miejsca dziesigtnego.
. 0.0 ... jedno miejsce dziesigtne.
dEC1 Nastawienie kropki dziesi¢tnej do wySwietlenia na wySwietlaczu ... wejScie procesowe:
. 0 ... bez miejsca dziesigtnego.
. 0.0 ... jedno miejsce dziesigtne.
. 0.00 ... dwa miejsca dziesigtne.
e 0.000 ... trzy miejsca dziesigtne
B Kalibracja czujnika. Nastawiona wielkos¢ jest doliczona do mierzonej wartosci.
Zakres: od -999 do 999 °C.
e Wraz z parametrem ¥ hI1 u zakres6w procesowych nastawia skale do wySwietlania warto$ci na wyswietlaczu.
Zakres: od -499 dorh 1.
B Wraz z parametrem ¥ Lol u zakres6w procesowych nastawia skale do wyswietlania warto$ci na wyswietlaczu.
Zakres: rLod 1 do 2499.
T Nastawia konstantg czasowa filtru sygnatu wejsciowego. Czym wigksza liczba jest nastawiona, tym filtr dziata skuteczniej.

Zakres: | oFF, od 0.1 do 60.0 sekund.

CoMM, linia komunikacyjna

Wyswietlacz

Znaczenie

Nastawienie linii komunikacyjnej:

CoMM . Mod ... regulator jest nastawiony do komunikacji z komputerem lub dla system u,,Master — Slave* jako regulator podporzadkowany.
e SGnL ... regulator wysyta informacje do sterowania przyrzadéw podporzadkowanych.

bAud Predkos$¢ komunikacyjna, nastawiona na state na 9600Bd.

Addr Adres przyrzadu, wyswietla si¢ przy CoMM = Mod.

outl, wyjscie 1

Wyswietlacz Znaczenie

Funkcje pierwszego wyjscia (regulacyjnego):

otl . OFF ... |. wyjscie jest wylaczone.
. ht ... sterowanie ogrzewania, PID regulacja.
. ht2 ... sterowanie ogrzewania, regulacja dwupotozeniowa.
Nastawienie 1. wyj$cia procesowego, wyjscia napieciowe:
e 0-10...0az10V.

pri . 0-5...0az5V.

Nastawienie 1. wyj$cia procesowego, wyjscia pradowe:
e 0-20...0az20mA.
e 4-20...4az20mA.
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Cctl

Czas cyklu 1. wyjscia.
Zakres: od 1 do 200 sekund.

ALGo

Algorytm PID regulacji:
. PId ... wykorzystywany jest jeden zestaw PID parametrow.
e 2PId ... wykorzystywane sa dwa zestawy PID parametrow.

SPId

Granice migdzy PID1 i PID2 (2 zestawu PID parametrow).
Zakres: od -499 do 2499 °C.

PLLo

Ograniczenie mocy wyjsciowej przy niskich wartosciach mierzonych, w %.
Zakres: 0 az 100 %.

S PL

Nastawienie granicy miedzy niskimi i wysokimi warto$ciami do ograniczenia mocy.
Zakres: od -499 do 2499 °C.

PLhI

Ograniczenie mocy wyjSciowej przy wysokich wartosciach mierzonych, w %.
Zakres: 0 az 100 %.

out2,

jScie 2

Wyswietlacz

Znaczenie

ot2

Funkcje drugiego wyjscia:

. OFF ... 2. wyjscie jest wylaczone.

. CL ... chtodzenia sterowane, PID regulacja.

. CL2 ... chtodzenie sterowane, dwupotozeniowa regulacja.

e SGPr ... sygnalizacja przekroczenie warto$ci mierzonej, warto$¢ absolutna.

e SGdE ... sygnalizacja przekroczenie warto$ci mierzonej, odchytka od warto$ci wymaganej SP1.

. rSP ... sygnalizacja indykujaca nieobecnos¢ zdalnie nastawianej wartosci wymaganej (Master / Slave, regulacja kaskadowa).

SP2

Warto$¢ wymagana 2. wyjscia (odchytka od wartosci wymaganej 1. wyjscia).
Zakres: 0 az 1000 °C.

Pr2

Nastawienie 2. wyjScia procesowego, wyjscie napieciowe:
e 0-10...0az10V.

. 0-5...0az5V.

Nastawienie 2. wyj$cia procesowego, wyjScie pradowe:

e 0-20...0az20mA.

o 4-20...4az20mA.

ct2

Czas cyklu 2. wyjscia.
Zakres: od 1 do 200 sekund.

SId2

Wybér aktywnych granic dla sygnalizacji
e both ... jest aktywna dolna i gorna granica.
. hI ... jest aktywna gorna granica.

. Lo ... jest aktywna dolna granica.

out3, wyjscie alarmowe

Wyswietlacz

Znaczenie

Funkcje wyj$cia alarmowego:
. OFF ... wyjscie alarmowe jest wytaczone.

ot3 e ALPr ... alarm wyprowadzony z warto$ci absolutnej.
e ALdE ... alarm, odchytka od warto$ci wymaganej SP1.
Nastawienie czasu trwania alarmu:
Lat3 . OFF ... alarm tymczasowy.
. on ... alarm trwaly.
Stlumienie alarmu niepozadanego przy wlaczenie przyrzadu:
SIL3 . OFF ... funkcja jest wlaczona.
. on ... funkcja jest wylaczona.
Wybér aktywnych granic dla alarmu:
SId3 e both ... jest aktywna dolna i gorna granica.
. hI ... jest aktywna gérna granica.
. Lo ... jest aktywna dolna granica.
hys3 Histereza wlaczajaca wyj$cia alarmowego.

Zakres: od 1 do 249 °C.
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SYS , parametry systemowe

Wyswietlacz

Znaczenie

FKEY

Funkcje przycisku ,,F*:
. OFF ... przycisk ,,F*“ nie ma zadnej funkc;ji.
. A-M ... przycisk ,,F* jest przeznaczony do przetaczania migdzy trybem automatycznym i rgcznym.

SP1L

Ograniczenie dolnego zakresu roboczego wartosci wymaganej.
Zakres: od -499 do SP1h °C.

SPlh

Ograniczenie gornego zakresu roboczego wartosci wymaganej.
Zakres: SP1L do 2499 °C.

rAMP

Szybkos$¢ wzrostu do wartosci wymaganej SP1 przy regulacji na stala warto$¢. Jesli jest nastawione = oFF, funkcja rampowa jest
wylaczona.

Zakres: | oFF,od 1 do 999 °C.

rtIl

Nastawienie czasu do odnowienia zdalnie nastawianej warto$ci wymaganej.
Zakres: od 1 do 99 sekund.

rErr

Reakcja wyj$cia regulacyjnego przy przekroczeniu czasu rtI przy regulacji Master / Slave.
. OFF ... wylaczenie wyj$cia regulacyjnego.
. SP1 ... regulacja na warto§¢ wymagana SP1.

dErt

Uscisla charakter czynnika derywacyjnego. Czym wyzsza warto$¢ jest jest nastawiona, tym bardziej sttumiony jest czynnik
derywacyjny.
Zakres: od 1.0 do 100.0 sekund.

uSEr, nastawienie menu uzytkownika

Wyswietlacz Znaczenie

Parametr, ktory jest umieszczony na 1. pozycji menu uzytkownika:
. no ... nie ma parametru
e PCnl ... indykuje moc w % 1. wyjscia regulacyjnego.
e PCn2 ... indykuje moc w % 2. wyjscia regulacyjnego.
e AOFF ... funkcja wylaczenie trwatego alarmu.
. Aut ... wlaczenie / wytaczenie automatycznej optymalizacji parametrow regulacyjnych.
. L-r ... wybor sposobu zadawania warto$ci wymagane;.
. dIF ... dyferencja zdalnie nastawianej warto$ci wymaganej dla system Master-Slave.
e CdLo ... ograniczenie dolnego zakresu roboczego zdalnie nastawianej wartosci wymaganej dla regulacji kaskadowej.
e CdhI ... ograniczenie gornego zakresu roboczego zdalnie nastawianej wartosci wymaganej dla regulacji kaskadowe;.
e PblA ... pasmo proporcjonalnosci pierwszego wyjscia, 1. zestaw parametrow.
e ItlA ... stala catkowania pierwszego wyjscia, 1. zestaw parametrow.

StP1 e dEI1A ... stala derywacyjna pierwszego wyjscia, 1. zestaw parametrow.
e Pblb ... pasmo proporcjonalnosci pierwszego wyjscia, 2. zestaw parametrow.
e Itlb ...stata catkowania pierwszego wyjscia, 2. zestaw parametrow.
e dE1Db ... stala derywacyjna pierwszego wyjscia, 2. zestaw parametrow.
e h¥S1 ... histereza pierwszego wyjscia przy regulacji dwupotozeniowe;.
e Pb2A ... pasmo proporcjonalnosci drugiego wyjscia
e It2A ... stata catkowania drugiego wyjscia
e dE2A ... stala derywacyjna drugiego wyj$cia
e hY¥S2 ... histereza drugiego wyjscia przy regulacji dwupolozeniowe;.
e 02Lo ... dolna granica sygnalizacyjna drugiego wyjscia.
e 02hI ... gorna granica sygnalizacyjna drugiego wyjscia.
e ALLo ... dolna granica alarmowa.
e ALAI ... gorna granica alarmowa.

StP2

Parametr, ktory jest umieszczony na 2 az 8 pozycji menu uzytkownika. Wykaz jest taki sam jak w SEP1.
StP8

PASS, hasia dla dostepu do wyzszych pozioméw menu

Wyswietlacz Znaczenie

Zamkniecie zmiany warto$ci wymaganej SP1:

P SP . OFF ... warto§¢ wymagana SP1 nie jest zamknigta, mozna ja zmieniac.
. on ... warto§¢ wymagana SP1 jest zamknigta.

N Haslo umozliwiajace wejscie do poziomu obshugi. Jesli jest nastawione = oFF, dostgp nie jest chroniony przy pomocy hasta.
Zakres: | oFF, od 1 do 9999.

BREE Haslo umozliwiajace wejscie do poziomu konfiguracji. Jesli jest nastawione oFF, dostgp nie jest chroniony przy pomocy hasta.
e Zakres: oFF, od 1 do 9999.

SWEE Haslo umozliwiajace wejscie do poziomu serwisu. Jesli jest nastawione | oFF, dostgp nie jest chroniony przy pomocy hasta.

e Zakres: oFF, od 1 do 9999.
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6.1 Pomiary

Wiasciwy dobor, montaz, podiaczenie i umieszczenie sensora w urzadzeniu i odpowiednie nastawienie parametroéw w regulatorze sa dla
wlasciwego dziatania wprost niezbgdne.
Parametry do konfiguracji wejs¢ pomiarowych znajduja si¢ na poziomie konfiguracji, menu InP1.

Nastawienie czujnika wej$ciowego

Potrzebny czujnik wejsciowy nastawi¢ w parametrze SEnl. Wykaz czujnikow wejsciowych znajduje si¢ w rozdziale Parametry
techniczne, patrz strona 29.

Przy pomocy parametru dEC1 mozna nastawi¢ pozycj¢ kropki dziesigtnej. W przypadku czujnikéw temperatury istnieje mozliwosé
wyS$wietlenia bez miejsca dziesigtnego lub z 1 miejscem dziesigtnym.

Przy pomocy parametru CAL1 nalezy nastawi¢ kalibracjg czujnika. Nastawiona wielko§¢ parametru jest doliczona do warto$ci mierzone;.
Ograniczenie wartosci wymaganej mozna nastawi¢ na poziomie konfiguracji, menu SYS , parametry SP1L a SP1h.

Uwaga:

e Wejscia temperaturowe posiadaja detekcjg uszkodzenia czujnika. W przypadku uszkodzeniu czujnika zostaje wylaczone wyjscie regulacyjne i
aktywowane jest wyj$cie alarmowe.

Zakres pomiarowy wejs¢é procesowych

Na poziomie konfiguracji, menu InP1, mozna przy pomocy parametréw rL 1, rh 1 a dEC1 okresli¢ zakres pomiarowy i zakres wej$é
procesowych.

Przykiad nastawienie wejscia procesowego:

Chcac, aby sygnat wejsciowy 4 az 20 mA byt wyswietlany na wyswietlaczu w zakresie 6.0 az 24.0.
Nalezy nastawi¢ dEC1 = | 0.0, rL 1= 6.0 arh 1= 24.0. Rozklad migdzy warto$ciami 6.0 i 24.0 bedzie linearny.

Wyswietlen
ie wartosci
mierzonej 240 --

4 mA 20 mA sygnat wejsciowy

6.2 Regulacja, wyjscie regulacyjne

W regulatorze mozna nastawi¢ regulacje dwupotozeniowa lub PID regulacje¢ dla ogrzewania. Jesli jest nastawiona PID regulacja, mozna
wykorzystaé funkcj¢ automatycznego nastawienia parametrow regulacyjnych, patrz strona 9 i ograniczenia mocy, patrz strona 17.
Parametry dla konfiguracji pierwszego wyjscia regulacyjnego znajduja si¢ na poziomie konfiguracji, menu outl.

Dwupotozeniowa regulacja

Dwupotozeniowa regulacja umozliwia nastawienie outl = | ht2. Stosowana jest dla mniej wymagajacych przypadkéw. Z reguly nie
mozliwe jest osiagnigcie zerowej odchytki regulacyjnej. Warto$¢ mierzona charakterystycznie oscyluje wokot wartosci wymagane;.

! \l/ warto$¢ wymagana
Wartos¢ Va

mierzona - *____L____

/]\histereza

czas

Stan wyjscia
regulacyjnego

- wilaczo

wylacz
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PID regulacja

PID regulacj¢ umozliwia nastawienic outl =

ht. Niniejsza regulacja umozliwia precyzyjng regulacjg. Dla zapewnienia

prawidlowego dziatania regulatora konieczne jest jednak prawidtowe nastawienie PID parametrow. Automatyczne nastawienie
parametréw regulacyjnych jest opisane na stronie 9.
PID parametry maja nastgpujace znaczenie:

Pb szerokos$¢ pasma proporcjonalno$ci, zadawana jest w mierzonych jednostkach. Jest to pasmo wokodt warto$ci wymaganej, w

ktérym przebiega regulacja.

It stala calkowania, zadawana jest w minutach. Czlon catkujacy kompensuje straty uktadu. Czym wigksza jest wartos¢, tym
mniejszy (wolniejszy) jest wptyw cztonu catkujacegoka uplatiiuje.
dE stala derywacyjna, zadawana jest w minutach. Czlon derywacyjny reaguje na szybkie zmiany i stara si¢ im przeciwdziatac.

Czym wigksza jest warto$¢, tym wigksze jest oddzialywanie cztonu derywacyjnego.

Jesli wyjscie regulacyjne jest dwustanowe (przekaznik lub przetacznik pradu stalego), wowczas wymagana moc (w %) jest przenoszona
na wyjscie przy pomocy tzw. modulacji amplitudowej. W kazdym cyklu czasowym (parametr Ct1 , ktory znajduje sig¢ na poziomie
konfiguracji, menu outl) wyjscie jest raz wlaczone i raz wylaczone. Czas wlaczenia jest tym wigksza, czym wigksza jest wymagana
moc. Pracg wyjscia przedstawia trzecia czg$¢ rysunku.

Przykiad modulacji amplitudowej
wyjscia:

Okres cyklu wynosi 10 s a wymagana moc wynosi
30%. Wyjscie jest przez 3 s wlaczone a 7 s
wylaczone.

Okres cyklu wynosi 10s, a wymagana moc wynosi
5%. Wyjscie jest przez 0,5 s wlaczone a 9,5 s
wylaczone.

Uwaga:

Okres cyklu negatywnie wptywa na jakos¢ regulacji.
Czym okres cyklu jest dtuzszy, tym nizsza jest jakos¢
regulacji.

Jesli na wyjsciu regulacyjnym jest zastosowany
element elektromechaniczny (przekaznik, stycznik),
wowczas by¢ nastawiony wigkszy okres cyklu ze
wzgledu na zywotno$¢ przetacznika.

Ograniczenie mocy

Na jako$¢ regulacji mozna wptywac przez ograniczenie mocy

wyjsciowej.

Przykiad wykorzystania ograniczonej
mocy:

Przy wzro$cie do warto$ci wymaganej dochodzi do wielkiego
wychylenia. Jedno z mozliwych rozwiazan jest ograniczenie

mocy w okolicy wartosci wymaganej. Sposob realizacji:

Okresli¢ moc, ktora jest dostarczana do ustalonego uktadu.

Wartos¢
wymagana

warto§¢ wymagana

Moc
wyj$ciowa

Stan wyj$cia
regulacyjn.

Nastawi¢ przetacznik S PL na warto$¢ o kilka stopni nizej,

niz jest warto$¢ wymagana.
Ograniczenie mocy PLLo nastawi¢ na 100%.

Ograniczenie mocy P1hI nastawi¢ o ca 10 az 20% wigcej,

niz jest moc dostarczana do ustalonego uktadu.

czas

wiaczone

wylac@ne

Okres cyklu

Warto$¢
mierzona

czas

Ograniczenie mocy
od géry, PLhI

Ograniczenie mocy
od dohu, PLLoO

czas
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6.3 Alarm

Trzecie wyjscie regulatora jest alarmowe.
Parametry do konfiguracji wyjscia znajduja sig¢ na poziomie konfiguracji, menu out3 nastawianie granic alarmowych ALLo a ALhI
znajduje si¢ na poziomie obstugi lubo poziomie uiytkownika.

Nastawienie wyjscia alarmowego, wyjscia sygnalizacyjnego

Funkcja wyjs¢ jest nastawiana przy pomocy parametrow out3:

e ot3 = | oFF, wyjscie alarmowe jest wylaczone.

e ot3 = ALPr, granice alarmowe sa nastawiane w wartosciach absolutnych.

e ot3 = ALdE, granice alarmowe sa nastawiane jako odchytka od wartosci wymaganej SP1.

Uwaga:

e  Przekaznik w stanie spoczynkowym onacza aktywny alarm.
e  Alarm jest aktywny przy wylaczonym przyrzadzie, usterce czujnika, usterce przyrzadu.

Alarm nastawiany przy pomocy absolutnej wartosci temperatury ot3 = ALPr

Granice alarmowe sa

Wartos¢ nastawiane w warto$ciach
mierzona absolutnych.
Aktywny
_________________ e
A ,0" IR T
.:' Nieaktywny
ALhI | ----1---7 o
/ Aktywny
ALLo
czas

Alarm nastavovany jako odchytka od wartosci wymaganej ot3 = ALdE

Przy pomocy parametrow

Wartos¢ ALLo i ALhI jest nastawiana
mierzona . 7
ALhI z dolna i gérna odchyltka od
— Aktywny warto$ci wymaganej SP1.
Wartos¢ \l/ s Nieaktywny
wymagana | K
/ Aktywny
ALLo

czas

Alarm tymczasowy, trwaly

Alarm moze by¢ tymczasowy (LAt3 = oFF) lub trwaly (LAt3 = on).
e Alarm tymczasowy wylaczy si¢ sam po ustapieniu warunkow alarmowych.

e  Alarm trwaly jest nastawiony i po ustapieniu przyczyn. Po ustapieniu przyczyn do jego wytaczenia stuzy funkcja AoFF, ktora
znajduje si¢ na poziomie uzytkownika lub poziomie obstugi. Alarm trwaly jest wylaczony rowniez po przerwie w zasilaniu.
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Stlumienie alarmu

Sttumienie alarmu mozna zastosowac przy

poczatkowym wzro$cie do warto$ci wymagane;. Wartos¢

Zazwyczaj nie chodzi o stan, ktoéry miatby by¢ fierzona

oceniony usterkowy, poniewaz uktad jeszcze nie Aktywny

jest ustalony. o m e e

Do inicjalizacji funkcji shuzy parametr: S T

e SIL3 = OFF, funkcja nie jest aktywna. Przy whaczeniu

. , alarm jest

e SIL3 = on, alarm moze by¢ aktywowany nicaktywny
az gdy warto$¢ mierzona po pierwszym .
wzroscie osiagnie po raz pierwszy g

dopuszczalny zakres (warto§¢ migdzy

czas
granicami alarmowymi).

Aktywne strony alarmu

Przy pomocy parametru SId3 mozna wybrac, ktora strona alarmu bedzie aktywna:
® SId3 = both, aktywne sa obydwie granice.

e SId3=| hI, aktywna jest tylko gorna granica alarmowa.
e SId3=| Lo, aktywna jest tylko dolna granica alarmowa..

6.4 System Master - Slave

Jesli regulator jest wyposazony w lini¢ komunikacyjna (EIA-485), moze by¢ nastawiony jako kierujacy i jako podlegly w systemie
Master — Slave, tj. w systemie, gdy jeden regulator wysyta warto$¢ wymagana a pozostate regulatory dang warto$¢ wymagana
przyjmuja. Podlegle regulatory moga dana warto$¢ wymagana zmienic o dyferencjg, parametr dIF .

piec wielopasmowy

Slave
regulatory
podlegte

Master
regulator

Do kierowania ( regulator
Master) moga by¢ uzyte i
inne regulatory

(HtIndustry, HtCeramic,
Ht40A, ... ).

‘ T+/R+

T-/R-

Nastawienie requlatora kierujacego - Master

e  Na poziomie konfiguracji, menu CoMM, nastawi¢ parametr CoMM = SGnL.
e Na poziomie obstugi musi by¢ parametr L-r = L.
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Nastawienie regulatora podwiadnego - Slave

e Na poziomie konfiguracji, menu CoMM, nastawi¢ parametr CoMM = | Mod, nastawienie parametru Addr moze by¢ pozostawione bez

zmiany.
e Na poziomie obstugi nastawi¢ parametr L-r = | M-S.
e Reakcjg na usterke przyjgeia warto$ci wymaganej mozna nastawic na poziomie konfiguracji, menu S¥S , parametry rtI a rErr.
o  Usterke przyjecia warto$ci wymaganej mozna indykowaé przy pomocy drugiego wyjscia, nastawiajac ot2 = zSP. Jesli

regulator nie przyjmie warto$ci wymaganej z linii komunikacyjnej, drugie wyjscie bedzie wlaczone.

6.5 Regulacja kaskadowa

Regulacja kaskadowa jest stosowana w uktadach z wielkim opdznieniem transportowym, tj. w uktadach, w ktorych reakcja na wiaczenie
czynnego elementu jest bardzo dtuga (np. w piecach muflowych, ...). Podtaczenie regulatorow regulacji kaskadowej umozliwia
rozdzielenie spoznienia transportowego na 2 czesci co wptywa na podniesienie jakosci regulacji.

piec muflowy

regulator petli
zewngtrznej

regulator petli
wewngtrznej

Jako regulator petli
zewngtrznej mozna
zastosowac takze
inny typ regulatora
(HtIndustry,
HtCeramic, Ht40A,
L)

Nastawienie requlatora petli zewnetrznej

e Na poziomie konfiguracji, menu CoMM, nastawi¢ parametr CoMM = SGnL.
e Na poziomie obstugi musi by¢ parametr L-r = L.

Nastawienie petli wewnetrznej

e Na poziomie konfiguracji, menu CoMM, nastawi¢ parametr CoMM = | Mod, nastawienie parametru Addr moze by¢ pozostawione bez
zmiany.

e Na poziomie obstugi nastawi¢ parametr L-r = CSCd.

e Na poziomie obstugi nastawi¢ przy pomocy parametrow CdlLo i CdhI zakres temperatur, w ktorym regulator bedzie regulowat
regulator petli wewngtrzne;j.

e Usterke potaczenia regulatorow mozna indykowac przy pomocy drugiego wyjscia, nastawiajac ot2 = zSB. Jesli regulator nie
przyjmie warto$ci wymaganej z linii komunikacyjnej, drugie wyjscie bedzie wiaczone.
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7 Poziom serwisu

Poziom serwisu jest przeznaczony dla technikow serwisowych. Na tym poziomie jest wylaczone wyjscie regulacyjne i deaktywowane
wyjScie alarmowe i sygnalizacyjne.

Do poziomu serwisu ze stanu podstawowego mozna wej$¢ po jednoczesnym weisnigeiu u n na okres czasu okoto 3 s. Na dolnym
wys$wietlaczu pojawi si¢ napis LEVL, na nastawi¢ SExV i potwierdzi¢. Pojawienie si¢ na wyswietlaczu dolnym napisu PASS oznacza, ze
poziom serwisu jest chroniony przy pomocy hasta. W tym przypadku przy pomocy strzatek nalezy nastawi¢ wiasciwe hasto i ponownie

potwierdzié.

Wyswietlacz Znaczenie
SoFt Numer wersji software.
AMb1l Aktualna temperatura otoczenia.
tc1l Mierzone napigcie, wejscie termoogniwowe 1. Zakres 60mV.
rtdl Mierzony opér, wejscie oporowe 1. Zakres 350 Qu.
I1 Mierzony prad, wejScie pradowe 1. Zakres 20mA.
ul Mierzone napigcie, napigeciowe 1. Zakres 10V.
ConF Nastawienie YES i potwierdzenie umozliwia wejscie do menu do nastawiania wszystkich parametrow. Niniejsze menu mozna stosowaé
np. przy poczatkowym nastawieniu przyrzadu.
rsSt?
rsSt?
rst? Zapis parametrow inicjalizujacych jest powazna ingerencja w nastawienie przyrzadu. Musi by¢ potwierdzony w sumie 6 x nastawieniem
rSt? YES.
rSt?
rsSt?
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8 Tabela parametrow

Tabela parametréw poziomu konfiguracji:

( Senl I

((aEc1

((car1 [

(rLlI

(zn1

(Fez )

(CoMMI

( baud

((agar |

" ANNNANNAN AN N NAA AN AN

(ot2 I

(Pr2 I

( sp2

X
(et2 )

(sza2 )

(ot3 I

( Lat3 I

(s1m3 )

((sza3 )

(nys3 )

( mrEY )

(sepiz [

((sein )

((zamp |

(zezx )

( rErr I

(dErtI

N AN NN NN/ " AA NN " AANA

Tabela parametréw poziomu obslugi:
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Montaz

Przyrzad jest przeznaczony do zabudowania do panelu. Przymocowany jest przy pomocy dwu kotnierzy, ktdre sg elementem dostawy.
Przy montazu jest potrzebny dostep do tylnej $ciany panelu.

Wymiary montazowe

Szeroko$¢ x wysoko$¢ x glebokosé: 48 x 96 x 121 mm (wlacznie listwa zaciskowa).
Glegbokos¢ zabudowania: 114 mm (wlacznie z listwa zaciskowa).

Potrzebny otwoér w panelu: 44 x 91 mm.

Grubos¢ panelu: 1,5 do 10 mm.

os6b montazu

e

W panelu nalezy wycia¢ otwor o wymiarach 44 x 91 mm.

Wrhozy¢ przyrzad do otworu w panelu.

Kolierze mocujace wlozy¢ do otworéw znajdujacych si¢ w dolnej i w gornej czgsci przyrzadu lub na obydwu jego stronach.
Wkreci¢ i dokrecié¢ $ruby na kohierzach.

Przyrzad jest zamontowany, przed podtaczeniem zaleca si¢ przeczyta¢ nastgpny rozdziat o mozliwych zrodtach zaktocen.

Opis podlaczenia przyrzadu zaczyna si¢ na stronie 24.

9.1 Zasady dotyczace montazu, zrédia zakiécen

W urzadzeniach wystepuje wiele zrodet zaktdcen. Do najwazniejszych zrodel naleza nastgpujace elementy urzadzen:

Urzadzenia z obciazeniami indukcyjnymi, np. silniki elektryczne, cewki przekaznikow i stycznikow, ... .
Tyrystory i inne urzadzenia potprzewodnikowe, ktore nie sa wiaczane w stanie zerowym.

Elektryczne urzadzenia spawalnicze.

Przewody wysokonapigciowe.

Jarzeniéwki i $wiatta neonowe.

9.2 Eliminowanie wpiywu zakiécen

Przy projektowaniu systemu nalezy przestrzegaé nastgpujace zasady:

Wszelkie instalacje zasilajace i sitowe musza by¢ prowadzone oddzielnie od instalacji sygnatowych (np. instalacja termoogniwowa,
komunikacyjna). Minimalna odleglo$¢ migdzy wymienionymi typami instalacji nie miataby by¢ mniejsza niz 30 cm.

Jesli instalacja sygnatowa i sitowa krzyzuja sig, zaleca sig, aby byly prowadzone pod katem prostym.

Od poczatku projektowania nalezy dazy¢ do okreslenia potencjalnych zrodet zaktocen i instalacje prowadzi¢ poza tymi zréodtami.
Nie montowacé przekaznikow i stycznikow za bardzo blisko miernika.

Napigcia zasilajacego miernik nie nalezy uzywac do zasilania urzadzen indukcyjnych i sterowanych fazowo.

Dla instalacji sygnatowych nalezy uzywac krgcone przewody ekranowane. Ekranowanie przewodu nalezy podtaczy¢ w kilku
miejscach do uziemienia pracowni.

W razie potrzeby do zasilania przyrzadu mozna wykorzystaé rezerwowe zrodto zasilania (UPS).
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10 Podiaczenie elektryczne

Podlaczanie elektryczne moze przeprowadza¢ tylko osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia. Musi przy tym respektowa¢
odpowiednie przepisy. Nieprawidlowe podlaczenie moze by¢ przyczyna powaznych szkéd.

Jesli ewentualna usterka przyrzadu moze spowodowaé szkode, urzadzenie musi by¢ wyposazone w niezalezny element
zabezpieczajacy.

Napiecie zasilajace

Przed podlaczeniem napigcia zasilajacego nalezy sprawdzié, czy odpowiada warunkom technicznym.
Przyrzad jest przeznaczony do zastosowania w urzadzeniach przemystowych lub laboratoryjnych, kategorii przepigcia II, stopien
zanieczyszczenia 2.

O 1
wejscie O |2
I=BE
|4
linia komunikacyjna 3 |5
O |6
o . =
1. wyjscie, regulacyjne O s
o . O 9
2. wyj$cie, pomocnicze O o
= )11
3. wyjscie, alarmowe { O [i2
= [13
100-240 VAC / 50Hz L o } O |4
maks. 15VA  [O] N @ = |15
Bezpiecznik
T1A
Wejscia pomiarowe (InP1)
Wejscia Wejscia procesowe
—1 —1 'C |1 1 3 |1
[ | 2 [] [2 h = |2 O |2
——3 3 O |3 O |3
= O |4
Pt100 podtaczenie 0 s 0O s
trzyprzewodowe O e Wejscie pradowe O |6
mBE opor wejsciowy 40 Ohm 0a |7
Pt100 podiaczenie O |8 O |s
dwuprzewodowe 3 o O |9
1o Wejscie napigciowe O Jio
Wejscie termoogniwowe |11 opor wejsciowy 10 kOhm a |11
op6r wejsciowy 20MOhm. O |12 O |12
O i3 O i3
O 4 =
= i = |15

Wejscie pomiarowe nie jest
galwanicznie oddzielone od
uziemienia przyrzadu
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linia komunikacyjna (CoMM)

Linia komunikacyjna jest
galwanicznie oddzielona od
uziemienia przyrzadu

|1
O |2
RS 232 EIA 485 =EE
TxD <' TR <O |4
RxD < THR+ <O |5
Com é() Com <0 |e
O |7
(s
O |9
3 |10
O |1
O 12
O 13
|14
O |15

1. wyjscie, regulacyjne (out1)

SSD
napieciowy pradu stat. O |1
|2
O |3
O |4
O |s
ks. 30mA P 03¢
nmaj)iz.cie jatowe: = -1-|-
12-18Vss oy I N £
|9
O o
O |
O |12
O |13
O |4
 |is
Wejscie SSD nie jest

galwanicznie oddzielone
od uziemienia przyrzadu.

Podlaczenie linii komunikacyjnej do RS232 komputera

RxD TxD
51 4

o

Com TxD RxD Com
6 4] 5 6

[

1026 36 16 56667650 © © o o]

e 0 06 & 06 0, 06 06 0 0 O

o

U

Canon 25

|_| Canon 9

PRZEKAZNIK
wejscie przekaznik. O |1
|2
|3
|4
(s
|6
l2u3t§w~/5A —o
30V-5A — s _‘;
|9
|10
i1
O (12
|13
|14
|15

Wejscie PRZEKAZNIKA jest galwanicznie
oddzielone od uziemienia przyrzadu. Przy tym
wyjsciu koniecznie nalezy umocowaé przewod
zewnetrzny tak, aby w przypadku uwolnienia
przewodu z zacisku nie doszlo do zmniejszenia
izolacji miedzy kategoriami napigcia sieciowego
i napiecia bezpiecznego.
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0-10 V-, 0-5 V-

wejécie napieciowe |1
0 2
0 |3
0 (4
0 s
0 [6
+
obciazenie «— 0 |7
min. | kOhm <€—— [ |8
) O [o
= o
= i1
= 12
= 13
4[4
= |15
Wejscie napigciowe jest
galwanicznie oddzielone
od uziemienia przyrzadu.
2. wyjscie (out2)
SSD
napieciowy staty |1
0 |2
0 |3
= |4
3 |5
[
[
_ |8
maks. 30m;A < O o
napigcie jaiowe:
12 18Vss e o
[ g 0
= |12
4 i3
= |14
3 |is
Wyjscie SSD nie jest

galwanicznie oddzielone
od uziemienia przyrzadu.
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0-20mA, 4-20mA

. ]

wejécie pradowe |1
O |2
O |3
O {4
(s
n O |6
obcigzenie +«—1 |7
maks. 200 Ohmu «—O |3
- O o
3 [0
|11
O |12
|13
O 14
|15
Wejscie pradowe jest
galwanicznie oddzielona
od uziemienia przyrzadu.
PRZEKAZNIK
wyjscie przekaznik. 0 |
|2
3
|4
s
|6
O |7
s
l2113;)V~/5A «—O |9
30- /5A <+— 0 Jio
O [
|12
i3
|14
|15

Wyj$cie PRZEKAZNIKA jest galwanicznie
oddzielone od uziemienia przyrzadu. Przy
tym wyjSciu koniecznie nalezy umocowa¢
przewod zewnetrzny tak, aby w przypadku
uwolnienia przewodu z zacisku nie doszlo do
zmniejszenia izolacji miedzy kategoriami
napiecia sieciowego i napigcia bezpiecznego.



0-10 Vss, 0-5 Vss

wyj$cie napigciowe O |1
|2
|3
(4
|5
|6
|7
n |8
obcigzenie <+« 0O |9
min. 1 kOhm <«—— [ |10
) O |
O |12
|13
|4
|15
Wyijscie napigeciowe
jest galwanicznie
oddzielone od uziemienia.
Wyjscie alarmowe
PRZEKAZNIK
wyjscie przekaznik. 0 |
|2
|3
|4
|5
|6
|7
s
|9
|10
i1
12u3l§)V~/5A «—O 2
30V-/5A «— O3
|14
|15

0-20mA, 4-20mA

wyjscie pradowe

[l ENT koW KO3 NNy (SR § O N

. . +
Obciazenie —

o

maks. 200 Ohmll  g— ]

—
S

—
—_

—
N

—
W

=
~

O|0{0{o|OjOo)0(o{ojojoo{ofolo

—
W

Wyjscie pradowe jest
galwanicznie oddzielone
od uziemienia.

Wyjécie PRZEKAZNIKA jest galwanicznie

oddzielone od uziemienia przyrzadu. Przy
tym wyj$ciu koniecznie nalezy umocowa¢é

przewdd zewnetrzny tak, aby w przypadku
uwolnienia przewodu z zacisku nie doszlo do

zmniejszenia izolacji mi¢edzy kategoriami

napiecia sieciowego i napiecia bezpiecznego.
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11 Uruchomienie eksploatacyjne przyrzadu

Pierwszg inicjalizacj¢ moze przeprowadzi¢ tylko osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia. Nieprawidlowe nastawienie moze
by¢ przyczyna powaznych szkod.

Zaraz po pierwszym wiaczeniu przyrzadu nalezy mu zada¢ niezbedne dane, bez ktdrych nie moze pracowac:
e typ czujnika, pozycja kropki dziesigtnej,

e  zakres roboczy warto§ci wymaganej,

e  dziatanie wyjscia regulacyjnego.

11.1 Sposéb uruchamiania

Po zamontowaniu przyrzadu do panelu, podtaczeniu i jego pierwszym wlaczeniu nalezy nastawié¢ nastgpujace parametry inicjalizacji:

e SEnl, nastawi¢ czujnik wejsciowy. Opis parametru znajduje si¢ na stronie 73.

e dEC1, nastawi¢ pozycjg kropki dziesigtnej. Opis parametru znajduje si¢ na stronie 16. Niniejszy parametr jest wyswietlany tylko w
przypadku wejscia procesowego.

e rL 1, rh 1, parametry dla nastawienie skali wejs¢ procesowych. W przypadku wejs¢ temperaturowych nie sa wyswietlone. Opis
parametréw znajduje si¢ na stronie 16.

e otl , nastawienie wyjscia regulacyjnego. Opis parametru znajduje si¢ na stronie 13.

e  SPI1L, nastawi¢ dolna granicg dla ograniczenie zakresu warto$ci wymaganej. Zaleca sig pozostawi¢ wartos¢ 0.

e  SP1h, nastawi¢ gorng granicg dla ograniczenie zakresu warto$ci wymaganej. Zaleca si¢ nastawi¢ maksymalng temperaturg robocza
urzadzenia. Obstuga nie nastawi wigkszej wartosci wymaganej, niz jest warto$¢ niniejszego parametru.

e Pozostale informacje odnosnie nastawienia wejscia znajduja si¢ na stronie 16, odno$nie nastawienia wyj$cia na stronie 16.

Uwaga:

e Wszystkie parametry nastawione przy pierwszej inicjalizacji mozna pdzniej zmieni¢ na poziomie konfiguracji.
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12 Parametry techniczne

Przyrzad jest przeznaczony do zastosowania w urzadzeniach przemystowych lub laboratoryjnych, kategorii przepigcia Il, stopien
zanieczyszczenia 2.

Regulacja

PID, PI, PD, P regulacja, automatyczna optymalizacja parametrow, sterowanie ogrzewania, chtodzenia,
dwupotozeniowa regulacja, sterowanie ogrzewania, chtodzenia.

Alarm

alarm absolutny, gorna granica alarmu.

Sterowanie wartosci wymaganej

regulacja na stala wartos¢,
regulacja Master / Slave,
regulacja kaskadowa.

Elementy indykujace i elementy sterowania

dwa wys$wietlacze czteromiejscowe, wysokos$¢ segmentow 10 mm,
trzy lampki kontrolne wyjs¢,

cztery przyciski, praca z menu przy pomocy techniki.

Czujniki, wejscia

Wejscie temperaturowe termoogniwowe lub oporowe, detekcja uszkodzenia czujnika:

no ...
.. termoogniwo J, zakres od -200 do 900°C,

.. termoogniwo K, zakres od -200 do 1360°C,
.. termoogniwo T, zakres od -200 do 400°C,
.. termoogniwo N, zakres od -200 do 1300°C,
.. termoogniwo E, zakres od -200 do 700°C,
.. termoogniwo R, zakres 0 az 1760°C,

.. termoogniwo S, zakres 0 az 1760°C,

.. termoogniwo B, zakres 300 az 1820°C,

.. termoogniwo C, zakres 0 az 2320°C,

.. termoogniwo D, zakres 0 az 2320°C,

rtd ...

Qb K BB o R Qg

wejscie nie jest nastawione,

czujnik Pt100, zakres od -200 do 800°C, dwuprzewodowe lub trzyprzewodowe podlaczenie, linearyzacja wedtug DIN.

Procesowe wejscie pradowe (opor wejsciowy 40 Qit), napigciowe (10 kQi), bez detekeji uszkodzenia czujnika:

. no ... wejscie nie jest nastawione,

e 0-20...0-20mA, zakres od -499 do 2499 jednostek,
e 4-20...4-20mA, zakres od -499 do 2499 jednostek,
. 0-5 ... 0—5V, zakres od -499 do 2499 jednostek,

. 1-5 ... 1 -5V, zakres od -499 do 2499 jednostek,

e 0-10...0- 10V, zakres od -499 do 2499 jednostek.

Wyjscie 1

wlacznik napigciowy pradu statego, 12 — 18 V— w stanie wiaczonym, maks. 30 mA,

przekaznik elektromechaniczny, 230V~/5A Tub 30V—/5A, wlaczajacy, bez cztonu thumiacego.

wejscie pradowe pradu statego 0-20 mA, 4-20 mA, galwanicznie oddzielone, obciazenie maks. 200 Q.
wejscie napigciowe pradu statego 0-5 V, 0-10V, galwanicznie oddzielone, obciazenie min. 1 kQ.

Wyjscie 2

wlacznik napigciowy pradu statego, 12 — 18 V— w stanie wiaczonym, maks. 30 mA,

przekaznik elektromechaniczny, 230V~/5A Iub 30V—/5A, wlaczajacy, bez cztonu tlumiacego.

wejscie pradowe pradu stalego 0-20 mA, 4-20 mA, galwanicznie oddzielone, obciazenie maks. 200 Q.
wejscie napigciowe pradu statego 0-5 V, 0-10V, galwanicznie oddzielone, obciazenie min. 1 kQ.

Wyjscie 3
e  przekaznik elektromechaniczny, 230V~/5A lub 30V—/5A, przetaczajacy, bez cztonu ttumiacego.
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Linia komunikacyjna

e RS 232, galwanicznie oddzielona, protokot Modbus RTU,
e EIA 485, galwanicznie oddzielona, protokot Modbus RTU.

Dokliadnos$é wejsé

o +0,1% z zakresu (min. 540°C) , £1 digit przy 25°C £3°C temperatury otoczenia i przy +10% nominalnego napigcia zasilajacego,
e  stabilno$¢ temperaturowa +0,1°C/°C temperatury otoczenia,
e  stabilno$¢ napigciowa +0,01%/% zmiany napigcia zasilajacego.

Napiecie zasilajace

e 0d 100 do 240 V~/ 50 Hz, wewngtrzny powolny bezpiecznik 2 A/250 V,
e maks. pobor mocy 15 VA,
e  dane zapisane w pamigci niezaleznie od napigcia zasilajacego.

Warunki miejsca pracy

e 0d0do50°C,
e 0d 0do 90 % wilgotno$ci wzglednej powietrza, bez kondensacji.

Transport i magazynowanie
e 0d-20do 70°C.

Wymiary

szeroko$¢ x wysoko$¢ x glebokosé, 48 x 96 x 121 mm,

glebokos¢ zabudowania 114 mm,

wymiary otworu w panelu 44 x 91 mm, grubo$¢ panelu 1,5 az 10 mm.

12.1 Warunki gwarancji

Dostawca na niniejszy wyrdb udziela gwarancji na okres 36 miesigcy, za wyjatkiem usterek powstatych na skutek mechanicznego lub
elektrycznego zuzycia wyj$¢. Poza tym gwarancja nie obejmuje wszelkich usterek powstatych na skutek niewlasciwego magazynowania
1 transportu, niewlasciwego wykorzystania i podtaczenia, uszkodzenia przez czynniki zewngtrzne (szczeg6lnie na skutek dziatania
przepigcia elektrycznego, pradu i temperatur, niedopuszczalnej wilgotnosci, substancji chemicznych, mechanicznego uszkodzenia), na
skutek przecigzania elektrycznego lub mechanicznego wejsé 1 wyjsé.
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12.2 Opis modelu

Ht40B—-ab-cde—fgh

> a: wejscie
T = wejscie termoogniwowe
P = procesowe wejscie pradowe

> b: linia komunikacyjna
0 = nie zabudowana
X = linia komunikacyjna RS 232
A = linia komunikacyjna EIA 485

> c: wejscie pierwsze (regulacyjne)
K = wilacznik pradu statego
R = przekaznik elektromechaniczny
P = pradowe 0-20 mA, 4-20 mA
N = napigciowe 0-5 V, 0-10 V

> d: wejScie drugie (regulacyjne, pomocnicze)
0 = nie zabudowane
K = wiacznik pradu statego
R = przekaznik elektromechaniczny
P = pradowe 0-20 mA, 4-20 mA
N = napigciowe 0-5 V, 0-10 V

> e: wejscie alarmowe
R = przekaznik elektromechaniczny
> f,g,h: 000
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