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1 Einleitend wichtige Informationen

Ht60M ist ein zum Einbau in ein Paneel vorgesehenes Messgerit bzw. Regler.

Bei Initialisierung kann eine der folgenden drei Konfigurationen eingestellt werden:
e Mess-/Alarmeinheit ... tYPE = MEAS,
e Zweipunktregler ... tYPE = onoF,
e PID-Regler ... tYPE = PId.

Das Gerit kann mit

o dem Temperatureingang (Thermoelemente, Pt100),
e dem Prozesseingang (0 - 20 mA, 4-20 mA, 0-5 V, 1-5V, 0-10 V),
zwel Ausgéngen:
o der erste Ausgang kann: Alarm-, Signal- bzw. Reglerausgang,
o der zweite Ausgang kann Alarm- oder Signalausgang sein,
und
einer Kommunikationsleitung:
e RS-232, MODBUS-RTU-Protokoll,
e EIA-485, MODBUS-RTU-Protokoll.
ausgestattet werden.

Die Bedienung dieses Gerites ist einfach. Die eingestellten Parameter kénnen gesperrt und so vor Uberschreibung durch den
Bediener geschiitzt werden.

Die Bedienungsanleitung zum Ht60M-Gerit ist in einzelne thematische Kreise aufgeteilt. Fiir die Installation und
Inbetriebnahme des Gerétes empfehlen wir die folgende Vorgehensweise:

Sie sind der Endbenutzer, lhr Geriat ist vom Lieferanten bereits eingebaut und eingestellt:

Falls Sie der Endbenutzer sind, erhalten Sie das Gerdt mit entsprechender Einstellung und mit dem Zugang lediglich zu den
Parametern, die Sie fiir [hre Arbeit bendtigen. Beim Vertrautmachen mit dem Gerét konzentrieren Sie sich auf die folgenden
Kapiteln:
o Grundbegriffe, hier wird die Funktion von Tasten, Anzeigen usw. erldutert.
o Bedienung des Gerites, in diesem Kapitel finden Sie die Informationen iiber die Benutzerparameter und
Grundeigenschaften des Gerites.

Sie filthren eine Komplette Installation und Einstellung des Gerates durch:

Dann gehen Sie geméB den folgenden Kapiteln vor:

o Installation — in diesem Kapitel wird der Panelleinbau des Gerétes beschrieben.

o [Installationsgrundsdtze, Storungsquellen, wir empfehlen Thnen, die in diesem Kapitel beschriebenen
Installationsgrundsétze zu beachten.

o Elektrische , Beschreibung der elektrischen Schaltung des Gerites.

o Inbetriebnahme des Geriites, bei erster Einschaltung des Gerites gelangen Sie ins Initialisierungsmenti, in dem die
wichtigsten Parameter des Gerétes eingestellt werden.

GemiB der aufgefiihrten Vorgehensweise wird Installation, Anschluss und Grundeinstellung des Gerites durchgefiihrt. Uber
weitere Moglichkeiten des Gerites und seine Bedienung erfahren Sie in den folgenden Kapiteln.

Den Benutzern, die das Gerit bereits komplett eingestellt haben, empfehlen wir, die Einstellungen von allen Parametern in der
Service-Ebene, conE-Menii, vorzunehmen. Das Initialisierungskennwort fiir den Zugang zur Service-Ebene ist auf 995
eingestellt.



2 Grundbegriffe

Fiir eine problemlose Arbeit mit dem Gerit muss der Benutzer die Bedienung des Gerétes, Parametereinstellungen usw.

beherrschen.

Anzeigeelemente, Tastatur

Am Paneel sind die Anzeige und zwei Kontrollleuchten fiir die Zustandsanzeige der einzelnen Ausginge angeordnet. Das

Gerdt wird mit drei Tasten bedient.

Anzeige:

e Im Grundzustand wird der
Messwert angezeigt.

e Beim Blittern im Menii wird die
Parameterbezeichnung
angezeigt.

e Beim Einstellen (nach

Betitigung der —Taste) wird
der Parameterwert angezeigt.

e Bei Betitigung dieser Taste
gelangen Sie in den Modus der
Parameterwerteinstellung.

Falls die -Taste nicht gedriickt
ist, konnen Sie mit dieser Taste im
Menti blattern.

Falls die -Taste gedriickt ist,
werden mit dieser Taste die
Parameter eingestellt.

Leuchtdiode ,,1:

Zustand des ersten Ausgangs an.

Leuchtdiode ,,2: zeigt den Zusta:
des zweiten Ausgangs an.

Falls  die —Taste nicht
gedriickt ist, konnen Sie mit dieser
Taste im Meni blattern.

Falls die -Taste gedriickt ist,
werden mit dieser Taste die
Parameter eingestellt.

2.1 Informations- und Fehlermeldungen

Die Informations- und Fehlermeldungen werden lediglich im Grundzustand angezeigt, s. Seite 4

Informationsmeldungen

---- ... Fehler des Eingangsfiihlers bzw. der Eingang ist nicht eingestellt.

raMP ... Anzeige der Rampenfunktion.

autl ... Die automatische Einstellung der Regelparameter fiir die Heizung, Pb1  , It1
aut2 ... Die automatische Einstellung der Regelparameter fiir die Kithlung, Pb1 = , Ttl

, dE1 , wurde gestartet.
,dE1 , wurde gestartet.

e 1atl ... Alarm 1 ist aktiv (die Funktion des permanenten Alarms ist eingeschaltet ... Latl = on).
e 1at2 ... Alarm 2 ist aktiv (die Funktion des permanenten Alarms ist eingeschaltet ... Lat2 = on).
Fehlermeldungen

Bei Anzeige einer Fehlermeldung werden die Regelausgidnge sowie der Signalausgang ausgeschaltet und der Alarmausgang
aktiviert.

e Err0 ... FLASH-Fehler des Programmspeichers. Schalten Sie das Gerit aus und wieder ein. Bei andauernden Problemen
kontaktieren Sie bitte den Lieferer.

e Errl ... EEPROM-Fehler des Speichers fiir die Konfigurationsparameter. Der Fehler kann in manchen Fallen mit einem
Restart von allen Parametern in der Service-Ebene behoben werden. Nach dem Restart sind alle Parameter neu
einzustellen. Dies kann nur ein erfahrener Benutzer vornehmen. Bei andauernden Problemen kontaktieren Sie bitte den
Lieferer.

e Err3 ... Umwandlerfehler. Der Umwandlerfehler kann durch elektrischen Impuls am Eingang, durch eine zu niedrige
Temperatur, eine iiberméfBige Feuchtigkeit usw. verursacht werden. Schalten Sie das Gerét aus und wieder ein. Bei
andauernden Problemen kontaktieren Sie bitte [hren Lieferer.



2.2 Ebenen, Meniis

Fiir eine richtige Funktion des Gerites ist es notwendig, seine Parameter richtig einzustellen. Der besseren Ubersichtlichkeit
halber sind die Parameter in drei Gruppen (Ebenen) aufgeteilt. Die Gliederungsstruktur ist der nachstehenden Abbildung zu
entnehmen.

Benutzerebene:
ermdglicht den schnellsten Zugang zu ausgewdhlten Parametern. Fiir diese Ebene konnen
Parameter von der Bedienungsebene aus ausgewihlt und fiir den Benutzer zugénglich gemacht

werden.
Gleichzeitig 3
Sekunden
halten.
( oPEX ) x ) g .
= \ Bedienungsebene: Ebene, in der sich die Bedienungsparameter
LEVL PASS J
befinden.
| . )
Die  gewiinschte
Ebene mit Pfeilen ( ConF )( X ) - N
anwihlen. - Konfi ti b : ist fiir die Konfi ion des Gerites besti Es i fehl
\ onfigurationsebene: ist fiir die Konfiguration des Gerites bestimmt. Es ist empfehlenswert,
( LEVL )=( PASS ) diese Ebeme mit einem Passwort abzusichern.
I | J
(sEzv ) (1T %) - \
= \ Service-Ebene:
(zevz ) pass ) - ervic e _ o .
fiir Service-Techniker. Es ist empfehlenswert, diese Ebeme mit einem Passwort abzusichern.
\ J

Falls fiir die jeweilige Ebene kein
Passwort eingestellt ist, wird der
PASS-Parameter nicht angezeigt.

2.3 Grundzustand des Gerates

Das Gerit befindet sich nach dem Einschalten der Speisespannung im Grundzustand (es muss eine Anfangseinstellung des
Gerites vorgenommen werden, siche die Seite 8).
In der Anzeige wird die Ist-Temperatur angezeigt.

In der Anzeige wird der
Messwert angezeigt.

¢ Die Informations- und Fehlermeldungen werden lediglich im Grundzustand angezeigt.

Riickkehr in den Grundzustand

e Mit einer kurzen Betdtigung der Tasten u n kann die Bedienungsperson das Gerit in den Grundzustand riicksetzen.
o Falls wihrend 60 Sekunden keine Taste betitigt wird, erfolgt eine automatische Riicksetzung des Gerites in den
Grundzustand.



3 Bedienung des Gerates

Das Gerét hat nur eine Anzeige. Die Orientierung im Menii und in der Parametereinstellung ist demzufolge komplizierter als
beim Gerdt mit zwei Anzeigen.
Das Einstellungsprinzip ist den nachstehenden Abbildungen zu entnehmen:

Soll-Wert-Einstellung

Die Soll-Wert-Einstellung ist nur dann zuldssig, wenn das Gerit als PID- bzw. Zweipunktregler arbeitet.
Man geht wie folgt vor:

e Das Gerit befindet sich im Grundzustand, in der Anzeige
wird der Messwert angezeigt.

e  Fiir die Soll-Wert-Einstellung ist die -Taste zZu
betétigen.

e Halten Sie die —Taste gedriickt und

e stellen Sie mithilfe der u bzw. n-Tasten den Soll-
Wert ein.

e Nach Beendung des Einstellungsvorgangs wird die

gedriickte —Taste losgelassen.
e Der neue Soll-Wert wird nach 2 Sekunden nach dem

Loslassen der -Taste automatisch gespeichert.




Einstellung der iibrigen Parameter des Gerates

Die Einstellung der iibrigen Parameter erfolgt &hnlich wie die Soll-Wert-Einstellung.

e  Der gewiinschte Parameter wird mit der u- oder n-
Taste angewihlt.

e Halten Sie die —Taste gedriickt.

e  Stellen Sie mit der u bzw. n-Taste den gewiinschten
Parameterwert ein.

e Nach Beendung des Einstellungsvorgangs wird die

gedriickte -Taste losgelassen.

e Um in das folgende Menii zu gelangen, driicken Sie die

u- oder n-Taste.

e  Der neue Wert wird erst nach der Betitigung dieser
Taste im Gerit gespeichert.




Einstieg in héhere Meniiebenen

Um in die Bedienungs- (oPEx), Konfigurations- (ConF) bzw. Service-Ebene (SExV) zu wechseln, ist wie folgt vorzugehen:

e Das Gerit befindet sich im Grundzustand, in der Anzeige
erscheint der Messwert.
e Driicken Sie gleichzeitig ca. 3 Sekunden lang die

n u-Tasten, bis in der Anzeige die Meldung ,,LEVL®
erscheint.

e Halten Sie die -Taste gedriickt.

e  Mithilfe der u— oder n—Taste wird die gewlinschte
Ebene angewdhlt: ,,0PEr”“ ... Bedienungsebene
»ConE“ ... Konfigurationsebene
,SErV ... Service-Ebene

e Nach Beendung des Einstellungsvorgangs wird die

gedriickte —Taste losgelassen.

o  Falls kein Passwort eingestellt wurde, gelangen Sie in das
1. Menii der angewihlten Ebene (z.B. ,,SEn1®).

e Falls das Passwort eingestellt wurde, gelangen Sie ins
Menii fiir die Passworteingabe.

e Halten Sie die —Taste gedriickt.

e  Mithilfe der u- oder n—Taste wird das Passwort fiir
den Zugang zur angewdhlten Ebene eingestellt.

e Nach dem Loslassen der gedriickten —Taste erscheint in

: der Anzeige die Meldung ,,PASS*.
HteOM [q

e Driicken Sie die u-Taste.

e Falls das richtige Passwort eingegeben wurde, gelangen Sie
ins 1. Menii der angewéhlten Ebene (z.B. ,,SEnl®).

e  Falls kein richtiges Passwort eingegeben wurde, kehrt das
Gerit in den Grundzustand zuriick.




4 Inbetriebnahme des Gerates

Die Anfangsinitialisierung darf ausschlielich von qualifizierten und befugten Personen durchgefiihrt werden. Eine
unsachgemifle Initialisierung kann ernsthafte Schiiden verursachen.

Verfahrensweise

Wir gehen davon aus, dass das Gerdt im Paneel bereits installiert wurde, dass es angeschlossen ist und dass Sie es gerade jetzt
zum ersten Mal eingeschaltet haben. Die Parameter der Anfangsinitialisierung sind folgende:

Einstellung des Geriitetypus:
e MEAS ... Messgerit / Alarmeinheit.
e onoF ... Zweipunktregler.

o PId ... PID-Regler.

Einstellung des Eingangsfiihlers... Temperatureingang:
. no ... kein Eingang eingestellt.

.. Thermoelement J, Bereich -200 bis 900 °C.

.. Thermoelement K, Bereich -200 bis 1360 °C.

.. Thermoelement T, Bereich -200 bis 400 °C.

.. Thermoelement N, Bereich -200 bis 1300 °C.

.. Thermoelement E, Bereich -200 bis 700 °C.

.. Thermoelement R, Bereich 0 bis 1760 °C.

.. Thermoelement S, Bereich 0 bis 1760 °C.

.. Thermoelement B, Bereich 300 bis 1820 °C.

.. Thermoelement C, Bereich 0 bis 2320 °C.

.. Thermoelement D, Bereich 0 bis 2320 °C.

. rtd ... Widerstandsmessfiihler Pt100, Bereich -200 bis 800 °C.
Einstellung des Eingangsfiihlers ... Prozesseingang:
. no ... kein Eingang eingestellt.

e 0-20...0-20mA, Bereich -499 bis 2499 Einheiten.

e 4-20...4-20mA, Bereich -499 bis 2499 Einheiten.

. 0-5... 05V, Bereich -499 bis 2499 Einheiten.

. 1-5 ... 1 -5V, Bereich -499 bis 2499 Einheiten.

e 0-10...0-10V, Bereich -499 bis 2499 Einheiten.

.
Qb R BB R g

lediglich beim . S : :
ghich Komma-Einstellung fiir die Darstellung in der Anzeige:
Hozerrnligig 3 0 ... ohne Komma.
. 0.0 ... eine Dezimalstelle.
. 0.00 ... zwei Dezimalstellen.
e 0.000 ... drei Dezimalstellen.
lediglich beim
Prozesseingang Gemeinsam mit dem rh 1 - Parameter wird bei
Prozessbereichen das Maf3 der in der Anzeige dargestellten
Werte eingestellt.
Bereich: -499 bis 2499.
lediglich beim
Prozesseingang Gemeinsam mit dem rL 1 - Parameter wird bei

: Prozessbereichen das Maf3 der in der Anzeige dargestellten
weon (=] [V][4] Werte eingestellt.

Bereich: -499 bis 2499.
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Einstellung des 1. Ausgangs ... Messgerit (tYPE = MEAS):
. OFF ... der Ausgang ist ausgeschaltet.

e ALPr ... Alarm-Ausgang.

e SGPr ... Signal-Ausgang.

Einstellung des 1. Ausgangs... Zweipunktregler (tYPE = onoF):
. OFF ... der Ausgang ist ausgeschaltet.

. ht2 ... Heizungssteuerung, Zweipunktregelung.

. CL2 ... Kithlungssteuerung, Zweipunktregelung.

Einstellung des 1. Ausgangs ... PID-Regler (tYPE = PId):
. OFF ... der Ausgang ist ausgeschaltet.

. ht ... Heizungssteuerung, PID-Regelung.

. CL ... Kiihlungssteuerung, PID-Regelung.

Einstellung des 2. Ausgangs:

. OFF ... Der Ausgang ist ausgeschaltet.
e ALPr ... Alarm-Ausgang.

e SGPr ... Signal-Ausgang.

nur beim Zweipunkt- und
PID-Regler - o

S5F L B

Htéom ’E‘ E @

Begrenzung des unteren Arbeitsbereiches beim Soll-Wert:

Bereich: -499 bis SP1h.

nur beim Zweipunkt- und
PID-Regler

S5F Ih 2

Ht60M ‘H:‘ E ‘Z‘

Begrenzung des oberen Arbeitsbereiches beim Soll-Wert:

Bereich: SP1L bis 2499.

Wichtig:

Alle in der Anfangsinitialisierung eingestellten Parameter konnen spéter in der Konfigurationsebene geindert werden.

4.1 Einstellung eines anderen Geratetypus

Die Einstellung eines anderen Geritetypus kann nach dem Restart von allen Parametern bei einer neuen Einstellung des

gesamten Gerétes vorgenommen werden.

Verfahrensweise

o Treten Sie in die Service-Ebene cin, siche die Seite 7. Das Initialisierungskennwort fiir den Zutritt zur Service-Ebene

wurde auf 995 eingestellt.

e Wechseln Sie ins rst? —Menii ... Parameterrestart.

e Das rst -Menii (zSt?, rStl, rSt2, rSt3, rSt4, rSt5) muss insgesamt 6-mal eingesellt und mit YES bestétigt werden.
e Nach dem Parameterrestart schalten Sie das Gerit aus und wieder ein und nehmen Sie eine neue

Initialisierungseinstellung vor.



5 Benutzerebene

Die Benutzerebene ist fiir einen schnellen Benutzerzugang zu den iiblichen Parametern bestimmt. Das Menii dieser Ebene
wird vom Benutzer selbst (in der Konfigurationsebene, stp1- bis stp4-Parameter) eingestellt.

e Das Gerit befindet sich im Grundzustand, in der Anzeige wird
der Messwert dargestellt.

e  Mit Betitigung der u-Taste treten sie in die Benutzerebene ein.

Erster Parameter der Benutzerebene (eingestellt mit dem stp1-
Parameter)

e  Mit Betétigung der E-Taste steigen Sie in den weiteren
Parameter der Benutzerebene ein.

Zweiter Parameter der Benutzerebene (cingestellt mit dem stp2-
Parameter)

e  Mit Betitigung der u-Taste steigen Sie in den weiteren
Parameter der Benutzerebene ein.

Weitere Parameter der Benutzerebene

Im Ht60M-Gerit konnen hochstens 4 Parameter der Benutzerebene programmiert werden.

Alle Parameter und Meniis der Benutzerebene in Ubersicht

Anzeige Vorgehensweise
PCnl zeigt die Leistung beim 1. Ausgang in % an.
Start / Stopp der automatischen Einstellung der Regelparameter:
Aut . oFF, Ausschaltung der automatischen Einstellung der Regelparameter.
. on, Start der automatischen Einstellung der Regelparameter, Heizung oder Kiihlung (entsprechend der

Einstellung des Regelausgangs).
Proportionalitiitsbereich des Regelausgangs.

Pbl
Bereich: 1 bis 2499 °C.
T Integrationskonstante des Regelausgangs.
Bereich:  oFF, 0.1 bis 99.9 Minuten.
dE1 Derivationskonstante des Regelausgangs. )
Bereich: = oFF, 0.01 bis 9.99 Minuten. E
TS Hysterese des Regelausgangs, dieser Parameter wird als einziger bei der Zweipunktregelung eingestellt. g
Bereich: 1 bis 249 °C. 2
i)

Untere Alarm-/Signal-Grenze des 1. Ausgangs. Der Ausgang wird aktiviert, falls der Messwert kleiner ist als die
olLo eingestellte Grenze.

e Bereich: -499 bis olhI °C.

Obere Alarm-/Signal-Grenze des 1. Ausgangs. Der Ausgang wird aktiviert, falls der Messwert grdfer ist als die
olhI eingestellte Grenze.

e Bereich: o0lLo bis 2499 °C.

Untere Alarm-/Signal-Grenze des 2. Ausgangs. Der Ausgang wird aktiviert, falls der Messwert kleiner ist als die
o2Lo eingestellte Grenze.

e Bereich: -499 bis 02hI °C.

Obere Alarm-/Signal-Grenze des 2. Ausgangs. Der Ausgang wird aktiviert, falls der Messwert grdfer ist als die
o2hI eingestellte Grenze.

e Bereich: 02Lo bis 2499 °C.

Der Zugang zu den einzelnen Parametern ist im Kapitel Bedienungsebene
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Einstellung der Parameter der Benutzerebene
Die Bildung der Benutzerebene wird in der Konfigurationsebene, stP1, stP2, StP3, StP4-Parameter, vorgenommen.

Beispiel fir die Bildung des Benutzermeniis:
Sie wollen an die 1. Position der Benutzerebene den aut -Parameter fiir den Start der automatischen Optimierung und an die
2. Position die obere o2hI-Alarmgrenze platzieren. Gehen Sie wie folgt vor:
o Stellen Sie den Parameter StP1 = | Aut ein.
o Stellen Sie den Parameter StP2 = o2hI ein.
e Die 3. und 4. Position werden nicht genutzt, die stP3 und stP4-Parameter sind auf no einzustellen.
Schauen Sie sich das Ergebnis in der Benutzerebene an.

11



6 Bedienungsebene

In der Bedienungsebene werden Parameter eingestellt, die lediglich fiir die Bedienung zugénglich sein sollen.

Die Anleitung zum Einstieg in die Bedienungsebene finden Sie auf der Seite 7.

Bedeutung des Parameters

Bedingung fiir die
Parameteranzeige

zeigt die Leistung beim 1. Ausgang in % an.

automatische Einstellung der Regelparameter

PID-Regler
Proportionalitatsbereich eingestellt
2 Integrationskonstante
)
4 Derivationskonstante
<
Hysterese des Zweipunktreglers Zwe! punktregler
eingestellt
Untere Alarm-/Signal-Grenze des 1. Ausgangs Mess- / Alarm-Einheit
: eingestellt
Obere Alarm-/Signal-Grenze des 1. Ausgangs 9
© Untere Alarm-/Signal-Grenze des 2. Ausgangs Alarm / Signal auf dem 2.
g Ausgang eingestellt
< 2 | Obere Alarm-/Signal-Grenze des 2. Ausgangs

Menii der Bedienungsebene

Anzeige Bedeutung

PCnl zeigt die Leistung beim 1. Ausgang in % an.

Start / Stopp der automatischen Einstellung der Regelparameter:
Aut . OFF, Ausschaltung der automatischen Einstellung der Regelparameter.

on, Start der automatischen Einstellung der Regelparameter, Heizung oder Kiihlung (entsprechend der Einstellung des
Regelausgangs).

Pbl Proportionalitiitsbereich des 1. Ausgangs.

Bereich: 1 bis 2499 °C.
| Integrationskonstante des 1. Ausgangs.

Bereich: = oFF, 0.1 bis 99.9 Minuten.
dE1 Derivationskonstante des 1. Ausgangs.

Bereich: oFF, 0.01 bis 9.99 Minuten.
B Hysterese des 1. Ausgangs, dieser Parameter wird als einziger bei der Zweipunktregelung eingestellt.

Bereich: 1 bis 249 °C.

Untere Alarm-/Signal-Grenze des 1. Ausgangs. Der Ausgang wird aktiviert, falls der Messwert kleiner ist als die eingestellte
olLo Grenze.

e Bereich: -499 bis o1hI °C.

Obere Alarm-/Signal-Grenze des 1. Ausgangs. Der Ausgang wird aktiviert, falls der Messwert grdfer ist als die eingestellte
olhI Grenze.

e Bereich: 0lLo bis 2499 °C.

Untere Alarm-/Signal-Grenze des 2. Ausgangs. Der Ausgang wird aktiviert, falls der Messwert kleiner ist als die eingestellte
o2Lo Grenze.

e Bereich: -499 bis 02hI °C.

Obere Alarm-/Signal-Grenze des 2. Ausgangs. Der Ausgang wird aktiviert, falls der Messwert grdfer ist als die eingestellte
o2hI Grenze.

e Bereich: 02Lo bis 2499 °C.
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7 Konfigurationsebene

Die Konfigurationsebene ist fiir die Grundeinstellung des Gerites bestimmt. In dieser Ebene ist der Regelausgang
ausgeschaltet und der Alarm- und Signalausgang deaktiviert.

Die Anleitung fiir den Einstieg in die Konfigurationsebene finden Sie auf der Seite 7.

Bedeutung des Parameters

Bedienungseben der
Parameteranzeige

Einstellung des Eingangsfihlers immer
> Kommaeinstellung immer
c
% Fihlereichung immer
=
MafR fir die Wertdarstellung in der Anzeige, untere Grenze Prozesseingang
MaR fir die Wertdarstellung in der Anzeige, obere Grenze Prozesseingang
g > Protokoll der Kommunikationsleitung
c 3
> = _— L Kommunikationslinie
[]]
E E Kommunikationsgeschwindigkeit installiert
o
¥ 2 | Adresse des Gerates
Funktion des ersten Ausgangs Immer
- Zyklusdauer des ersten Ausgangs PID-Regler eingestellt
o
c
% Alarm-/Signaldauer
2 Unterdriickung des unerwiinschten Alarms / Signals beim Mess- / Limiteinheit
Einschalten des Gerates eingestellt
Wabhl der aktiven Alarm-/Signalgrenzen
Funktion des zweiten Ausgangs immer
N
> Alarm-/Signaldauer
©
2 Unterdriickung des unerwiinschten Alarms / Signals beim Alarm oder Signal am 2.
2 Einschalten des Gerates Ausgang eingestellt
Wabhl der aktiven Alarm-/Signalgrenzen
= Begrenzung des unteren Arbeitsbereichs beim Soll-Wert Zwelpunktregler oder PID-
g Regler eingestellt
£, . . . K Zweipunktregler oder PID-
% S | Begrenzung des oberen Arbeitsbereichs beim Soll-Wert Regler eingestellt
> i -
a Rampenfunktion Zwelsunktregler oder PID
egler eingestellt
® Parameter, der die 1. Position des Benutzermenis belegt immer
c
o
@ Parameter, der die 2. Position des Benutzermenus belegt immer
[]
g Parameter, der die 3. Position des Benutzermenus belegt immer
]
@ Parameter, der die 4. Position des Benutzermenus belegt immer
5 Passwort fiir den Einstieg in die Bedienungsebene immer
(-1
£ é Passwort fiir den Einstieg in die Konfigurationsebene immer
K=
[3]
o Passwort fiir den Einstieg in die Service-Ebene immer




Einstellung des Eingangs

Anzeige Bedeutung

Einstellung des Eingangsfiihlers ... Temperatureingang:
. no ... kein Eingang eingestellt.
. J ... Thermoelement J, Bereich -200 bis 900 °C.
. K ... Thermoelement K, Bereich -200 bis 1360 °C.
. t ... Thermoelement T, Bereich -200 bis 400 °C.
. n ... Thermoelement N, Bereich -200 bis 1300 °C.
. E ... Thermoelement E, Bereich -200 bis 700 °C.
. r ... Thermoelement R, Bereich 0 bis 1760 °C.
. S ... Thermoelement S, Bereich 0 bis 1760 °C.
. b ... Thermoelement B, Bereich 300 bis 1820 °C.

SEnl . C ... Thermoelement C, Bereich 0 bis 2320 °C.
. d ... Thermoelement D, Bereich 0 bis 2320 °C.
. rtd ... Pt100-Widerstandsfiihler, Bereich -200 bis 800 °C.
Einstellung des Eingangsfiihlers ... Prozesseingang:
. no ... kein Eingang eingestellt.
e 0-20...0-20mA, Bereich -499 bis 2499 Einheiten.
e 4-20...4-20mA, Bereich -499 bis 2499 Einheiten.
° 0-5 ... 05V, Bereich -499 bis 2499 Einheiten.
. 1-5 ... 1-5V,Bereich -499 bis 2499 Einheiten.
e 0-10...0-10V, Bereich -499 bis 2499 Einheiten.
Kommaeinstellung fiir die Darstellung in der Anzeige ... Temperatureingang:
. 0 ... keine Dezimalstelle.
. 0.0 ... eine Dezimalstelle.

dEC1 Kommaeinstellung fiir die Darstellung in der Anzeige ... Prozesseingang:
. 0 ... keine Dezimalstelle.
. 0.0 ... eine Dezimalstelle.
. 0.00 ... zwei Dezimalstellen.
e 0.000 ... drei Dezimalstellen.

Bl Fiihlereichung. Der eingestellte Wert wird dem Messwert hinzugerechnet.
Bereich: -999 bis 999 °C.

=P stellt gemeinsam mit dem rh 1-Parameter bei Prozessbereichen das MaB fiir die Wertdarstellung in der Anzeige ein.
Bereich: -499 bis 2499.

oh 1 stellt gemeinsam mit dem rh 1-Parameter bei Prozessbereichen das MaB fiir die Wertdarstellung in der Anzeige ein.

Bereich: 499 bis 2499.

Kommunikationsleitung

Anzeige Bedeutung

CoMM Einstellung der Kommunikationsleitung:
. Mod ... das Gerit ist fir die Kommunikation mit dem Computer, MODBUS RTU-Protokoll, eingestellt.
Kommunikationsgeschwindigkeit:
. 9.6 ... 9600 Bd.

bAud . 19.2 ... 19200 Bd.
. 38.4 ... 38400 Bd.
. 57.6 ... 57600 Bd.

Addr Adresse des Geriites:

Bereich: 1 bis 250.
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Ausgang 1

Anzeige Bedeutung
Funktion des ersten Ausgangs, Mess-/Alarmeinheit (EYPE = MEAS):
. OFF ... der Ausgang ist ausgeschaltet.
e ALPr ... Alarm-Ausgang.
e SGPr ... Signal-Ausgang.
Funktion des ersten Ausgangs, Zweipunktregler (tYPE = onoF):
otl . OFF ... der Ausgang ist ausgeschaltet.
. ht2 ... Zweipunktregler - Heizung.
. CL2 ... Zweipunktregler - Kiihlung.
Funktion des ersten Ausgangs, PID-Regler (tYPE = PId):
. OFF ... der Ausgang ist ausgeschaltet.
. ht ... PID-Regler - Heizung.
. CL ... PID-Regler - Kiihlung.
ctl ZyKlusdauer des 1. Ausgangs.
Bereich: 1 bis 200 Sekunden .
Einstellung der Alarm-/Signaldauer des ersten Ausgangs:
LAtl e | OFF ... temporirer Alarm.
. on ... Permanenter Alarm.
Unterdriickung des Alarms/Signals beim Einschalten des Geriites:
SIL1 e | OFF ... Funktion ausgeschaltet.
. on ... Funktion eingeschaltet.
‘Wahl der aktiven Alarm-/Signalgrenzen:
SIdl e Dboth ... untere und obere Grenze aktiv.
. hI ... obere Grenze aktiv.
. Lo ... untere Grenze aktiv.
Ausgang 2
Anzeige Bedeutung
Funktion des zweiten Ausgangs:
ot2 . OFF ... der 2. Ausgang ist ausgeschaltet.
e ALPr ... Alarm-Ausgang.
e SGPr ... Signal-Ausgang.
Einstellung der Alarm-/Signaldauer des zweiten Ausgangs:
LAt2 e | OFF ... temporirer Alarm.
. on ... Permanenter Alarm.
Unterdriickung des Alarms/Signals beim Einschalten des Geriites:
SIL2 e | OFF ... Funktion ausgeschaltet.
. on ... Funktion eingeschaltet.
Wahl der aktiven Alarm-/Signalgrenzen:
SId2 e Dboth ... untere und obere Grenze aktiv.
. hI ... obere Grenze aktiv.
. Lo ... untere Grenze aktiv.
Systemparameter
Anzeige Bedeutung
s Begrenzung des unteren Arbeitsbereichs beim Soll-Wert.
Bereich: -499 bis SP1h °C.
s | Begrenzung des oberen Arbeitsbereichs beim Soll-Wert.
Bereich: SP1L bis 2499 °C.
Rampenfunktion ... Anlaufsgeschwindigkeit auf den gewiinschten SP1-Wert bei Regelung auf den Konstantwert. Falls oFF
rAMP eingestellt, ist die Rampenfunktion ausgeschaltet.
Bereich: | oFF, 1 bis 999 °C/h.
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Einstellung des Benutzermeniis

Anzeige Bedeutung

Parameter, der die 1. Position des Benutzermeniis belegt:
. no ... kein Parameter
e PCnl ... zeigt die Leistung des 1. des Regelausgangs in % an.
. Aut ... Start/ Stop der automatischen Optimierung von Regelparametern.
. Pbl ... Proportionalititsbereich des ersten Ausgangs.

stpi . Itl ... Integrationskonstante des ersten Ausgangs.
. dE1 ... Derivationskonstante des ersten Ausgangs.
e hYS1 ... Hysterese des ersten Ausgangs bei Zweipunktregelung.
e olLo ... untere Alarm-/Signalgrenze des ersten Ausgangs.
e ol1hI ... obere Alarm-/Signalgrenze des ersten Ausgangs.
e 02Lo ... untere Alarm-/Signalgrenze des zweiten Ausgangs.
e 02hI ... obere Alarm-/Signalgrenze des zweiten Ausgangs.

StP2

Parameter, die die 2. bis 4. Position des Benutzermeniis belegen. Die Liste ist gleich wie in StP1.
StP4

Passwérter fiir den Einstieg in héhere Meniiebenen

Anzeige Bedeutung
ENEE Passwort fiir den Einstieg in die Bedienungsebene. Falls oFF eingestellt, ist der Zugang mit keinem Passwort geschiitzt.
Bereich: | oFF, 1 bis 9999.
ENEE Passwort fiir den Einstieg in die Konfigurationsebene. Falls oFF eingestellt, ist der Zugang mit keinem Passwort geschiitzt.
e Bereich: | oFF, 1 bis 9999.
ENEE Passwort fiir den Einstieg in die Service-Ebene. Falls oFF eingestellt, ist der Zugang mit keinem Passwort geschiitzt.

e Bereich: | oFF, 1 bis 9999.
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8 Service-Ebene

Die Service-Ebene ist fiir die Servicetechniker bestimmt. In dieser Ebene sind der Regelausgang ausgeschaltet und der
Alarm- und Signalausgang deaktiviert.
Die Anleitung fiir den Einstieg in die Service-Ebene finden Sie auf der Seite 7.

Anzeige Bedeutung

SoFt Software-Version Nr.

TYPE Typ des eingestellten Gerites. MEAS ... Messgerit, onoF ... Zweipunktregler, PId ... PID-Regler

AMb1 Aktuelle Umgebungstemperatur.

tCl Messspannung, Thermoelement-Eingang 1. Bereich 60 mV.
rtdl Messwiderstand, Widerstandseingang 1. Bereich 350 Ohm.
Pr I Messstrom, Stromeingang 1. Bereich 20 mA.

Pr u Messspannung, Spannungseingang 1. Bereich 10 V.

Mit YES und Bestitigen gelangen Sie ins Menii zum Einstellen samtlicher Parameter. Dieses Menii kann z.B. beim erstmaligen

ConF . ..
Einstellen des Gerétes verwendet werden.

Die Eingabe der Initialisierungsparameter stellt einen bedeutenden Eingriff in die Geriteeinstellung dar. Sie muss mit sechsmaliger

St? . .
& YES-Einstellung bestitigt werden.




9 Messung - Beschreibung des Ausgangs

Die richtige Wahl, Installation bzw. Schaltung und Anbringung des Fiihlers in der Einrichtung und die entsprechenden
Parametereinstellungen im Gerét sind fiir die richtige Funktion durchaus unentbehrlich.
Die Parameter fiir die Konfiguration des Messeingangs finden Sie in der Konfigurationsebene.

Einstellung des Eingangsfiihlers

Der gewiinschte Eingangsfiihler wird im sEni-Parameter eingestellt. Die Ubersicht der Eingangsfiihler ist dem Kapitel
Technische Parameter zu entnehmen, siche Seite 28.

Mit dem deci-Parameter kann die Kommaposition eingestellt werden. Bei den Temperaturfiihlern ist die Darstellung ohne
Komma oder mit einer Dezimalstelle moglich.

Mit dem cari-Parameter wird die Fiihler- Eichung eingestellt. Der eingestellte Wert wird dem Messwert hinzugerechnet.
Die Soll-Wert-Begrenzung des Reglers konnen Sie in der Konfigurationsebene, Parameter sP1L und SP1h, einstellen.

Wichtig:
e Die Temperaturfiihler verfiigen {iber eine Erkennung der Fiihlerintegritét. Bei Fiihlerstorung wird der Reglerausgang
abgeschaltet und der Alarm-Ausgang aktiviert.

Messbereich von Prozessausgédngen

In der Konfigurationsebene kann der Messbereich von Prozesseingdngen mit den L 1-, rh 1- und dEci-Parametern begrenzt
werden.

Beispiel der Einstellung des Prozesseingangs:

Es soll das Eingangssignal 4 bis 20 mA in der Anzeige im Bereich von 6.0 bis 24.0 dargestellt werden.
Stellen Sie dec1 = | 0.0, zL 1= 6.0 und rh 1= 24.0 ein. Die Verteilung zwischen den Werten 6.0 und 24.0 ist linear.

Anzeige des
Messwertes

24.0

4 mA 20 mA Eingangssignal
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10 Regelung, Reglerausgang

Der Regelausgang befindet sich immer in der Stellung ,,Ausgang 1%.
Das Gerdt ermdglicht die Regelung bei den folgenden Einstellungen:
® tYPE = onoF, Zweipunktregelung der Heizung oder Kiihlung.
e tYPE = | PId, PID-Regelung der Heizung oder Kiihlung.

10.1 Zweipunktregelung

Das Gerdt ist als Zweipunktregler konfiguriert, falls tYPE = onoF bei der Initialisierungseinstellung angewahlt wird.

Die Zweipunktregelung wird in der Konfigurationsebene mittels Einstellung ot1 = ht2 (fiir die Heizung) oder ot1 =/ cr2

(fiir die Kiihlung) angewahlt.
Sie wird fiir weniger anspruchsvolle Anwendungen genutzt. Prinzipiell kann bei dieser Regelung keine Null-Abweichung
erreicht werden. Der Messwert schwingt auf eine charakteristische Art und Weise um den Soll-Wert.

\/ Soll-Wert

/]\Hysterese

Messwert

Zustand Zeit
Regel- © ein
ausgang
aus
\ | | \ | | Zeit

10.2 PID-Regelung

Das Geriit ist als PID-Regler konfiguriert, falls tYPE = | Pid bei der Initialisierungseinstellung angewéhlt wird.

Die PID-Regelung wird in der Konfigurationsebene, Parameter otl = ht (fiir die Heizung) oder ot1 =| ct (fiir die
Kiihlung), angewébhlt.
Sie ermoglicht eine préazise Regelung. Fiir eine richtige Reglerfunktion ist es allerdings erforderlich, die PID- Parameter
richtig einzustellen. Die Beschreibung der automatischen Einstellung der Regelparameter ist der Seite 20 zu entnehmen.
Die PID-Parameter haben die folgende Bedeutung:
e Pbl Breite des Proportionalititsbereiches - wird in Messeinheiten eingegeben. Es ist ein Bereich um den Sollwert, in
dem reguliert wird.
e It1 Integrationskonstante - wird in Minuten eingegeben. Die Integrationskomponente kompensiert die Verluste des
Systems. Je grofler der Wert, desto weniger (langsamer) kommt die Integrationskomponente zur Geltung.
e de1 Derivationskonstante - wird in Minuten eingegeben. Die Derivationskomponente reagiert auf schnelle
Verianderungen und wirkt entgegen. Je grofler der Wert, desto mehr wirkt diese Komponente.

Die (in Prozenten angegebene) Soll-Leistung wird auf den Ausgang mithilfe der sogen. Breitenmodulation {ibertragen. In
jedem Zeitzyklus (ct1-Parameter, den Sie in der Konfigurationsebene finden) wird der Ausgang einmal geschaltet und
einmal abgeschaltet. Je groBer die gewiinschte Leistung, desto langer ist die Schaltdauer. Das Verhalten des Ausgangs wird
im dritten Teil der Abbildung dargestellt.
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Beispiel einer
Breitenmodulation des Temperat. S
Ausgangs:

o die Zyklusdauer betrigt 10
Sekunden, die Soll-Leistung ist 30
%. Der Ausgang wird fiir eine
Dauer von 3 Sekunden geschaltet
und 7 Sekunden abgeschaltet. Zeiw
e Die Zyklusdauer betragt 10
Sekunden, die Soll-Leistung ist 5 gi‘;‘ii;gs 100%
%. Der Ausgang wird fiir eine
Dauer von 0,5 Sekunden
geschaltet und 9,5 Sekunden
abgeschaltet.

Wichtig:
Zustand

¢ Die Zyklusdauer beeintrachtigt die Regelausgang cin
Qualitét der Regelung. Je ldnger
diese Zeit, desto mehr wird die
Qualitét der Regelung
beeintrachtigt.

e Wird am Regelausgang ein !
elektromagnetisches Element Zyklusdaveg |
(Relais, Schaltschiitz) eingesetzt, '
muss mit Riicksicht auf deren
Lebensdauer eine ldngere
Zyklusdauer eingestellt werden.

Zeit

Automatische Einstellung der Regelparameter

Der Regler ist mit einer Funktion ausgestattet, mit der die PID-Parameter fiir die Heizung bzw. Kiihlung eingestellt werden
konnen.

Automatische Automatische Bei der automatischen Optimierung blinken in der Anzeige die
ptimierung - Anfang

Optimierung - Ende

folgenden Meldungen durch:

e Autl ... eingestellt werden die Pbl-, 1t1-, dE1-Parameter fiir die
Heizung.

® Aut2 ... ... eingestellt werden die Pb1-, Itl-, dE1-Parameter fiir
die Kiihlung.

Verfahrensweise beim Starten der automatischen Optimierung:

e Die automatische Optimierung wird mit dem Aaut = on-Parameter gestartet. Den Aut-Parameter finden Sie in der
Bedienungsebene. Der Reglerausgang muss fiir die PID-Regelung eingestellt werden.

o Der Regler bestimmt mittels Eingriffe am Regelausgang die Charakteristik des Systems und berechnet zugleich die
optimalen Parameter. Bei der Optimierung schwankt der Messwert.

e Wihrend der automatischen Optimierung blinkt in der Anzeige die Meldung (autl bzw. aut2) durch.

e Nach Beendung der Optimierung werden die ermittelten PID-Parameter in Registern gespeichert und die Meldung blinkt
nicht mehr durch.
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10.3 Rampenfunktion

Nach der Einschaltung der Anlage kommt es zu einem schnellen Temperaturanstieg. Falls dieser schneller Temperaturanstieg
unzuléssig ist, kann der Anlauf auf den Soll-Wert mit der Rampenfunktion gesteuert werden.

Temp.

SP1

Rampenfuntkion aus

Rampenfuntkion ein

Temp.

SP1

Anlauf auf den Sollwert nach
Einschaltung des  Gerites.
Rampenfunktion aus.

Anlauf mit Rampenfunktion.
Anlaufsgeschwindigkeit  ist
mit dem XrAMP-Parameter
einzustellen.  Anzeige der
Rampenfunktion: [°C/h].

deaktiviert.

Zeit Zeit

Die Rampenfunktion sorgt fiir einen linearen Anlauf bei Erreichung des SP1-Soll-Wertes.
Die Rampenfunktion ist nur nach dem Einschalten des Gerétes aktiv und wird mit Erreichung des SP1-Soll-Wertes

Bei aktiver Rampenfunktion blinkt in der Anzeige die Meldung ramp durch.
Die Rampenfunktion wird in der Konfigurationsebene, raMp-Parameter [© C/Stunde], eingestellt.
Beim raMp = | oFF-Parameter ist die Rampenfunktion abgeschaltet.
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11 Alarm- / Signalausgang

Der Alarm-/Signal-Ausgang belegt immer die Position ,,Ausgang 2%.
Falls bei der Anfangsinitialisierung die Einstellung ,,Messgerit, Grenzeinheit® ... t¥YPE = MEAS angewihlt wurde, befindet sich
der Alarm-/Signal-Ausgang auch an der Position ,,Ausgang 1%.

Die Texte in Klammern gelten fiir den (als Alarm- oder Signal-Ausgang eingestellten) Ausgang 1.

Einstellung des Alarm-/Signal-Ausgangs

Die Funktion wird mit dem ot2 , (ot1l )-Parameter eingestellt.
e ot2 (otl )= | oFF, der Ausgang ist ausgeschaltet,
e ot2 (otl )= ALPr, Alarm-Ausgang, die Grenzen werden in Absolutwerten eingestellt.
e ot2 (otl )= SGPr, Signal-Ausgang, dic Grenzen werden in Absolutwerten eingestellt.

Messwert
aktiv
__________ _________m..____________________
/\ ,0" S iiiraeenee
.:: nicht aktiv
o2hI | | R ;_ N R
(e1hI) / aktiv
o2Lo Zeit
(olLo)
ein . .
------------- ---- Der Alarmausgang ist aktiv
Alarmaus- (abgeschaltet):
gang - bei Uberschreitung der Alarmgrenzen
- beim Fehler am Fiihler
aus - beim Fehler am Gerét
- beim ausgeschalteten Gerét
Zeit
ein . . .
- e e T Der Signalausgang ist aktiv
Signal (eingeschaltet):
al:sggn:n:g - bei Uberschreitung der Alarmgrenzen
aus
Zeit
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Temporéarer, permanenter Alarm -LAT-Funktion

Der Alarm kann temporér - LAt2 (LAt1l) = oFF oder permanent - LAt2 (LAt1)= on sein.
e Der temporére Alarm erlischt automatisch nach dem Wegfall der Alarmbedingungen.
e Der permanente Alarm ist auch nach dem Wegfall der Alarmbedingungen eingestellt.

Wichtig:
Nach dem Wegfall der Alarmbedingungen schalten Sie den permanenten Alarm mit einer kurzen gleichzeitigen

Betitigung der n u-Tasten aus. Der permanente Alarm ist auch nach dem Speisestromausfall ausgeschaltet.

Stilllegen der SIL-Alarm-/Signal-Funktion

Das Stilllegen des Alarms / Signals kann fiir
die Unterdriickung des Alarms / Signals beim
Anfanganlauf auf den Soll-Wert angewendet
werden. In der Regel handelt es sich nicht um
einen Zustand, der als Fehlerzustand
ausgewertet werden sollte, denn das System | e
ist noch nicht stabil. :
Die Funktion wird mithilfe der folgenden
Parameter aktiviert: p
e SIL2 (SIL1) = oFF, Funktion nicht aktiv e
e SIL2 (SIL1) = on, Alarm/Signal kann

MessgroBe

3
"~
..............

Beim Start
Alarm/Signal nicht
aktiv

erst dann aktiviert werden, wenn der
Messwert beim Anfangsanlauf zum
ersten Mal den zuldssigen Bereich
erreicht hat (zwischen die Alarm- und
Signalgrenze).

Zeit

Aktive Seiten der SId-Alarm-/Signal-Funktion

Mithilfe der sTd2 (s1d1)-Parameter kann angewidhlt werden, welche der Alarmgrenze aktiv sein wird:
e SId2 (SIdl) = both, beide Grenzen aktiv.
e SId2 (SIdl)=| hI, nur die obere Alarm-/Signalgrenze aktiv.
e SId2 (SIdl) = Lo, nur die untere Alarm-/Signalgrenze aktiv.




12 Parameter-Tabelle

Parametertabelle der Konfigurationsebene:

( Senl I

E=D

(car1 [

(rLlI

(rhlI

((comm )

( baud |

((addr )

(otl I

(ecex )

(zaer )

(szz1 )

((sza1 )

(o2 )

(s1a2 |

(zae2 |

(szn2 |

(s1a2 |

ANAANN —ANAN_N NN AN NN

((seiz |

((spin )

(e |

(sepr )

(sep2 |

(sep3 )

(stpa |

(pop |

(peco [

(psE )

Parametertabelle der Bedienungsebene:
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13 Installation

Das Gerit ist zum Paneeleinbau vorgesehen. Es wird mit zwei Flanschen (Bestandteil der Lieferung) befestigt. Fiir die
Installation muss der Zugang zur hinteren Paneelwand gewéhrleistet sein.

Montageabmessungen

Breite x Hohe x Tiefe: 96 x 48 x 107 mm (einschl. Klemmleiste).
Einbautiefe: 101 mm (einschl. Klemmleiste).

Paneel6ffnung: 90 x 45 mm.

Paneelstirke: 1,5 bis 5 mm.

Installation

Im Paneel wird eine Offnung von 90 x 45 mm gefertigt.

Das Gerét wird in die Paneeldffnung eingelegt.

Die Halteflanschen werden in den oberen und unteren Offnungen oder in den Offnungen an den beiden Seiten des Geriites
befestigt.

Das Gerét wird aufgeschraubt und die Schrauben an den Flanschen werden angezogen.

Wir empfehlen, nach der Installation des Gerétes, also vor der eigentlichen Schaltung des Gerétes, den folgenden Abschnitt zu
moglichen Storungsquellen zu lesen.

Die Beschreibung der Geriteschaltung beginnt auf der Seite 26.

13.1 Installationsgrundsatze, Storungsquellen

In den Anlagen findet man viele mdgliche Stérungsquellen. Zu den wichtigsten Storungsquellen gehdren z.B.:

Einrichtungen mit induktiver Last, z.B. Elektromotoren, Spulen bei Relais und Schiitzen, usw.
Thyristoren und andere Halbleiter, die nicht in Null geschaltet werden.

SchweiBanlagen.

Starkstromleiter.

Leuchtrohren und Neonleuchten.

13.2 Reduzierung von Storungseinfliissen

Bei der Planung des Gesamtsystems sollten nach Moglichkeit folgende Regeln eingehalten werden:

Samtliche Speiseleitungen sowie Kraftleitungen miissen getrennt von der Signalleitung gefiihrt werden (z.B.
Thermoelement-, Kommunikationsleitungen). Der Mindestabstand zwischen diesen Leitungen sollte nicht kleiner als 30
cm sein.

Beim Kreuzen der Signal- und Kraftleitungen sollte der Kreuzungswinkel stets 90 © betragen (Kreuzung im rechten
Winkel).

Stellen Sie nach Moglichkeiten gleich zum Anfang potentielle Storungsquellen fest. Die Leitungen sollten auf3erhalb
dieser Quellen gefiihrt werden.

Relais und Schiitze sollten nicht in der Nédhe des Reglers installiert werden.

Die Speisespannung des Gerites sollte nicht zum Speisen von induktiven und phasengesteuerten Anlagen eingesetzt
werden.

Fiir die Signalleitung sollte eine abgeschirmte Drehkreuzleitung eingesetzt werden. Die Abschirmung sollte an mehreren
Stellen mit der Erde der Betriebsstitte verbunden werden.

Im Bedarfsfalle sollten Ersatzquellen (UPS) fiir die Gerdtespeisung eingesetzt werden.
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14 Elektrische Schaltung

Die elektrische Schaltung darf ausschlielich vom Fachpersonal durchgefiihrt werden. Die einschligigen Vorschriften
miissen eingehalten werden. Unsachgemiifie Ausfithrung kann ernste Schiiden verursachen.
e Falls ein eventueller Fehler zu Geriitebeschidigung fiihren konnte, muss die Anlage mit einem unabhiingigen

Schutzglied ausgestattet werden.

Speisespannung
Vor dem Anlegen der Speisespannung muss gewihrleistet sein, dass diese den technischen Vorschriften entsprechen.

O|0jo)0|0{0{0)0)0) 000

=] —

g z o )

o g g Z ® N 230 VAC/50Hz

2 £ = : — .5VA

g E a o max @
é Sicherung
o
S TI1A

Das Gerit ist fiir den Einsatz in Industrie, bzw. Laboreinrichtungen, Uberspannungskategorie IT, Verschmutzungsstufe 2,
vorgesehen.

Messeingang (InP1)

Temperatureinginge Prozesseingiinge

112]13]415]16]7]8]9]10j11]12

(] o)} ) O|0joj0oj0(0 (o0 0)mjmo

= +
- +
Thermoelement-Eingang lSEpannungsemigiang
Eingangsimpedanz 20M ingangsimpedanz
Ohm. =10 Ohm
! 13
+

Stromeingang
Eingangsimpedanz
40 Ohm

2,3 _
e
2-Leiter-Schaltung
1,2
Pt100
J 3-Leiter-Schaltung

Der Messeingang ist nicht
von der Gerdteerde
galvanisch getrennt
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Kommunikationsleitung (CoMM)

TxD RxD Com RS232

T-R- T+R+ Com  EIA485

1. Ausgang (Alarm-/Signal und Regelausgang)

Die Kommunikationsleitung
ist von der Geriiteerde
galvanisch getrennt

PC-Anschluss der RS232-Kommunikationsleitung

RxD TxD

o

Com TxD RxD Com
6 4] 5 6

[10.21.l:l.51607»80 R o]

®o o,p 00 0 0 0

u

Canon 25

Canon 9

SSD

Gleichstromausgang

[

o —T

11213]4]5]6

O|O|o|o|mo

9 [10J11]12

+ — O

7
max. 30 mA
Leerspannung: 9-

12V Gs

Der SSD-Ausgang ist
nicht von der
Geriteerde galvanisch
getrennt.

2. Ausgang (Alarm-/Signal-Ausgang)

Relais
Relais-Ausgang

— o
(=]

112]3]14]5]16]7(8]9

g(o{o|0|mono

230VWs/5
A oder

]

30V Gs/5A

RELAIS
Relais-Ausgang

o l—e

11213]4]5]6]7

(]} o

a

«— O

230 VWs/5 A
oder
30 VGs/5 A

Der RELAIS -Ausgang ist von der Geriiteerde
galvanisch getrennt. Bei diesem Ausgang miissen
die Aufenleiter so fixiert werden, dass beim
Lockern des Leiters in der Klemme die Isolierung
zwischen der Netzspannung und der

Grenzspannung nicht beeintrichtigt werden kann.

Der RELAIS -Ausgang ist von der Geriiteerde
galvanisch getrennt. Bei diesem Ausgang miissen
die Aufenleiter so fixiert werden, dass beim
Lockern des Leiters in der Klemme die Isolierung
gwischen der Netzspannung und der
Grenzspannung nicht beeintrichtigt werden kann.
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15 Technische Parameter

Das Gerit ist fiir den Einsatz in Industrie, bzw. Laboreinrichtungen, Uberspannungskategorie IT, Verschmutzungsstufe 2,
vorgesehen.

Regelung
e PID-, PI-, PD-, P-Regelung, automatische Parameteroptimierung, Heizungs- und Kiihlungssteuerung,
e Zweipunktregelung, Heizungs- und Kiihlungssteuerung.

Soll-Wert-Steuerung

o Konstantwert-Regelung, Rampenfunktion

Alarm, Signal

o Absolutalarm, Signal, obere und untere Grenze,
o Alarm/Signal — permanent, temporér,
o Alarm-/Signal- Unterdriickung bei Einschaltung des Gerétes.

Anzeige- und Steuerelemente

e cine vierstellige Anzeige, Segmenthdhe 14 mm,
e zwei Ausgangskontrolllampen,
o drei Tasten, Bedienung iiber Menii.

Fuhler, Eingange

Thermoelement- bzw. Widerstand-Temperatureingang, Erkennung der Fiihlerintegritit:
e | no ... kein Eingang eingestellt,

.. Thermoelement J, Bereich -200 bis 900 °C,

.. Thermoelement K, Bereich -200 bis 1360 °C,

.. Thermoelement T, Bereich -200 bis 400 °C,

.. Thermoelement N, Bereich -200 bis 1300 °C,

.. Thermoelement E, Bereich -200 bis 700 °C,

.. Thermoelement R, Bereich 0 bis 1760 °C,

.. Thermoelement S, Bereich 0 bis 1760 °C,

.. Thermoelement B, Bereich 300 bis 1820 °C,

.. Thermoelement C, Bereich 0 bis 2320 °C,

.. Thermoelement D, Bereich 0 bis 2320 °C,

rtd ... Pt100-Fihler, Bereich -200 bis 800 °C, Zwei- oder Dreileiterschaltung, Linearisierung nach DIN.

° °
a0 n R RAB R G

Strom-Prozesseingang (Eingangsimpedanz 40 Ohm), Spannungs-Prozesseingang (10 kOhm), ohne Erkennung der
Fiihlerintegritit:

e | no ... kein Eingang eingestellt,

e 0-20 ... 0 — 20 mA, Bereich -499 bis 2499 Einheiten,

e 4-20 ... 4—20 mA, Bereich -499 bis 2499 Einheiten,

e 0-5...0-5YV,Bereich -499 bis 2499 Einheiten,

e 1-5...1-5V,Bereich -499 bis 2499 Einheiten,

e 0-10 ... 010V, Bereich -499 bis 2499 Einheiten.

Ausgang 1

o Gleichstrom-Spannungsschalter, 9 — 12 V Gs im eingeschalteten Zustand, max. 30 mA,
o clektromechanisches Relais, 230 V Ws / 5A oder 30 V Gs /5A, Schaltrelais, ohne Ddmpfungsglied.

Ausgang 2
o clektromechanisches Relais, 230 V Ws / 5A oder 30 V Gs /5A, Schaltrelais, ohne Dampfungsglied.

Kommunikationsleitung

e RS 232, galvanisch getrennt, Modbus RTU-Protokoll,
o EIA 485, galvanisch getrennt, Modbus RTU-Protokoll.
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Genauigkeit der Eingdnge

e +0,25 % des Bereichs (mind. 600 °C) , £1 digit bei 25 °C £3 °C der Umgebungstemperatur und bei £10 % der
Nennspeisespannung,

o Temperaturstabilitdt £0,1°C/°C der Umgebungstemperatur,

o Spannungsstabilitit +0,01 %/% der Speisespannungsdnderung.

Speisespannung

e 230 V Ws +/- 10 %, 50 Hz, innere langsame Sicherung T2A/250 V,
o [eistungsaufnahme max. 5 VA,
o Datenspeicherung unabhéngig von der Speisespannung.

Betriebsbedingungen

e 0 bis 50 °C,
e 0 bis 90 % der relativen Luftfeuchte, ohne Kondensation.

Transport und Lagerung
e -20 bis 70 °C.

Abmessungen

¢ Breite x Hohe x Tiefe:, 96 x 48 x 107 mm,
e Einbautiefe: 101 mm,
o Paneel6ffnung: 90 x 45 mm, Paneeldicke: 1,5 bis 5 mm.

15.1 Garantiebedingungen

Der Lieferant leistet auf dieses Produkt eine Garantie von 36 Monaten. Diese Garantie bezieht sich nicht auf die mechanische

oder elektrische Abnutzung der Ausgénge. Aus der Garantie sind ferner simtliche Fehler und Storungen infolge
unsachgemaBer Transportdurchfithrung, Lagerung, Anwendung und Inbetriebnahme, sowie Beschddigungen durch
Einwirkungen von aufen (insbesondere Einwirken elektrischer Uberspannung, unerlaubter elektrischer GroBen und
Temperaturen, chemischer Substanzen, mechanische Beschddigungen) und Beschddigungen infolge elektrischer oder
mechanischer Uberlastung der Ein- und Ausginge ausgenommen.

15.2 Modell-Beschreibung

Ht60M—ab—-cd—-efg

> a: Eingang
T = Temperatureingang
P = Prozesseingang

> b: Kommunikationsleitung
0 = unbestiickt
X = RS 232-Kommunikationsleitung
A = EIA 485-Kommunikationsleitung

> c: erster Ausgang
K = Gleichstromschalter
R = elektromechanisches Relais

> d: zweiter Ausgang
R = elektromechanisches Relais

> e, f,g:000
Auftragsmodell
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