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1 Wprowadzenie

HtCeramic jest sterownikiem temperatury przeznaczonym do wbudowania w panel; jest urzadzeniem formatu % DIN

(96 x 96 mm). Umozliwia programowalne sterowanie zgodnie z pozadang krzywa albo wyznaczong statg wartoscia.
Sterownik wyposazony jest w 1 sygnat pomiaru na wejsciu i 3 sygnaty wyjscia. Moze by¢ dodatkowo wyposazony w linie
komunikacyjne.

Instrukcja obshugi sterownika HtCeramic podzielona jest na poszczegélne rozdzialy. Kiedy urzadzenie zostanie
zainstalowane i uruchomione zaleca si¢ nastepujace postepowanie:

Jesli czytelnik jest uzytkownikiem finalnym, sterownik posiada fabryczne
ustawienia nadane przez dostawce

W przypadku gdy czytelnik jest uzytkownikiem finalnym, otrzymane urzadzenie posiada wlasne ustawienia, ktére mozna
przeglada¢, zmienia¢ mozna jednak tylko te parametry, ktdre sa potrzebne dla swojej wlasnej pracy ze sterownikiem.

W przypadku gdy czytelnik jest nowym uzytkownikiem, skupi¢ nalezy si¢ na nastgpujacych rozdziatach:

Kluczowe pojecia, wyjasniono tu kluczowe funkcje, informacje wy$wietlane itp.
Tryb bazowy, opis bazowego trybu sterownika.

Poziom uiytkownika, opis parametrow i menu poziomu uzytkownika.

Program, wszystko, co nalezy wiedzie¢ na temat edytowania programu.

W przypadku kompletnego montazu i nastawienia przyrzadu

W tym przypadku nalezy postgpowaé wedtug nastgpujacych rozdziatow:

e  Montaz, w rozdziale jest opisany sposob zabudowania przyrzadu do panelu.

o  Zasady dotyczgce montazu, Zrodia zaklocen ,zrodla zaklocen zaleca sig przestrzega¢ zasady podlaczenia opisane w
niniejszym rozdziale.

e  Okablowanie, opis podlaczenia przyrzadu.

e  Przekazanie do uzytkowania, przy pierwszym wlaczeniu przyrzadu nalezy wejs¢ do menu inicjalizacji, w ktorym nalezy
nastawi¢ najwazniejsze parametry przyrzadu.




2 Kluczowe pojecia

Aby unikna¢ probleméw w obstudze urzadzenia, uzytkownik powinien umie¢ radzié sobie z jego obstuga.

2.1 Dzialanie i opis sterownika

Na panelu frontowym wystepuja 2 wyswietlacze, 3 kontrolki (diody LED) wskazujace stany sygnatow, 3 kontrolki (diody
LED) wskazujace przebieg programu. Urzadzenie ustawiane jest i konfigurowane poprzez przyciski-klawisze.

Funkcje wskaznikow

@yéwietlacz gorny: dioda LED ,,1¢
. ”
e w trybie podstawowym Ht Ceramic wskazuje stan sygnatu pierwszego

wyswietla warto$¢ pomiaru
e podczas konfiguracji
wyswietla warto§¢ parametru

N

Qyéwietlacz dolny:

e w trybie bazowym wyswietla
warto$¢ pozadang

o podczas konfiguracji

\wys'wietla nazwe parametru

dioda LED ,,2¢
wskazuje stan sygnatu drugiego

dioda LED ,,Al*

wskazuje stan alarmowy

Diody ,,rate“, ,,sp*, ,,time*

wskazuja stan przebiegu programu

Funkcje klawiszy

Konfiguracja parametrow sterownika przeprowadzane jest poprzez tabele przyciskow. Funkcje poszczegoélnych przyciskow —
klawiszy sa nast¢pujace:

. , klawisz konfiguracji i podgladu parametréw uzytkownika, poziomu operacyjnego, konfiguracji oraz poziomu
uzytkownika. Przyciskajac ten klawisz potwierdzona zostaje zmiana w konfigurowanym parametrze i sterownik
przechodzi do nastgpnego parametru.

. n, klawisz obnizajacy wartos¢ parametru. Warto$¢ parametru stanowi liczba, badz skrot sktadajacy si¢ z maksymalnie
4 liter.

. n, klawisz podwyzszajacy warto$¢ parametru.

. , klawisz przeznaczony do edycji programu. Przyciskajac ten klawisz edycji poddany zostaje biezacy parametr
programu i sterownik przechodzi do nastgpnego parametru.

START
STOP

. , klawisz przeznaczony do rozpoczgcia i przerwania programu. Poprzez krotki przycisk wehodzi si¢ do menu
rozpoczgcia programu. Poprzez diuzsze przycisnigcie (3 sekundy) wchodzi si¢ do menu rozpoczecia programu przy
pomocy zegara czasu rzeczywistego.

. , przyciskajac oba klawisze przez krotki czas, sterownik powraca do trybu bazowego, patrz strona 6. Po
dtuzszym przycisnieciu (3 sekundy) wchodzi si¢ do wyzszych pozioméw menu (operacyjnego, konfiguracji i serwisu).



2.2 Komunikaty btedow i informacyjne

Komunikaty informacyjne i bledow sygnalizowane sa tylko w trybie bazowym, patrz strona 6.

Komunikaty informacyjne, wyswietlacz goérny

e ---- ... blad czujnika wejscia, lub wejscie nie jest konfigurowane.

Komunikaty informacyjne, wyswietlacz dolny

e PCLK ... uruchomienie programu za pomocg zegara, patrz strona 135.

e Autl ... automatyczne ustawienie / autoregulacja parametréw PID uktadu 1 dla nagrzewu, Pb1A, It1A, dE1A, patrz
strona §.

e Aut2 ... automatyczne ustawienie / autoregulacja parametrow PID uktadu 2 dla nagrzewu Pblb, Itlb, dE1b,  patrz
strona §.

e aut3 ... automatyczne ustawienie / autoregulacja parametréw PID uktadu chlodzenia Pb2A, 1t2A, dE2A, patrz
strona §&.

e Gsd ... GSD, warto$¢ procesu znajduje si¢ poza dopuszczalng granica, program zostaje wstrzymany i jak tylko

warto$¢ procesu powraca w dopuszczalny zdefiniowany poziom, program uruchamia si¢ ponownie, patrz strona 7.

Komunikaty bledéw, wyswietlacz dolny

Jesli zasygnalizowany zostanie komunikat btgdu, wylaczone zostaja czynnosci kontrolne, wylaczony zostaje sygnat

wyjsciowy, uruchomione sg sygnaty alarmowe.

e Errl ... blad w pamigci EEPROM w stosunku do parametréw operacyjnych i konfiguracji. Rozwigzanie tego problemu
moze by¢ osiagnigte poprzez wyzerowanie wszystkich parametrow na poziomie uzytkownika. Po wyzerowaniu
konieczne jest ustawienie wszystkich parametréw na nowo. Moze tego dokonac¢ tylko doswiadczony uzytkownik. Jesli
problem si¢ utrzymuje, nalezy skontaktowac si¢ z dostawca.

e Err3 ... blad prostownika A/D. Moze by¢ spowodowane impulsem elektrycznym na wejsciu, zbyt niska temperatura i
nadmierng wilgotnoscig, ... . Nalezy wylaczy¢ sterownik i wlaczy¢ go ponownie. Jesli problem si¢ utrzymuje, nalezy
skontaktowac si¢ z dostawca.



2.3 Przeglad poziomoéw i menu

Aby funkcjonowaé poprawnie, parametry sterownika nalezy ustawi¢ prawidtlowo. Dla utatwienia, parametry zostaty
podzielone na grupy (poziomy i menu). Poziom jest nadrzedny wobec menu, menu stanowi cz¢$¢ poziomu (menu out 1 ).

Strukture podziatu ilustruje nastepujacy schemat.

Poziom uzytkownika
Umozliwia najszybszy dostep do wybranego parametru. Opis na stronie 7.
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?

Edycja programu

L Menu jest przeznaczone do edycji programu. Specyfikacja na stronie 10.

4 )\

START Uruchomienie/ zatrzymanie programu

SToP Tym klawiszem mozna uruchomi¢ lub zatrzymaé program, patrz strona 5.
\,

¢

e N
Uruchomienie programu przy pomocy zegara czasu rzeczywistego
. START . o . . . L .
Oba klawisze Dluzszym przyci$nigciem klawisza (3 sekundy) otwiera si¢ menu ustawienia funkcji
nacisna¢ \uruchamiania programu poprzez zegar, patrz strona I5. J

na 3 sekundy

( OPEr ) ( X )
| | {
( LEVEL )=( PASS )=u= Poziom operacyjny
‘Poziom, gdzie znajduja si¢ parametry operacyjne. Opis na stronie 8.

Pozadany poziom I
nalezy wybra¢ za ConF ) ( x ) - N
53‘;;‘1’;3 klawiszy I Poziom konfiguracji

LEVEL ):( PASS Przeznaczony jest do konfigurowania sterownika. Zalecamy zabezpieczy¢ ten poziom

hastem. Opis na stronie 21.
. J

=) () , ~

Poziom serwisu
( LEVEL ):( PASS )=a=

Przeznaczony dla pracownikow serwisu. Zalecamy zabezpieczy¢ ten poziom hastem. Opis na
\stronie 29.

J

Jesli hasto poziomu nie zostanie
prawidlowo wprowadzone, parametr
PASS  nie pojawi sig.




3 Tryb bazowy

Sterownik znajduje si¢ w trybie bazowym, gdy tylko zostanie wlaczony (ustawienia wstepne muszg zostaé przeprowadzone,
patrz strona 33 ).

Wyswietlacz gorny pokazuje wartos¢ procesu. Gdy sygnal jest wylaczony, dolny wy$wietlacz wykazuje OFF, W
przeciwnym wypadku wskazuje ustawiong warto$¢ pozadana.
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Wyswietlacz
gorny — warto$¢
procesu

Diody wskazuja przebieg programu:
e Gdy dazy w gore/dot do warto$ci pozadane;j
dioda ,,rate” pulsuje, a dioda ,,sp“ §wieci sig.

o Gdy utrzymuje si¢ na pozadanej wartosci,
dioda ,,time* pulsuje, a dioda ,,sp* $wieci sig.

Gdy program nie jest uruchomiony, zadna dioda

si¢ nie $wieci.

Wyswietlacz dolny - oFF
gdy sygnal nieaktywny lub
pokazuje ustawiong  warto$¢
pozadang (liczbg)

e Jesli na wyswietlaczu dolnym pojawia si¢ napis inny niz ofFF lub warto$¢ pozadana (liczba) sterownik nie znajduje sie
w trybie bazowym (ustawiane sg wlasnie jakie$ parametry).
e W trybie bazowym komunikaty btedow i informacyjne pojawiaja si¢ na wyswietlaczu dolnym, patrz strona 4.

Powroét do trybu bazowego

Aby powroci¢ do Trybu bazowego nalezy krotko nacisna¢ klawisze u n
e Jesli zaden klawisz nie jest wcisniety przez 60 sekund, sterownik automatycznie powraca do trybu bazowego.

Stan sterownika, gdy Zzaden program nie jest uruchomiony

Jesli zaden program nie jest uruchomiony, sterownik mozna ustawi¢ tak, ze czynnosci kontrolne sg wytaczone

(wskazuje na to napis oFF na dolnym wyswietlaczu) albo tak, ze sterownik utrzymuje stabilng warto$¢ procesu na ustalone;j

wartosci pozadanej (na dolnym wyswietlaczu pojawia si¢ liczba). Stan sterownika poza programem ustawiany jest poprzez

parametr SLEEP

e SLEEP = oFF, czynnoS$ci kontrolne sg wylaczone, napis oFF wyswietlony jest na wyswietlaczu dolnym.

e SLEEP = SP1, sterownik utrzymuje stabilng warto$¢ procesu na ustalonej wartosci (na wyswietlaczu dolnym pojawia sig¢
warto$¢ ustawiona, ktéra moze by¢ modyfikowana klawiszami strzalek). Parametr SLEEP  znajduje si¢ na poziomie
konfiguracji w menu sys



4 Poziom uzytkownika

Poziom uzytkownika przeznaczony jest aby szybko udostepniaé uzytkownikowi najczesciej uzywane parametry.

Aby wejs$¢ do poziomu uzytkownika i porusza¢ si¢ w tym poziomie nalezy nacisngc¢ klawisz G,

Aby powrécié¢ z poziomu uzytkownika, nalezy przej$¢ poprzez wszystkie parametry albo nacisng¢ krotko klawisze u n

Strukture poziomu uzytkownika mozna konfigurowa¢ dowolnie:

e mozna zdefiniowaé ktore z parametrow i menu beda w poziomie uzytkownika,

e mozna zdefiniowaé na jakich pozycjach parametry te (albo menu) maja by¢ umieszczone,

e parametry i menu wyswietlane sa tylko w przypadku, gdy ich pojawienie si¢ ma znaczenie (np. stan sygnatu
warunkowego wys$wietlany jest tylko, gdy sygnat 2 ustawiony jest jako sygnat warunkowy).

4.1 Przeglad wszystkich parametréow i menu na poziomie

uzytkownika
Wyswietlane Procedura
ProG Wystepujac w programie, wskazuje numer programu, ktory aktualnie jest uruchomiony.
StEP Wystepujac w programie, wskazuje aktualny etap programu.
EnSP Wystepujac w programie, wskazuje ustawiong warto$¢ pozadana.
trEM Wystepujac w programie, wskazuje czas do zakonczenia etapu.
PCnt 1 Wskazuje w % moc sygnatu kontrolnego 1. Wyswietlane tylko gdy sygnat 1 ustawiono jako sygnat kontrolny.
PCnt 2 | Wskazuje w % moc sygnatu kontrolnego 2. Wyswietlane tylko gdy sygnat 2 ustawiono jako sygnat kontrolny.
P ProG | Zuzycie energii w ostatnim wypale w kWh. Gdy pogram jest uruchamiany, licznik zeruje si¢ i liczenie zaczyna si¢ od 0.
P tot Ogolne zuzycie energii w kWh. Po przekroczeniu wartosci 9999, licznik zeruje si¢ i liczenie zaczyna si¢ od 0.
AL oFF | Menu wylaczajace staly alarm. Ustawi¢ YES i potwierdzi¢, aby wylaczy¢ staly alarm.
Entl Wskazuje stan sygnatu warunkowego 1 (| oFF ... wylaczony,  on ... wlaczony). Sygnat moze by¢ ustawiony za pomoca klawiszy
strzatek wytacznie gdy program nie jest uruchomiony.
Rozpoczecie / zakonczenie autoregulacji / automatycznego ustawienia parametrow PID:
BGE . OFF, autoregulacja / automatyczne ustawienia parametréw PID jest wylaczone.
. ht, rozpoczecie autoregulacji / automatycznego ustawienia parametrow PID dla systemu grzewczego.
. CL, rozpoczgcie autoregulacji / automatycznego ustawienia parametrow PID dla systemu chtodzenia.
dt PEr Okres przechowywania danych w rejestrze danych w minutach.
Zakres: 1 do 120 minut.
Opcje przechowywania danych warto$ci mierzonych w rejestrze danych.
. oFF, przechowywanie jest wytaczone.
dt Sto e  ProG, przechowywanie jest uruchamiane tylko gdy trwa program.
e  ALMr, przechowywanie jest uruchamiane tylko podczas alarmu.
. Cont, przechowywanie jest uruchomione stale.
Dolna granica alarmu.
PN, e Zakres:
. 0d-499do AL hI °CdlaAL tYP =ProC.
. 0d-999do0°CdlaAL tYP = dE.
Gorna granica alarmu.
T Range:
. odAL Lo do2499°CdlaAL tYP = ProC.
. 0d0do 999 °C dlaAL tYP = dE.
dtLoG? Wejscie do menu rejestru danych. Aby wejs¢ do menu, nalezy ustawi¢ YES na wyswietlaczu gornym i potwierdzi¢. W menu rejestru
danych mozna podgladna¢ przebieg wypatu.
outl ? Wejscie do menu konfiguracji parametrow sygnatlu 1. Aby wejs¢ do menu, nalezy ustawi¢ YES na wy$wietlaczu gérnym i potwierdzic.
Menu opisano na stronie 19.
out2 ° Wejscie do menu konfiguracji parametrow sygnatu 2. Aby wej$¢ do menu, nalezy ustawi¢ YES na wyswietlaczu gérnym i potwierdzic.
Menu opisano na stronie 20.
CLK ° Wejscie do menu konfiguracji zegara czasu rzeczywistego. Aby wej$¢ do menu, nalezy ustawi¢ Y¥ES na wysSwietlaczu gérnym i
potwierdzi¢. Menu opisano na stronie 20.




4.2 Rejestr danych

Sterownik wyposazony jest w funkcje przechowywania danych wartosci pomiaru, moze przechowa¢ do 500 pozycji. Jesli
pamiec¢ jest pelna, najstarsze dane sa nadpisywane przez nowe dane.

Kazda przechowywana pozycja sktada si¢ z nastepujacych elementow:

e  warto$¢ pomiaru

e warto$¢ pozadang

e program

e rok, miesigc, dzien, godzina i minuta wpisu

Przechowywane wpisy moga by¢ odczytane na 2 sposoby:

e Na wyswietlaczach sterownika w menu dtLoG?. Gdy menu zostaje otwarte na wyswietlaczu dolnym pokazany zostaje
czas w formacie ,,godzina i minuta”, a na wySwietlaczu géornym pokazana zostaje warto$¢ pomiaru. Pojedyncze
wartos$ci pomiaru mozna przewijac¢ za pomocg klawiszy strzalek.

e Przesyt danych poprzez linie komunikacyjne. Wszystkie niezbedne informacje stanowia dane przeznaczone do linii
komunikacyjnych.

Parametry konfiguraciji rejestru danych

Za pomocg parametru dt PER ustawia si¢ i konfiguruje okres przechowywania w minutach.
Za pomocg parametru dt Sto ustawia si¢ warunki przechowania danych:

e dt Sto = Cont, dane beda przechowywane stale,

e dt Sto = AIMr, dane beda przechowywane podczas alarmu,

e dt Sto = ProG, dane beda przechowywane podczas przebiegu programu,

e dt Sto = oFF, dane nie beda przechowywane.

Oba parametry znajduja si¢ na poziomie operacyjnym lub na poziomie uiytkownika.

4.3 Autoregulacja — automatyczne ustawienia parametrow PID

Sterownik wyposazony jest w funkcje¢, ktora automatycznie ustawia parametry PID.
Autoregulacja moze by¢ uruchomiona zar6wno w ramach programu, jak rowniez w ramach kontroli zmiany warto$ci
sygnatu do wartosci pozadanej. Sygnat kontrolny nie moze by¢ wytaczony.

Procedura uruchomienia autorequlaciji:

e Sterownik musi wlaczy¢ sygnat kontrolny, co oznacza, ze sygnal kontrolny nie moze by¢ wylaczony (w trybie
bazowym na wyswietlaczu dolnym nie powinno by¢ wyswietlone oFF).

e Automatyczng optymalizacje rozpoczyna si¢ za pomocg parametru Aut = ht dla systemu grzewczego lub aut
= cLdla systemu chtodzenia. Parametr aut  znajduje si¢ na poziomie operacyjnym lub poziomie uzytkownika.
Uruchomienie autoregulacji mozliwe jest tylko, gdy dany sygnal ustawiony jest pod kontrole PID.

e Sterownik bada charakterystyke systemu pod wzgledem przetaczania ON/OFF na wyjsciu i okresla optymalne
parametry PID. Moze to spowodowac¢ wystapienie przestrzelenia (ang. overshooting).

e Na wyswietlaczu dolnym pulsuje autl  (konfiguracja parametrow dla elementow grzewczych PblA, It1A, DelA),
aut2  (konfiguracja parametréw dla elementéw grzewczych Pb1B, It1B, DelB) czy aut3  (konfiguracja
parametréw dla elementéw chlodzacych Pb2A, It2A, De2A).

Wazne:

e Parametry ustawione sg PblA, It1A, DelA, tylko wtedy, gdy aktualna warto$¢ pozadana jest nizsza niz parametr
sP Pid, podczas gdy oba uktady parametrow PID s3 uzywane (aLGo = 2PId).

e Parametry sg ustawione Pb1B, It1B, DelB, tylko wtedy, gdy aktualna warto$¢ ustawiona jest wyzsza niz parametr
SP PId.

Parametry ALGo i SP PId znajduja si¢ w poziomie konfiguracji, menu outl



4.4 Ustawienia parametrow i menu poziomu uzytkownika

Menu uzytkownika daje uzytkownikowi najprostszy dostep do przegladania i konfigurowania parametrow. Lista
parametrow, ktore sa dostepne na poziomie uzytkownika i ich kolejnos$¢ sa ustawiane dowolnie.
Poziom uzytkownika mozna stworzy¢ na poziomie konfiguracji menu uSEr

Przykiad, w jaki sposéb mozna stworzy¢é¢ menu uzytkownika:

Jesli chee si¢ umiesci¢ parametr Entl  na pozycji 1 na poziomie uZytkownika, a parametr uruchomienia autoregulacji
Aut  napozycji 2 - nalezy postgpowaé nastepujaco:

e Ustawi¢ parametr StEP 1 = Entl.

e Ustawi¢ parametr StEP 2 = Aut .

e pozycje od 3 do 12 nie sg uzywane, parametry od StEP 3 do StEP12 ustawiane s na| no.

Wynik mozna zobaczy¢ na poziomie uzytkownika.

4.5 Monitoring zuzycia energii

Sterownik wyposazony jest w funkcje monitoringu przyblizonego poziomu zuzycia energii:

o Ogotem, przedstawione w kWh wykazywane jest poprzez parametr P tot , znajdujacy si¢ na poziomie operacyjnym
lub poziomie uiytkownika.

e Dla pojedynczego wypalu, przedstawione w kWh wykazywane jest poprzez parametr P ProG znajdujacy si¢ na
poziomie operacyjnym lub poziomie uiytkownika.

Wazne:

e Dla poprawnego wyliczenia zuzytej energii nalezy ustawi¢ moc wejsciowa pieca (urzadzenia) za pomocag parametru
PoWEr . Parametr znajduje si¢ na poziomie konfiguracji, menu sys |, patrz strona 23.

e Licznik zuzycia energii P tot iP ProG ma zakres do 9999. Po osiagni¢ciu tej wartosci, liczniki ulegaja wyzerowaniu
i a liczenie biegnie dale;j.

e Licznik zuzycia energii P ProG zeruje si¢ automatycznie, gdy uruchamiany jest program.

e Licznik P tot mozna wyzerowac na poziomie serwisu, menu SYS  , parametr CLzP 2.



5 Program

Pojecie ,,program® nalezy rozumie¢ jako pozadang krzywa temperatury, jaka uzytkownik pragnie osiggnacé.
Ten rozdzial ma wyjasni¢:

e zasady programowania,

e edycj¢ programu,

e uruchamianie i wstrzymywanie programu,

e przeprowadzanie programu,

e ustawianie parametrow zwiazanych z programem.

5.1 Zasady programowania

Program (ProG) sktada si¢ z pojedynczych etapow (stER), ktore postgpuja jeden za drugim (program rozpoczyna od etapu
1, kontynuuje poprzez etap 2, ...).

Program konczy si¢ etapem | End (konczacym program).

Mozna napisa¢ do 20 programéw ponumerowanych od 1 do 20 i kazdy program moze sktada¢ si¢ z maksymalnie 15
etapow.

Rodzaje etapow

Kolejne schematy ilustrujg wszystkie rodzaje etapoéw, jakie mozna wykorzysta¢ w edycji:
e wzrost (spadek) do temperatury (pozadanej wartoSci — stp) StPt, rAtE,

e stabilizacja temperatury pozadanej (stp), Soak,

e zakonczenie programu,  End.

zadana
warto$¢

SoAK 7adana warto$¢ nie
zmienia si¢ podczas tego etapu.
Czas trwania jest ustawiony.

Koniec programu End

Doprowadza program do
konca.

Stopniowa zmiana w gére¢/dol StPt, rAtE

Zmiana w gorg/dot wartosci w okreslonym czasie.

o StPt, zmiana w gorg/dot okreslona jest przez
zadang warto$¢ i czas potrzebny do jej
osiagnigcia.

o rAtE, zmiana w gor¢/dot okreslona jest przez
zadang warto$¢ i zmiang warto$ci

(jednostka/godzina) w gore/dot.

czas
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StPt, stopniowa zmiana w gore lub w doét ustalonej wartosci pozadanej

warlL

T ACO

EnSP.xx
(§®)

£IME . XX (godz.min) czas

Podsumowanie parametréw etapu SEPt

Wyswietlane Znaczenie

EnSP.xx | Docelowa warto$¢ pozadana.

tIME.xx | Czas potrzebny do osiggni¢cia wartosci pozadanej, wyrazone w formacie godziny. minuty.

Entl.xx | Stan sygnatu warunkowego 1. Parametr wyswietlany jest tylko w przypadku, gdy sygnat 2 ustalony jest jako warunek.

Wyjsciowa ustalona warto§¢ w etapic StPt jest taka sama, jak finalna warto$¢ ustalona dla wezesniejszego (poprzedniego)
etapu. W przypadku uruchomienia programu, wyj$ciowa ustalona warto$¢ jest rowna warto$ci danego procesu.
Czas maksymalny dla etapu wynosi 99 godzin i 59 minut.

rAtE, stopien zmiany w gore i w dot ustalonej wartosci pozadanej

Wartos¢
zadana

EnSP.xx
({®)

rAtE.xx
X(:C/godzina.)

czas

Podsumowanie parametréw etapu rAtE

Wyswietlane Znaczenie

EnSP.xx | Docelowa warto$¢ pozadana.

rAtE.xx | Czasochtonno$é¢, wyrazona w formacie °C/godzina.

Entl.xx | Stan sygnatu warunkowego 1. Parametr wyswietlany jest tylko wtedy, gdy sygnat 2 ustalony jest jako warunek.

Wyjsciowa ustalona warto$¢ w etapie rAtE jest taka sama, jak finalna warto$¢ ustalona dla wczesniejszego (poprzedniego)
etapu. W przypadku uruchomienia programu, wyj$ciowa ustalona warto$¢ jest rowna wartosci danego procesu.
Czas trwania etapu jest nieograniczony.
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So2K, stabilizacja ustalonej wartosci pozadanej

warto$¢
zadana

tIME . xx (godz.min) czas

\ 4

Podsumowanie parametréw etapu SoAK

Wyswietlacz

Znaczenie

tIME. xx

Czas stabilizacji wyrazony jest w formacie godziny. minuty.

Entl.xx

Stan sygnatu warunkowego 1. Parametr wyswietlany jest tylko w przypadku, gdy sygnat 2 ustalony jest jako warunek.

Ustalona warto$¢ pozadana etapu SoaK jest taka sama, jak docelowa ustalona warto$¢ pozadana w etapie poprzednim.
W przypadku uruchomienia programu, wyj$ciowa ustalona warto$¢ jest rowna warto$ci danego procesu.
Czas maksymalny dla etapu wynosi 99 godzin i 59 minut.

End, zakonczenie programu

Podsumowanie parametréw etapu End

Wyswietlacz

Znaczenie

Entl.xx

Stan sygnatu warunkowego 1. Parametr wySwietlany jest tylko w przypadku, gdy sygnat 2 ustalony jest jako warunek.

Etap  End doprowadza program do konca i dostosowuje sygnaty warunkowe.
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5.2 Edycja programu

Menu edycji programu jest przeznaczone dla:

e edycji nowego programu,

e podgladu programu, ktory byt edytowany,

e zmiany niektorych parametréw w programie aktualnie edytowanym.

Aby wej$¢ do menu edycji programu z trybu bazowego, nalezy nacisna¢ klawisz @

Aby powréci¢ z menu edycji programu do trybu bazowego, nalezy nacisna¢ oba klawisze n n
Og6t menu edycji programu ilustruje nastepujacy schemat:

|

( E ProG )7 Lustalony numer programa

(tYPE.xx )—( StPt )—( rAtE )—( SoBK )—( End )
| | | |
( EnSP.xx ) ( EnSP.xx ) ( tIME . xx ) ( Entl.xx )
| |

(tnE.xx ) ((rate.xx ) ((Entl.xx )

| |
(Enti.xx ) ( Enti.xx )
v 3

e Parametr Entl. wySwietlany jest tylko wtedy, gdy sygnal 2 ustalony jest jako warunek (out2 = Entl).
e Rodzaj etapu stpt wyswietlany jest tylko wtedy, gdy jest dozwolony (xA tYP = stPt lub rA tYP = both).
e Rodzaj etapu ratE wyswietlany jest tylko wtedy, gdy jest dozwolony (xA tYP = rAtE lub rA tYP = both).
e Opisy ustawien parametrOW out2 irA t¥YP znalez¢ mozna na poziomie konfiguracji.

Wazne:

e Przy kazdej zmianie parametru ra t¥YP zaleca si¢ sprawdzenie wszystkich edytowanych programow.

W jaki sposéb edytowac program — wyjasniono na nastepujacym przyktadzie:
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Przykiad edycji programu:

e  Wprowadzenie programu do sterownika — program zilustrowano ponizej i przedstawiono na schemacie.

e  Wprowadzenie programu na pozycj¢ 2 (program - numer 2).

e Na poziomie konfiguracji sygnat 2 ustawiono jako warunek (out2
zmiany w gore/ w dot (zA tYP = both).

= Ent1) i oba rodzaje etapow sa dozwolone do

Wanosé Etap 5
zadana . .
Etap 3 e spadek do wart_oscn zadanej
150°C w stopniu 300°C/godz.
o wzrost do wartosci zadanej o sygnal warunkowy jest
1050°C w stopniu 250°C/hour. wylaczony ( OFF)
e sygnal warunkowy jest Etap 4
wylaczony ( OFF ) o utrzymanie przez 0 hour. 50 min
e sygnal warunkowy jest
wlaczony (ON)
Etap 1
o wzrost do warto$ci zadanej Etap 2 X . Etap 6
150°C w czasie 1 godz. 30 * utrzymanie przez 1 ngdZ‘ 10 min e koniec programu
min. * sygnat warunkowy jest e sygnal warunkowy jest
sygnal warunkowy jest wiaczony (ON) wylaczony ( OFF)
wylaczony ( OFF)
time
E StEP tYPE.xx EnSP.xx tIME . xx rAtE.xx Entl.xx
1 StPt 150 1.30 oFF
2 SoAK 1.10 on
3 rAtE 1050 250 oFF
4 SoAK 0.50 on
5 rAtE 150 300 oFF
6 End oFF
7
8

Teraz mozna wprowadzi¢ program do sterownika:
e Sterownik znajduje si¢ w #rybie bazowym, patrz strona 6.

e Nacisna¢ klawisz ,,PROG*. Na wyswietlaczu dolnym pojawia si¢ E
przedstawiono w nastepujacej tabeli.

ProG. Procedur¢ wprowadzania programu

Wys$wietlane Procedura
E Prog | Numer programu, ustawi¢ 2, potwierdzi¢ klawiszem ,,PROG*.
E Step Numer etapu, ustawic¢ 1 potwierdzi¢ klawiszem ,,PROG".
tYPE. 1 |Rodzajetapu I, ustawié StPt, potwierdzi¢ klawiszem ,,PROG".
EnSP. 1 | Warto$¢ pozadana etapu 1, ustawic¢ 150, potwierdzi¢ klawiszem ,,PROG".
tIME. 1 | Czas potrzebny do osiggni¢cia wartosci EnSP 1 etapu 1, ustawi¢ 1.30, potwierdzi¢ klawiszem ,,PROG".
Entl. 1 | Stan sygnalu warunkowego etapu 1, ustawic¢ oFF, potwierdzi¢ klawiszem ,,PROG".
E StEP | Numer etapu, ustawi¢ 2, potwierdzi¢ klawiszem ,,PROG".
tYPE 2 Rodzaj etapu 2, ustawic SoAK, potwierdzi¢ klawiszem ,,PROG".
tIME. 2 | Czas utrzymywania etapu 2, ustawic 1.10, potwierdzi¢ klawiszem ,,PROG".
Entl. 2 | Stan sygnalu warunkowego etapu 2, ustawic on, potwierdzi¢ klawiszem ,,PROG".

Postapi¢ w ten sam sposOb wprowadzajac parametry az do etapu 6.

E StEP | Numer etapu, ustawi¢ = 6, potwierdzi¢ klawiszem ,,PROG*.
tYPE. 6 |Rodzajetapu 6, ustawi¢ End, potwierdzi¢ klawiszem ,,PROG".
Entl. 6 | Stan sygnal warunkowego etapu 6, ustawi¢ = oFF, potwierdzi¢ klawiszem ,,PROG*.
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5.3 Uruchomienie i zakonczenie dziatania programu

Program moze by¢ uruchomiony komenda uzytkownika za pomoca klawiatury lub moze uruchomic si¢ automatycznie za
pomoca wewnetrznego zegara czasu rzeczywistego.

Uruchomienie programu za pomoca klawiatury

e Sterownik znajduje si¢ w trybie bazowym, patrz strona 6.

e Krotko nacisna¢ klawisz ,,START / STOP*. Na wyswietlaczu dolnym pojawia si¢ ProG , na wyswietlaczu gornym
ustawi¢ za pomocg klawiszy strzatek numer programu, ktéry ma by¢ uruchomiony i potwierdzi¢ klawiszem ,,START /
STOP*.

e  Wybrany program uruchamia sig.

e Przebieg programu jest wykazany za pomoca diod ,rate”, ,,sp“1i ,,time*.

Uruchomienie programu za pomoca wewnetrznego zegara

Mozna wybraé program, ktéry ma by¢ uruchomiony przez zegar po tym, gdy czas zostanie ustawiony.

e Sterownik znajduje si¢ w trybie bazowym, patrz strona 6.

e  Krotko nacisna¢ klawisz ,,START / STOP* przez okoto 3 sekundy. Na wyswietlaczu dolnym pojawia si¢ pcLk , dalej
postepowac zgodnie z ponizsza tabela:

Wyswietlane Procedura

Ustawi¢ numer programu, ktory ma zosta¢ uruchomiony przez zegar. Jesli ustawi si¢ oFF, automatyczny start zostanie wzbroniony.

ECHK Potwierdzi¢ klawiszem ,,START / STOP*.

Ustawi¢ miesigc uruchomienia programu. Jesli nie chce si¢ ustawi¢ miesiaca i dnia uruchomienia, ustawi¢ = oFFE. W takim przypadku

M
— parametr dAY nie jest wyswietlany i program uruchamiany jest kazdego dnia. Potwierdzi¢ klawiszem ,,START / STOP*.
dAtE Ustawi¢ dzien uruchomienia. Nie jest on wyswietlany, jesli ustawiono Mon =| oFF. Potwierdzi¢ klawiszem ,,START / STOP*.
hour Ustawi¢ godzing uruchomienia programu. Potwierdzi¢ klawiszem ,,START / STOP*.
Min Ustawi¢ minutg uruchomienia programu. Potwierdzi¢ klawiszem ,,START / STOP*.
Wazne:

e Jesli ustawi si¢ automatyczne uruchomienie programu za pomocg zegara, na wyswietlaczu dolnym pulsuje PCLK

e Nie mozna ustawi¢ automatycznego uruchomienia programu jesli aktualnie inny program jest uruchomiony.

e Jesli program uruchamiany za pomoca zegara trwa krocej niz 10 minut, moze by¢ on uruchamiany kilka razy pod rzad,
raz po razie.

Wstrzymanie programu

Mozna zakonczy¢ dziatanie programu w nastepujacy sposob:

Sterownik znajduje si¢ w trybie bazowym, program jest uruchomiony.

e Nacisng¢ krotko klawisz ,,START / STOP*, na wy$wietlaczu dolnym pojawia si¢ ProG

e Jesli ustawione zostanie ,,Cont™ na wySwietlaczu gornym i potwierdzone zostanie klawiszem ,,START / STOP*,
program bedzie kontynuowal przebieg.

e Jesli ustawione zostanie ,, End“ na wyswietlaczu géornym i potwierdzone zostanie klawiszem ,,START / STOP*,
program zostanie zakonczony.

5.4 Sposob przebiegu programu

Przebieg programu wykazany za pomoca diod ,rate, ,,sp“ i ,,time®:
e rate“ pulsyje, ,,sp*“ jest zapalona, oznacza to, ze trwa zmiana do ustalonej wartos$ci pozadanej w goérg/w dot.
e time“ pulsuyje, ,,sp*“ jest zapalona, oznacza to, ze trwa stabilizacja ustalonej wartos$ci pozadane;.

Stan programu moze by¢ kontrolowany za pomoca parametrow:

e ProG ...pokazuje numer aktualnie trwajgcego programu,

e StEP ... pokazuje numer aktualnego etapu,

e EnSP ... pokazuje docelowg warto$¢ pozadang aktualnego etapu,
e TrEM ... pokazuje czas pozostaly do zakonczenia tego etapu.

Te parametry mozna uczyni¢ dostgpnymi na poziomie uiytkownika.

15



Na wyswietlaczu dolnym wykazana jest ustalona warto§¢ pozadana, na wyswietlaczu gérnym wykazana jest warto$¢
mierzona/ procesu.

Zakres ustawien i odczytu parametrow zalezy od trybu sterownika w nastepujacy sposob:

e Mozliwy jest odczyt i ustawianie parametroOw na poziomie uzytkownika.

e  Mozliwy jest odczyt i ustawianie parametrow na poziomie operacyjnym.

e Mozliwe sg edycja i podglad programéw. W razie zmiany parametréw programu, ktory jest aktualnie uruchomiony,
aktualnie trwajacy etap pozostaje nie zmieniony. Nowe parametry zaakceptowane zostaja dopiero od nastepnego etapu.

e Mozliwe jest ustawienie automatycznego uruchomienia programu za pomocg zegara.

e Mozliwe jest wstrzymanie i zakonczenie trwania programu.

e Mozliwa jest autoregulacja parametrow PID.

e Nie mozliwe jest ustawianie parametréw na poziomie konfiguracji.

5.5 Sygnat warunkowy Ent1

Sygnat warunkowy przeznaczony jest do tego, aby umozliwi¢ kontrole programu nad zdarzeniami zewn¢trznymi
(pokrywy chlodzace pieca, wentylator, ...).

W poszczegolnych etapach programu, sygnal warunkowy moze by¢ wlaczony (Entl = on) lub wylaczony
(Entl = OFF).

Opcje konfiguracji sygnatu warunkowego

Drugi sygnal moze by¢ skonfigurowany jako warunek. Na poziomie konfiguracji, w menu out2  ustawié¢ nalezy parametr
out2 = Entl.

Stan sygnatu warunkowego w chwili wstrzymania programu

W chwili wstrzymania programu, patrz rozdziat 5.3, stan sygnatu warunkowego jest zdefiniowany poprzez parametr
I Entl W nastgpujacy sposob:

e I Entl = hold, stan sygnatu warunkowego pozostaje niezmieniony.

e I Entl = oFF, sygnal warunkowy jest wylaczony w chwili wstrzymania programu.

e I Entl= on, sygnal warunkowy jest uruchamiany w chwili wstrzymania programu.

Konfiguracja sygnatu warunkowego w momencie trwania programu

Na poziomie operacyjnym za pomocg parametru Entl  (parametr ten moze by¢ rowniez zlokalizowany na poziomie
uzytkownika) mozna skonfigurowa¢ stan sygnatu warunkowego.
W momencie trwania programu, mozna tylko dokona¢ podgladu stanu sygnatu warunkowego.

5.6 Sygnalizacja poprzez sygnal 2 podczas trwania programu

Sygnat drugi mozna skonfigurowa¢ i ustawi¢ na sygnalizacje podczas trwania programu.

Gdy program trwa, sygnat jest wlaczony. Poza trwaniem programu, sygnat jest wylaczony.
Ustawi¢ nalezy na poziomie konfiguracji w menu out2  parametr out2 = SGP.

5.7 Sygnalizacja poprzez sygat 2 gdy program sie zakonczy

Sygnat drugi mozna skonfigurowacé i ustawi¢ na sygnalizacje, gdy program sie zakonczy.
Sygnat jest wlaczony przez 10 sekund po zakonczeniu lub wstrzymaniu programu.
Ustawi¢ nalezy na poziomie konfiguracji w menu out2  parametr out2 = SGEE.
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5.8 Gwarantowane odchylenie stabilizacji (Guaranteed Soak Deviation) = GSD

Funkcja GSD pomaga utrzymaé pozadany przebieg programu. Jesli warto$¢ procesu miesci si¢ w zdefiniowanej granicy
stabilizacji, odliczanie jest wstrzymane.

Rodzaj zdefiniowanego GSD mozna konfigurowaé na poziomie konfiguracji w menu SYS , za pomocg parametru GS tYP:
e | Gs tYP = soaK, GSD aktywne jest tylko na poziomie kazdej stabilizacji. To znaczy, ze odliczanie rozpoczyna si¢
dopiero w momencie gdy temperatura w piecu prawie osiagga wartos¢ ustalong (odchylenie wartosci procesu od
warto$ci pozadanej bedzie mniejsze niz ustawiony margines gwarantowane;j stabilizacji( Gs dE ).

sprawdzenie marginesu GSD

temperatura na poczatku stabilizacji

zadana
warto$¢

"""""" W tym momencie rozpoczyna
si¢ odliczanie

czas

e | GS tYP = traK, GSD aktywne jest podczas catego programu. Oznacza to, ze odliczanie jest wstrzymane jesli warto$¢
procesu znajduje si¢ w zdefiniowanym marginesie stabilizacji Gs dE .

temperatura

zadana
warto$¢

sprawdzanie, GSD  aktywne
podczas przebiegu calego programu

jest

czas

e Gs tyP = ofFF, GSD jest wylaczone. Oznacza to, ze odliczanie nie bedzie wstrzymywane.

Margines stabilizacji s dE konfiguruje si¢ na poziomie konfiguracji w menu sYs  , za pomoca parametru GS dE .
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6 Poziom operacyjny

Na poziomie operacyjnym mozna ustawia¢ parametry dost¢pne dla uzytkownika.
Z trybu bazowego do poziomu operacyjnego mozna przej$¢ naciskajac klawisze u n przez okoto 3 sekundy. Na

wyswietlaczu dolnym pojawi si¢ LEVEL , na wySwietlaczu gornym ustawi¢ nalezy oPEx i potwierdzi¢ klawiszem . Jesli
na wys$wietlaczu dolnym pojawia si¢ PASS , poziom jest zabezpieczony hastem. W takim przypadku nalezy wprowadzié

wilasciwe hasto za pomoca klawiszy strzatek i potwierdzi¢ klawiszem .
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Menu poziomu operacyjnego

Wyswietlane Znaczenie

PCnt 1 | Pokazuje aktualng moc sygnatu 1 w %.

PCnt 2 | Pokazuje aktualng moc sygnatu 2 w %. Sygnat 2 musi by¢ ustawiony jako sygnat kontrolny.

P ProG | Zuzycie energii w kWh w ostatnim wypale. Gdy program trwa, licznik ustawiany jest na 0 i liczenie zuzycia zaczyna si¢ od 0.

P tot Ogolne zuzycie energii w kWh. Po osiagnigciu wartosci 9999 licznik zeruje si¢ i zaczyna liczenie od 0.

AL oFF | Mozna wyltaczy¢ alarm staly poprzez ustawienie YES i potwierdzenie.

Pojawia si¢ stan warunkowego sygnatu 1 (| oFF ... wylaczony,  on ... wlaczony). Sygnat mozna konfigurowa¢ poprzez klawisze

Entl strzatek, gdy aktualnie program nie trwa.
Uruchomienie/ wytaczenie autoregulacji parametréw PID:
TaE . oFF, wylaczenie autoregulacji parametréw PID.
. ht, uruchomienie autoregulacji parametréw PID, system grzewczy.
. CL, uruchomienie autoregulacji parametréw PID, system chtodzacy .
dt PEr Okres przechowywania danych mierzonych warto$ci procesu w rejestrze danych w minutach.

Zakres: od 1 do 120 minut.

Warunki przechowywania danych mierzonych wartosci procesu (historia danych) w rejestrze danych:

e OFF, przechowywanie danych jest wylaczone.

dt Sto e ProG, przechowywanie uruchamiane jest tylko w trakcie przebiegu programu.

e ALMr, przechowywanie uruchamiane jest tylko w sytuacji alarmowej.
e Cont, przechowywanie uruchamiane jest nieustannie.

Dolna granica alarmu.

Zakres:
AL Lo
e 0d-499doAL hI °CdlaAL tYP =ProC.
e 0d-999do0°CdlaAL tYP = dE.
Gorna granica alarmu.
Zakres:
AL hI
e 0odAL Lo do2499°CdlaAL tYP =ProC.
e 0d0do999°CdlaAL tYP =| dE.

outl ? | Przejscie do menu ustawienia parametrow dla sygnatu 1.

out2 ? | Przejscie do menu ustawienia parametrow dla sygnatu 2.

CLoCK? Przejécie do menu ustawienia zegara czasu rzeczywistego.

outl

, menu parametrow sygnatu 1

Menu przeznaczone jest do manualnego ustawienia parametrow PID Iub doktadniejszej regulacji parametrow, gdy funkcje
kontrolne nie sg wystarczajaco precyzyjne.

Wyswietlane Znaczenie
BB Margines proporcjonalnosci, pierwsze ustawienie parametrow PID.
Zakres: od 1 do 2499 °C.
R Warto$¢ integralna , pierwsze ustawienie parametréw PID.
Zakres: od = oFF, 0.1 do 99.9 minut.
ETRF Y Derywatywa, pierwsze ustawienie parametrow PID.
Zakres: od oFF, 0.01 do 9.99 minut.
Pblb Margines proporcjonalnosci, drugie ustawienie parametrow PID.
Zakres: od 1 do 2499 °C.
D Warto$¢ integralna, drugie ustawienie parametroéw PID.
Zakres: od = oFF, 0.1 do 99.9 minut.
dElb Derywatywa, drugie ustawienie parametrow PID.
Zakres: od ' oFF, 0.01 do 9.99 minut.
hys1 Histereza, ten pojedynczy parametr ustalony jedynie dla kontroli ON/OFF.
Zakres: od 1 do 249 °C.

Parametry Pbla ,Itla ,dE1A /Pb2Aa ,It2A ,dE2A przelaczane sg zgodnie ze zmiang warto$ci pozadane;.

Temperatura przetaczen ustalana jest na poziomie konfiguracji w menu outl

za pomocg parametru SWPId . Jesli warto$¢

pozadana jest nizsza niz SWPId , uzywane sg parametry Pbla , ItlA ,dE1A |, jeSli jest wyzsza, uzywane sg parametry

Pb2A

,It2A , dE2A
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out2 , menu parametrow sygnatu 2

Menu przeznaczone jest do manualnego ustawiania parametréw PID sygnatu 2 Iub do korekty parametrow PID po
autoregulacji..

Wyswietlane Znaczenie

Margines proporcjonalnosci.
Zakres: od 1 do 2499 °C

Pb2a

Wartos$¢ integralna.

It2Aa .
Zakres: od  oFF, 0.1 do 99.9 minut.
B Derywatywa. .
Zakres: od = oFF, 0.01 do 9.99 minut.
hys2 Histereza, ten pojedynczy parametr ustalony jedynie dla kontroli ON/OFF.

Zakres: od 1 do 249 °C.

CLK , menu ustawien zegara czasu rzeczywistego

W tym menu mozna ustawi¢ zegar czasu rzeczywistego. Zegar nie jest wyposazony w automatyczng zmiang
standardowego czasu na czas letni i na odwrot.

Wyswietlane Znaczenie
YEAr Ustawienie biezacego roku.
Mon Ustawienie biezacego miesiaca.
dAtE Ustawienie biezacego dnia.
hour Ustawienie biezacej godziny.
MIn Ustawienie biezacej minuty.
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7 Poziom konfiguracji

Poziom konfiguracji przeznaczony jest do podstawowych ustawien sterownika. Na tym poziomie sygnal kontrolny
pozostaje wylaczony oraz alarmowy, sygnalizacyjny i warunkowe sygnaly pozostaja nieaktywne.

Aby przej$¢ do poziomu konfiguracji z trybu bazowego, nalezy nacisna¢ oba klawisze u n przez 3 sekundy. Na
wys$wietlaczu dolnym pojawi si¢ LEVEL , na wyswietlaczu gornym ustawié poprzez klawisze strzatek ConF i potwierdzic.
Jesli na wyswietlaczu dolnym pojawia si¢ PASS , oznacza to, ze poziom konfiguracji zabezpieczony jest hastem. W takim
przypadku nalezy za pomoca klawiszy strzalek wprowadzi¢ hasto i potwierdzi¢ ponownie.
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InPtl , ustawienia sygnalu wejscia
Wyswietlane Znaczenie
Nastawienie czujnika wejsciowego ... wejscie temperaturowe:
. no ... sygnat wejscia nie jest ustawiony.
. J ... termopara J, zakres od -200 do 900°C.
. K ... termopara K, zakres od -200 do 1360°C.
. t ... termopara T, zakres od -200 do 400°C.
. n ... termopara N, zakres od -200 do 1300°C.
. E ... termopara E, zakres od -200 do 700°C.
. r ... termopara R, zakres od 0 do 1760°C.
. S ... termopara S, zakres od 0 do 1760°C.
ool . b ... termopara B, zakres od 300 do 1820°C.
. C ... termopara C, zakres od 0 do 2320°C.
. d ... termopara D, zakres od 0 do 2320°C.
. rtd ... czujnik rtd ( Pt100), zakres od -200 do 800°C.
Nastawienie czujnika wejSciowego ... wej$cie procesowe:
. no ... wejscie nie nastawione.
e 0-20...0-20mA, zakres od -499 do 2999 jednostek.
e 4-20...4-20mA, zakres od -499 do 2999 jednostek.
. 0-5 ... 0—5V, zakres od -499 do 2999 jednostek.
. 1-5 ... 1 -5V, zakres od -499 do 2999 jednostek.
e 0-10...0-10V, zakres od -499 do 2999 jednostek.
Nastawienie kropki dziesi¢tnej do wySwietlenia na wy$wietlaczu ... wejScie temperaturowe:
. 0 ... bez miejsca dziesigtnego.
. 0.0 ... jedno desetinné misto.
aEeT Nastawienie kropki dziesi¢tnej do wySwietlenia na wyswietlaczu ... wejScie procesowe:
. 0 ... bez miejsca dziesietnego.
. 0.0 ... jedno miejsce dziesigtne.
. 0.00 ... dwa miejsca dziesigtne.
e 0.000 ... trzy miejsca dziesigtne.
B Korekta czujnika. Ustawiona wartos$¢ jest dodawana do warto$ci procesu.
Zakres: od -999 do 999 °C.
P Wraz z parametrem ¥ hI1 u zakresow procesowych nastawia skale do wyswietlania wartosci na wyswietlaczu.
Zakres: od -499 do r hI1 .
PREE Wraz z parametrem ¥ Lol u zakresow procesowych nastawia skale do wyswietlania wartosci na wyswietlaczu.
Zakres: od r Lol do2999.
CoMM |, linia komunikacyjna
Wyséwietlane Znaczenie
Ustawienia linii komunikacyjne;j.
CoMM . SL ... Slave (podrzgdnosc), uzywane w komunikacji PC (komputerow) ze sterownikami.
. MA ... Master (nadrz¢dnos¢), sterownik przesyta informacje do kontrolowanych podrzgdnych (slave) jednostek.
bAud Szybkos¢ transmisji (baud rate): 9600Bd, 19200Bd, 38400Bd, 57600Bd.
Addr Adres urzadzenia, pokazywany gdy CoMM = SL.
outl , sygnal wyjscia 1
Wyswietlane Znaczenie
Funkcje sygnatu wyjscia 1:
outl . OFF ... sygnal wyjscia 1 jest wylaczony.
. ht ... kontrola systemu grzewczego, kontrola PID.
. ht2 ... kontrola systemu grzewczego, kontrola ON/OFF.
BEl Cykl czasu dla przetaczania sygnatu wyjscia 1.
Zakres: od 1 do 200 sekund.
Algorytm kontroli PID:
ALGo . PId ... uzywane jest jedno ustawienie parametrow PID.
e 2PId ... uzywane s oba ustawienia parametréw PID.
SNPId Limit pomigdzy PID1 i PID2.
Zakres: od -499 do 2499 °C.
T Funkcja limitu mocy w celu ograniczenia mocy sygnalu wyjscia przy niskich warto§ciach pomiaru, w %.
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Zakres: od 0 do 100 %.




Ustawienie limitu pomiedzy niskimi i wysokimi wartosciami funkcji limitu mocy.

SW PL
Zakres: od -499 do 2499 °C.
PR Funkcja limitu mocy w celu ograniczenia mocy sygnatlu wyjscia przy wysokich warto$ciach pomiaru w %.
Zakres: od 0 do 100 %.
out2 , sygnal wyjscia 2
Wyswietlane Znaczenie
Funkcje sygnatu wyjscia 2:
. OoFF ... sygnal wyjscia 2 jest wylaczony .
. CL ... kontrola systemu chtodzenia, kontrola PID.
out2 . CL2 ... kontrola systemu grzewczego, kontrola ON/OFF.
e Entl ... warunek Nr 1, sterowany poprzez program.
. SGP ... sygnalizacja stanu uruchomienia programu.
e SGPE ... sygnalizacja zakonczenia programu, trwanie sygnalizacji wynosi 10 sekund.
e A ht ... nagrzewanie dodatkowe.
4E SP2 Zadana warto$¢ sygnatu wyjécia 2 (réznica wzgledem zadanej wartosci sygnatu wyjécia 1).
Zakres: od 0 do 1000 °C.
ct2 Cykl czasu dla przelaczania sygnatu wyjscia 2.
Zakres: od 1 do 200 sekund.
Stan sygnatu warunkowego 1, gdy program zostaje wstrzymany:
e hold ... sygnal warunkowy 1 pozostaje niezmieniony.
I Entl | OFF ... sygnal warunkowy 1 jest wylaczany.
. on ... sygnal warunkowy 1 jest wlaczany.
Parametr jest wykazywany tylko, gdy sygnat wyj$ciowy ustawiono, jako warunek.
PCnt Ograniczenie mocy nagrzewania dodatkowego.
Zakres: od 0 do 100 %.
ALArM , sygnal alarmowy
Wyswietlane Znaczenie
Funkcje sygnatu alarmowego:
arL eyr |° OFF ... sygnal alarmowy jest wytaczony.
e ProC ... alarm zdefiniowano za pomoca wartosci bezwzglednej.
. dE ... alarm zdefiniowano, poprzez réznic¢ od zadanej wartosci SP1.
Ustawienia alarmu zatrzaskowego:
AL Lat |e OFF ... alarm okresowy.
. on ... alarm permanentny.
Ustawienia wyciszenia alarmu przy wlaczaniu:
AL SIL | OFF ... funkcja alarmu jest aktywna.
. on ... funkcja alarmu pozostaje nieaktywna.
Wybor aktywnych limitow alarmu:
aL s1d |°® both ... aktywny jest limit niski i wysoki.
. hI ... aktywny jest limit wysoki.
. Lo ... aktywny jest niski limit.
S Histereza przelaczania sygnatu alarmowego.
Zakres: od 1 do 99 °C.
SYS , parametry systemowe
Wyswietlane Znaczenie
S Moc kontrolowanego systemu w kW. Ten parametr uzywany jest do kalkulacji zuzycia energii.
Zakres: do 0.0 do 999.0 kW.
Stan sterownika, gdy nie trwa zaden program:
SLEEP . OFF ... sterownik nie utrzymuje wartosci procesu na poziomie warto$ci pozadane;.
. SP1 ... sterownik utrzymuje warto$¢ procesu na poziomie wartosci pozadanej SP1.
SEIE Dolny limit zakresu dla warto$ci pozadane;.
Zakres: od -499 do SP1 hI °C.
SPTRT Gorny limit zakresu dla wartosci pozadane;.
Zakres: SP1 Lo do 2499 °C.
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Rodzaj etapu dozwolonego w programie, w celu zmiany parametru w goreg/dot:
e StPt ... etap zdefiniowany jest poprzez ustalong warto$¢ pozadanag i czas potrzebny do jej osiagnigcia.

E— e rAtE ... etap zdefiniowany jest poprzez ustalong warto$¢ pozadana i stopien zmian w gore/dot.
e both ... oba etapy sa osiggalne/dostepne.
Rodzaj GSD:

s evs |° SoAK ... GSD aktywne jest tylko na poczatku stabilizacji.
e trAK ... GSD aktywne jest podczas catego programu.
. oFF ... GSD jest wylaczone.

EENGE Ustawienie granicy dla GSD wzglgedem ustalonej warto$ci pozadanej, gdy program jest uruchomiony.
Zakres: od 1 do 999 °C.

R W ten sposob charakter wartosci derywatywnej jest doktadniejszy. Im wyzsza jest warto$¢ ustalona, tym mniejsza jest derywatywa.
Zakres: od 1.0 do 100.0 sekund.

uSEr , ustawienia menu uzytkownika
Wyswietlane Znaczenie

Parametr, ktory zostaje umieszczony na pierwszej pozycji w menu. W nawiasach zasugerowano sposob wyswietlenia parametru na
poziomie uzytkowniku (na 6-cyfrowym wyswietlaczu dolnym):
. no ... nie wystepuje zaden parametr
e ProG (ProG )...w trakcie programu wskazuje aktualnie trwajacy program.
e StEP(StEP ) ... w trakcie programu wskazuje aktualnie trwajacy etap.
e EnSP (EnSP )... w trakcie programu wskazuje ustalong warto$¢ zadana.
e trEM(trEM ) ... w trakcie programu wskazuje czas pozostaly do zakonczenia etapu.
e PCnl (PCnt 1)... wskazuje moc sygnatu kontrolnego 1 w %.
e PCn2 (PCnt 2) ... wskazuje moc sygnatu kontrolnego 2 w %.
e PPrG (P ProG) ... wskazuje zuzycie energii podczas ostatniego wypatu w kWh.

SEEERd e Ptot (P tot )... wskazuje ogdlne zuzycie energii w kWh.
e AOFF (AL OFF) ... funkcja wylaczania alarmu.
e Entl (Entl )... wySwietlanie/ kontrola sygnatu warunkowego 1.
. Aut (Aut ) ... uruchomienie/ zakonczenie autoregulacji parametrow PID.
e dPEr (dt PEr) ... rejestr danych, ustawienia okresu przechowywania danych wartosci pomiaru.
e dSto (dt Sto) ... rejestr danych, ustawienia warunkoéw przechowywania danych.
e A Lo (AL Lo )...ustawienia dolnej granicy alarmu.
e A hI (AL hI )...ustawienia gornej granicy alarmu.
e dLoG (dtLoG?) ... dostgp do menu rejestru danych.
e outl (outl ?)... wejscie do menu parametrow operacyjnych — sygnat wyjscia 1 (PblA, It1A, ...).
e out2 (out2 ?)... wejscie do menu parametrow operacyjnych — sygnat wyjscia 2 (Pb2A, It2A, ...).
e CLK (CLK ? )...wejscie do menu ustawien zegara czasu rzeczywistego.

StEP 2 | Parametr znajdujacy si¢ na 2 pozycji menu uzytkownika. Lista jest taka sama jak w StEP 1.

StEP 3 | Parametr znajdujacy si¢ na 3 pozycji menu uzytkownika. Lista jest taka sama jak w StEP 1.

StEP 4 | Parametr znajdujacy si¢ na 4 pozycji menu uzytkownika. Lista jest taka sama jak w StEP 1.

StEP 5 | Parametr znajdujacy si¢ na 5 pozycji menu uzytkownika. Lista jest taka sama jak w StEP 1.

StEP 6 | Parametr znajdujacy si¢ na 6 pozycji menu uzytkownika. Lista jest taka sama jak w SEEP 1.

StEP 7 | Parametr znajdujacy si¢ na 7 pozycji menu uzytkownika. Lista jest taka sama jak w StEP 1.

StEP 8 Parametr znajdujacy si¢ na 8 pozycji menu uzytkownika. Lista jest taka sama jak w SEEP 1.

StEP 9 | Parametr znajdujacy si¢ na 9 pozycji menu uzytkownika. Lista jest taka sama jak w StEP 1.

StEP10 Parametr znajdujacy si¢ na 10 pozycji menu uzytkownika. Lista jest taka sama jak w StEP 1.

StEP11l | Parametr znajdujacy si¢ na 11 pozycji menu uzytkownika. Lista jest taka sama jak w StEP 1.

StEP12 Parametr znajdujacy si¢ na 12 pozycji menu uzytkownika. Lista jest taka sama jak w StEP 1.

PASS , hasta dostepu do wyzszych poziomoéw menu
Wyswietlane Znaczenie

S 19 Hasto umozliwiajace wejscie do menu zapis programu. Jesli jest nastawione | oFF, dostep nie jest chroniony przy pomocy hasta.
Zakres: | oFF, od 1 do 9999.

RS Hasto dostgpu do poziomu operacyjnego. Jesli ustawiono = oFF, dostep nie jest zabezpieczony hastem.
Zakres: | oFF, od 1 do 9999.

PAS Co Hasto dostgpu do poziomu operacyjnego. Jesli ustawiono = oFF, dostep nie jest zabezpieczony hastem.
Zakres: | oFF, od 1 do 9999.

PAS SE Hasto dostgpu do poziomu operacyjnego. Jesli ustawiono = oFF, dostep nie jest zabezpieczony hastem.

Zakres: | oFF, od 1 do 9999.
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7.1 Pomiar

Wtasciwy wybor, montaz, instalacja elektryczna, potozenie czujnika w urzadzeniu i odpowiadajgce im ustawienia
parametréw sterownika sg niezmiernie wazne dla jego wtasciwego funkcjonowania. Parametry do konfiguracji
wejsciowego sygnatu pomiaru znajduja si¢ na poziomie konfiguracji, w menu InPtl .

Ustawienia czujnika sygnatu wejscia

Odpowiedni czujnik sygnatu wejscia ustawic¢ nalezy za pomocg parametru SEnl . Opis czujnikow sygnatu wejscia mozna
znalez¢ w rozdziale Parametry techniczne, patrz strona 36.

Ilo$¢ miejsc po przecinku ustawi¢ mozna za pomocg parametru déc1 . Dla czujnikéw termicznych mozliwe jest
wys$wietlanie bez utamkow dziesietnych, lub z doktadnoscia 1 miejsca po przecinku.

Kalibracji czujnika nalezy dokona¢ za pomocg parametru caLl . Ustalona warto$¢ dodawana jest do wartosci
procesu/pomiaru.

Mozna ustali¢ granice dla ustalonej warto$ci pozadanej na poziomie konfiguracji, w menu sYs , za pomoca parametrow
SP1 Lo i SP1 hI.

Wazne:

e Termopara i wej$cia RTD wykrywaja niepoprawnie podtaczony czujnik. Kiedy czujnik jest otwarty lub zepsuty,
kontrolny sygnat wyjscia zostaje wylaczony, wlaczony zostaje sygnat alarmowy, sygnat wyjSciowy jest
dezaktywowany.

7.2 Kontrola, sygnat kontrolny

W sterowniku mozna wybra¢ kontrolg systemu grzewczego i chtodzacego, jako ON/OFF (2 stan) lub kontrole PID. Jesli
wybrana zostata kontrola PID, mozna uzy¢ funkcje autoregulacji, aby znalez¢ optymalne parametry PID - patrz strona § i
funkcje¢ limitu mocy - patrz strona 26.

Parametry konfiguracji kontrolnego sygnatu 1 znajduja si¢ na poziomie konfiguracji w menu outl |, dla kontrolnego
sygnalu 2 w menu out2

Kontrola ON/OFF

Kontrola ON/OFF wybierana jest poprzez ustawienie outl = ht2 (kontrola systemu grzewczego) lub out2 = cr2
(kontrola systemu chtodzenia). Ta opcja ma zastosowania w mniej precyzyjnych aplikacjach. W zasadzie nie jest mozliwe
uzyskanie zerowej wartosci histerezy. Warto$¢ procesu podnosi si¢ i spada w charakterystyczny sposob.

1L~ \l/ Warto$¢ zgdana

WS W —

/]\histereza

warto$¢
procesu =1

czas
stan
sygnatu
kontrolnego

- - ON

OFF

czas

Kontrola PID

Kontrola PID wybierana jest poprzez ustawienie outl = ht (system grzewczy) lub out2 = cL (system chlodzacy).

Umozliwia precyzyjna kontrolg. Jednak dla poprawnego funkcjonowania sterownika konieczne jest poprawne ustawienie

parametréw PID. Autoregulacje ustawien parametréw PID opisano na stronie 8.

Parametry PID posiadaja nastgpujgce znaczenie:

e Pb margines proporcjonalnosci, ustawiany jest w jednostkach pomiaru. To jest ten margines odnos$nie ustalonej
warto$ci pozadanej, w ktorym sterownik utrzymuje stabilng temperaturg.

e 1t czynnik integralny, w minutach. Czynnik integralny kompensuje strat¢ systemu. Niska warto$¢ integralna
powoduje szybka integracyjng akcje.
e dE czynnik derywatywny, w minutach. Derywat odpowiada na szybkie zmiany i prébuje reagowac przeciwnie do
nich. Im wyzsza warto$¢, tym mocniejsza reakcja czynnika derywacyjnego.
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Jesli sygnat kontrolny znajduje si¢ w stanie 2 (ON/OFF) (przekaznik lub SSR), moc (podana w %) przenoszona jest do
sygnatu za pomocg tak zwanej modulacji szerokosci impulsu W kazdym cyklu czasu (parametr ctl , znajdujacy si¢ na
poziomie konfiguracji, w menu outl ) sygnatl kontrolny jest raz wlaczony i raz wylaczony. Im wigksza moc jest
konieczna, tym szersza jest szeroko$¢ przetaczania. Reakcje sygnatu ilustruje trzecia cze$¢ rysunku.

warto$¢
procesu warto$¢ zadana

moc D ______ 1000% _ - - __
sygnatu

czas

stan

1 1 1 1 1 1
sygnatu T T I TV T 1T oN
kontroli :
l
| OFF
<1 0 o

cykl czasu 1
! ! czas

Przykiad pulsacyjnej modulacji szerokosci sygnatu:

e Cykl czasu trwa 10 sekund, zadana moc wynosi 30%. Sygnat wiacza si¢ na 3 sekundy 1 wytacza na 7 sekund.
e Cykl czasu trwa 10 sekund, zadana moc wynosi 5%. Sygnat wlacza si¢ na 0,5 sekundy i wylacza na 9,5 sekundy.

Wazne:

e  Okres trwania cyklu czasu ma wptyw na jakos¢ kontroli. Im dtuzszy jest cykl, tym mniejsza jest jakos$¢ kontroli.

e  Jesli urzadzenie elektromechaniczne (przekaznik, stycznik przelaczajacy) uzywane jest jako sygnat kontrolny, okres
trwania cyklu czasu musi by¢ ustawiony dluzej z uwagi na inercje (ang. lifetime) przetaczenia.

Funkcja limitu mocy

Mozna podnies¢ jako$¢ kontroli przy pomocy limitu mocy sygnatu wyjscia. Funkcja limitu mocy moze by¢ uzywana tylko
dla system grzewczego.

warto$¢ funkcja limitu mocy

procesu powyzej, P hTI
funkcja limitu mocy
ponizej, PLi Lo

czas

Przykiad uzycia funkcji limitu mocy:

Przy wzroscie do warto$ci pozadanej, wystepuje duze przestrzelenie (ang. overshooting). Jednym z mozliwych rozwigzan
jest limit mocy w poblizu ustalonej wartosci pozadanej. Procedura jest nastepujaca:

e Znalez¢ zrddlo zasilania podiaczone do stabilnego systemu.

e Ustawi¢ przetacznik Sw PL na warto$¢ o pare stopni °C nizszg niz ustalona warto$¢ pozadana.

e Ustawi¢ limit mocy PL Lo na 100%.

e Ustawi¢ limit mocy P1 hi na okoto 10 do 20% wyzej niz zrodto zasilania podtaczone do stabilnego systemu.



7.3 Alarm

Trzecim rodzajem sygnatu (sygnat 3) jest alarm.
Konfiguracja parametrow tego sygnatu znajduje si¢ na poziomie konfiguracji, w menu ALArM , ustawienia limitow
alarmowych AL Lo IAL hI znajduja si¢ na poziomie uzytkownika lub poziomie operacyjnym.

Ustawienia sygnalu alarmowego

Te funkcje mozna ustawi¢ za pomocg parametru AL tYP:

e AL tYP= OFF, sygnal alarmowy jest wylaczony.

e AL tYP = ProC, alarm jest okreslony przez warto$¢ absolutng.

e AL tYP= dE, limit alarmu ustawiony jest jako odchylenie od ustalonej warto$ci pozadane;.

Wazne:

e Przekaznik w trybie czuwania oznacza aktywny alarm.
e  Gdy sterownik jest wylaczony, blad czujnika, btad sterownika alarmu jest aktywny.

Alarm okreslony przez absulutna wartos¢ temperatury AL tYP = ProC

warto$¢
procesu
aktywny
_________________ e S
. nieaktywny
AL hI | ----1---+ R e T ittt
/ aktywny
AL Lo

czas

Alarm okres$lony przez odchylenie od ustalonej wartosci pozadanej AL tYP = dE

warto$¢
procesu

AL hI

warto$¢
zadana |

czas

Okresowy, staly alarm (zatrzaskowy)

Alarm moze by¢ okresowy (AL LAt = ofFF) lub staly (AL LAt = on).
e Alarm okresowy wylaczy si¢ automatycznie, gdy ustapi warunek alarmu.

e Alarm staly pozostaje wlaczony nawet wtedy, gdy ustapi warunek alarmu. Staty (zatrzaskowy) alarm nalezy wytaczy¢,
gdy ustagpi warunek alarmu poprzez funkcj¢ AL oFF, ktora znajduje si¢ na poziomie uiytkownika lub poziomie
operacyjnym. Alarm staty wylacza si¢ takze w przypadku odlaczenia od zrodia zasilania.
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Wyciszenie alarmu

Wyciszenie alarmu moze by¢ uzyte w celu zablokowania alarmu przy pierwszym, po uruchomieniu, wzroscie do ustalone;j

warto$ci pozadanej. Ten stan nie bedzie rozpatrywany jako btad, poniewaz system nie jest jeszcze stabilny. Funkcja ta
wybierana jest za pomocg parametru AL SIL:

e AL SIL = oFF, funkcja nie jest aktywna.

e AL SIL= on, alarm moze by¢ aktywowany po tym, jak warto$¢ procesu przy pierwszym wzroscie po uruchomieniu,
osiaggnie zakres dopuszczalny po raz pierwszy (zakres pomigdzy limitami alarmu).

warto$¢
procesu
aktywny
_________ ’m.____________________
0" e "trasssmmmmmn;
b..
B .
& nieaktywny
- B
tu uruchomienie K
alarmu jest - _’~_' _________________________________
wylaczone .
v aktywny

czas

Aktywne granice alarmu

Za pomocg parametrow AL SId mozna wybra¢ aktywna granice alarmu:
e AL SId = both, obie granice (limity) sg aktywne.

e AL SId= hI, tylko gorna granica (limit) alarmu jest aktywna.

e AL SId= Lo, tylko dolna granica (limit) alarmu jest aktywna.
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8 Poziom serwisu

Poziom serwisu przeznaczony jest dla pracownikow serwisu. Na tym poziomie sygnal kontroli jest wylaczony, sygnaly

alarmowy i warunkowy tez sa nieaktywne.

Mozna przejs$¢ do poziomu serwisu z trybu bazowego poprzez nacisnigcie klawiszy n n przez 3 sekundy. Na

wy$wietlaczu dolnym pojawia si¢: LEVEL , na wySwietlaczu géornym nalezy ustawié: SExV i potwierdzi¢. Jesli na dolnym

wy$wietlaczu pojawi si¢: PASS,oznacza to, ze poziom zabezpieczony jest hastem. W takim przypadku nalezy wprowadzi¢
wlasciwe hasto za pomoca klawiszy strzalek i ponownie potwierdzic.

[
rESEtZ)—)—( rESEL? ) (czre 2)

v tak rESEt?
N

rESEt?

rESEt?
rESEt?

menu serwisu

Wyswietlane Znaczenie
SoFt Numer wersji oprogramowania.
AMbl Aktualna temperatura otoczenia.
tCl Napigcie pomiaru, termopara wejscia 1. Zakres 60mV otoczenia.
rtdl Rezystancja pomiaru, rezystancja wejscia 1. Zakres 350 Q.
Pr U Mierzone napigcie, wejscie napigciowe 1. Zakres 10V.
Pr I Mierzony prad, wejscie pradowe 1. Zakres 20mA.

SYS , menu systemowe

Wyswietlane Znaczenie
P tot Ogolne zuzycie energii w kWh. Po osiagnigciu 9999 licznik zeruje si¢ i zaczyna liczenie od 0.
CLrP ? | Aby wyzerowa¢ P tot , nalezy ustawi¢ YES i po potwierdzeniu licznik P tot zeruje sig.
t tot Ogolny czas sygnatu kontrolnego w godzinach. Mozna powiedzieé, Ze jest to po prostu czas, gdy sygnat wyjscia jest wlaczony.
CLrt ? Aby wyzerowa¢ t tot , nalezy ustawi¢ = YES i po potwierdzeniu licznik £ tot zeruje sig.

rESEt , edycja parametrow wstepnych

Wyswietlane Znaczenie
rESEt?
rESEt? | Edycja parametrow wstepnych stanowi znaczacy proces dla ustawien sterownika. Najpierw musi by¢ potwierdzona poprzez 4 krotne
rESEt? wybranie = YES, a potem nast¢puja ustawienia wstgpne.
rESEt?

Wybor ustawien wstepnych:
. no ... brak ustawien wstgpnych.

CESEL? e ConF ... wstgpna konfiguracja (poziomu operatywnego, konfiguracji i serwisu).

e ProG ... ustawienia wstgpne programow.
e dLoG ... kasowanie warto$ci mierzonych w rejestrze danych.
. All ... wstegpne ustawienia konfiguracji i programéw. Po tym etapie nastepuje reaktywacja (restart) sterownika.
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9 Tabela parametrow

W tej tabeli parametry posortowane sa wedlug grup, w tej samej kolejnosci, jak nastgpuje opis parametréw na poziomie
serwisu. Wypisa¢ wlasne kompletne ustawienia sterownika w tabeli ponize;j.
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10 Montaz

Sterownik zostal zaprojektowany tak, aby byt zamontowany w wycigciu panela. Nalezy wsunaé sterownik w wycigcie i
przymocowaé za pomoca dwoch kryz, ktore zostaly dostarczone wraz ze sterownikiem. Montaz wymaga dostepu do tylnej
cze$ci panela.

Wymiary montazowe

e Szeroko$¢ x wysokos$¢ x ogdlna dtugosé: 96 x 96 x 121 mm (wlgcznie z ptytg terminala).
e Dlugosc¢ za panelem: 114 mm (wlacznie z plyta terminala).

e  Wycigcie w panelu: 91 x 91 mm.

e  Grubo$¢ panela: od 1,5 do 10 mm.

Montaz

e  Wykona¢ wycigcie w panelu 91 x 91 mm.

e Wsuna¢ sterownik w wyciecie panela.

e Umiesci¢ kryzy mocujace w otworach z gory i z dotu lub na obu stronach sterownika.
e Solidnie zamocowac §ruby w kryzach.

Teraz sterownik jest zamontowany, przed dokonaniem instalacji elektrycznej, zaleca si¢ uwazne przeczytanie rozdziatu o
mozliwych zrodtach zaktocen na stronie 31.

Instalacja elektryczna sterownika zaczyna si¢ na stronie 32.

10.1 Potencjalne zrodia zaklécenia

Wystepuje wiele mozliwych zrodet zaktdcen w otoczeniu sterownika. Do najbardziej szkodliwych zrodet zaktocen
zaliczaja si¢ nastgpujace:

e Urzadzenia z wktadem indukcyjnym, np. silniki elektryczne, zwoje przekaznikoéw i przerywaczys, ... .
Tyrystory i inne urzadzenia przekaznikowe.

Urzadzenia spawalnicze.

Kable przewodzace prad o wysokim natezeniu.

Fluorescencyjne zrodta §wiatta i oswietlenie neonowe.

10.2 Redukcja wpltywu zaklécen

Urzadzajac stanowisko pracy nalezy zwroci¢ uwagge na nastgpujace wskazowki:

o  Wszystkie przewody zasilania elektrycznego i przewody przewodzace prad o wysokim natezeniu muszg by¢
poprowadzone oddzielnie od przewoddw sygnatu (np. przewod termopary, linie komunikacyjne). Odlegtos¢ pomiedzy
tymi rodzajami przewodow nie powinna by¢ mniejsza niz 30 cm.

e Jezeli przewody sygnatu i zasilania krzyzuja si¢ nawzajem, skrzyzowane powinny by¢ pod katem prostym.

e (Od samego poczatku nalezy probowac znalez¢ mozliwe zrodta zakldcen i umiesci¢ przewody z dala od nich.

e Nie montowac¢ przekaznikow i przerywaczy bardzo blisko sterownika.

e Nie uzywac zrodia napigcia sterownika rownocze$nie jako zasilania dla urzadzen mocy fazowej (ang. phase angle
control) oraz indukcyjnych.

e Jako przewodow sygnatu nalezy uzy¢ przewodoéw skreconych i ostonietych. Ostona (ang.shielding) powinna by¢
kilkakrotnie uziemione.

e W razie konieczno$ci mozna uzy¢ awaryjnych zrédet zasilania (UPS).
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11 Okablowanie

Aby unikna¢ ewentualnego porazenia pradem, przy zakladaniu okablowania i podlaczaniu tego urzadzenia do
zrodla zasilania, nalezy stosowacé zasady bezpieczenstwa opracowane przez standardy krajowe. Zaniedbanie tego
moze skutkowaé takim wilasnie niebezpieczenstwem i/lub kalectwem. Okablowanie powinno by¢ zalozone jedynie
przez upowazniong do tego osobe.

W przypadku, gdyby jaka$ awaria urzadzenia mogla spowodowaé szkode, urzadzenie powinno zosta¢ wyposazone
w niezalezna jednostke ostony (odciecie termiczne).

Zrodlo napiecia

Przed podlaczeniem urzadzenia do Zrédla zasilania, nalezy sprawdzi¢ poziom napiecia.

11213]14]516]78]9]10J11f12]13])14}15

o N 100-240 VAC / 50Hz

ks. 15VA
1 .Lmas 5

Bezpiecznik T 1A

Komunikacja

Sygnat kontrolny 1
Sygnat pomocniczy 2
Sygnat alarmowy 3

Sterownik przeznaczony jest do uzycia w urzadzeniu przemyslowym lub laboratoryjnym.

Wejscie pomiaru (InPt1)

Wejscia temp. Wejscia procesowe
1]213]1415]16]7]8]9]10j11}12]13f14]15 112]13]14]15]16]7]8]9]10411]12}13]14}15
a(ojojoo|moo|ojoo|(mo|(o O{Ojojo(o|ojoo|{moo(o|mamo

Wejscie napigciowe
impedancja wejsciowa

Termopara
\/+ impedancja wejscia
10 kOhm

wynosi 20MOhm.

Pt100
polaczenie 2 przewodow
203
Pt100
potaczenie 3 przewodoéw

Wejscie pradowe
impedancja wej$ciowa
40 Ohm

Wejscie pomiaru nie jest
izolowane od gruntu
sterownika
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Linia komunikacyjna (CoMM)

Kom. Linia RS232 podlaczona do PC

RxD TxD

N

Com TxD RxD Com
6 4] s 6

[1021314516&»7«» 6 00 00 o] e

e 0000 0,0 000 00

Standard 25

Standard 9

11213]14]5]16]7]8]9]10f11]J12f13}14f15
O(0joo(o|ooo|ooo| oo o
= & £ EIA485
=L ©
4 5 6
22 £ RS232
Ex
Komunikacja jest
galwanicznie izolowana od
gruntu
Wyjscie 1 (out1)
SSD
napigcie dc
11213]14]5]6]7]8]9]10{11]12f13}14}15
a(Ojoo(o|moo|moo|moo|o
maks. 30mA
otwarty stan
- +  napigcia: 12-18Vdc
SSD nie jest
izolowane od gruntu
sterownika

PRZEKAZNIK (relay)
Wyjscie przekaznika

1

1121314]5]16]7(8]9]10f11]12

g(o(o|oio

230Vac/SA
lub
30Vdc/5A

13{14]15

Wyjscie przekaznika (relay) jest galwanicznie
izolowane od gruntu sterownika. Dla tego
wyjs$cia, koniecznie nalezy zamocowaé
przewody tak, aby w razie odlaczenia
przewodu od terminala, izolacja nie zostala
zredukowana pomiedzy napieciem zasilania, a
napieciem bezpieczenstwa.
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Wyjscie sygnatlu pomocniczego 2 (out2)

SSD PRZEKAZNIK (relay)

napigcie dc Wyjscie przekaznika

!

o
| ==

1{2]13]14]5]6]7]8 10)11}12]13f14]15 112]1314]5]6]7]8]9]10]11]12]13]14]15
O(0joo(o|moo|ooo|moo|o (][] | o
ll 230Vac/SA
maks. 30mA lub
otwarty stan 30Vdc/5A

- +  napigcia: 12-18Vdc

Wyijscie przekaZnika (relay) jest galwanicznie
izolowane od gruntu sterownika. Dla tego
wyjs$cia, koniecznie nalezy zamocowaé
przewody tak, aby w razie odlaczenia
przewodu od terminala, izolacja nie zostala
zredukowana pomiedzy napieciem zasilania, a
napieciem bezpieczenstwa.

SSD nie jest
izolowane od gruntu
sterownika

Wyjscie sygnatu alarmu (ALArM)

Wyjscie przekaznika

!

11213]14]5]16]7]8]9]10{11]12 14115

Wyjscie przekaznika (relay) jest

O|0{0o0|0(mo|mojo{moloima galwanicznie izolowane od gruntu
sterownika. Dla tego wyjscia,
12u3bo Vac/SA koniecznie naleiy zamocowaé
30Vdc/5A przewody tak, aby w raziLEVEL

zenia przewodu od terminala, izolacja nie
zostala zredukowana pomiedzv napieciem
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12 Przekazanie do uzytkowania

Ustawienia wstepne moga by¢ dokonane tylko przez wykwalifikowana i upowazniona do tego osobe.
Nieprawidlowe ustawienie moze spowodowa¢ powazne uszkodzenia.

Gdy sterownik uruchamiany jest po raz pierwszy, trzeba wprowadzi¢ najbardziej niezbedne dane do sterownika, aby
zapewni¢ jego bezbtedne dziatanie:

e rodzaj czujnika, ilo$¢ miejsc po przecinku.
e zakres operacyjny ustalonej wartosci pozadane;j.
e ustawienia sygnatu kontrolnego.

12.1 Wskazowki

Przypusémy, ze sterownik jest zainstalowany w panelu i wtasnie zostal uruchomiony po raz pierwszy. Parametry czynnosci
wstepnych sa nastepujace:

e SEnl ,ustawienie czujnika wejscia. Opis tego parametru, patrz strona 22.

e outl ,ustawienie sygnatu kontrolnego. Opis tego parametru, patrz strona 22.

e SP1 Lo, ustawienie dolnego limitu zakresu ustalonej warto$ci pozadanej. Zalecamy zostawi¢ wartos¢ 0.

e SP1 hI, ustawienie gornego limitu zakresu ustalonej wartosci pozadanej. Zalecamy ustawienie maksymalne;j
temperatury roboczej urzadzenia. Uzytkownik nie moze ustawi¢ ustalonej warto$ci pozadanej wyzszej, niz warto$¢
tego parametru.

e  Wigcej informacji o ustawieniach wejscia znalez¢ mozna na stronie 24, a informacje na temat ustawien wyjscia na
stronie 23.

Wazne:

e Wszystkie parametry ustawione w czynnos$ciach wstgpnych, mozna p6zniej zmieni¢ na poziomie konfiguracji.
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13 Parametry techniczne

Sterownik przeznaczony jest do eksploatacji w urzadzeniach przemystowych i laboratoryjnych, kategoria zanieczyszczenia
/ przesilenia napigcia (overvoltage) II.

Kontrola

e kontrola PID, PI, PD, P, autoregulacja/automatyczne ustawienia parametréw PID,
e kontrola 2 — stanow (ON/OFF),
e kontrola systemu grzewczego i chtodzacego.

Alarm

e okreslony przez ustalong warto$¢ pozadang w sposob wzgledny lub bezwzgledny,
e alarm staty lub okresowy,

e wyciszenie alarmu przy rozpoczeciu pracy sterownika,

e  wybor limitow gérny/dolny, dolny, gérny.

Sterowanie/regulacja osiagniecia ustalonej wartosci pozadanej (stp)

e program sterujacy, 20 programéw, 15 etapow,
e regulacja utrzymania stabilnej ustalonej wartosci pozadane;.

Wskazniki i klucze

e jeden 4 cyfrowy wyswietlacz LED 14 mm, jeden 6 cyfrowy wyswietlacz 10 mm,
e 3 diody sygnalu wyjscia LED, 3 diody LED sygnalizacji programu,
e 5 kluczy, ustawien dokonuje si¢ poprzez menu.

Czujniki, sygnaly wejscia

Temperaturowe wejscie termoogniwowe lub oporowe, detekcja stanu czujnika:
no ... wejscie nie nastawione,

.. termoogniwo J, zakres od -200 do 900°C,

.. termoogniwo K, zakres od -200 do 1360°C,

.. termoogniwo T, zakres od -200 do 400°C,

.. termoogniwo N, zakres od -200 do 1300°C,

.. termoogniwo E, zakres od -200 do 700°C,

.. termoogniwo R, zakres od 0 do 1760°C,

.. termoogniwo S, zakres od 0 do 1760°C,

.. termoogniwo B, zakres od 300 do 1820°C,

.. termoogniwo C, zakres od 0 do 2320°C,

.. termoogniwo D, zakres od 0 do 2320°C,

rtd ... czujnik Pt100, zakres od -200 do 800°C, podtaczenie dwu- lub trzyprzewodowe, linearyzacja wg DIN.

e o 0 0 0 0 0o 0 0o o o o
Qb0 nR BB R Q

Procesowe wejscie pradowe (impedancja wejsciowa 40€2), napieciowe10 kQ), bez detekcji stanu czujnika:
no ... wejscie nie nastawione,
0-20 ... 0 — 20 mA, zakres od -499 do 2999 jednostek,
4-20 ... 4 — 20 mA, zakres od -499 do 2999 jednostek,
0-5 ... 0— 5V, zakres od -499 do 2999 jednostek,
1-5... 1 — 5V, zakres od -499 do 2999 jednostek,
0-10 ... 0— 10V, zakres od -499 do 2999 jednostek.

Precyzja sygnaléw wejscia

o +0,1% pasma/zakresu (min. 540°C) , =1 stopien przy 25°C £3°C temperatury powietrza i przy +10% stopniu napigcia
zasilania,

e Stabilno$¢ temperatury +0,1°C/°C w powietrzu,

e Stabilno$¢ napigcia £0,01%/% zmian w napigciu zasilania.

Svgnatly wyjscia 1, 2

o Kolektor otwarcia / sterownik DC, 12 — 18 VDC dla przetaczenia ON, maks. 30 mA.
e Przekaznik elektromechaniczny, 230Vac/5A czy 30Vdc/5A, przetaczajacy ON, bez jednostki thumiacej RC.
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Sygnat alarmu

e  Przekaznik elektromechaniczny, 230VAC/5A lub 30VDC/5A, przetaczajacy ON, bez jednostki ttumigcej RC.

Linie komunikacyjne

e RS 232, galwanicznie izolowany, protokét Modbus RTU,
e EIA 485, galwanicznie izolowany, protokot Modbus RTU.

Napiecie zasilania

e (Od 100 do 240 VAC 50 Hz, wewngtrzny bezpiecznik (ang. slow fuse) 2 A/250 V,

e  Moc wejsciowa maks. 6 VA,

e Dane przechowywane w pamigci w momencie awarii zasilania.

Otoczenie operacyjne
e (0dO0do50°C,

e Od 0 do 90 % wilgotno$ci wzglgdnej, nie kondensujacej.

Transport i magazynowanie

e 0Od-20do70°C.

Wymiary

e Szeroko$¢ x wysokos$¢ x dlugos¢, 96 x 96 x 121 mm,
e Glebokos¢ z tytu za powierzchnig panela 114 mm,
e  Wycigcie w panelu 91 x 91 mm, grubos¢ panela od 1,5 do 10 mm.

13.1 Gwarancja

Dostawca zapewnia 36-miesi¢czng gwarancj¢ na wady materialu i wykonania sterownika za wyjatkiem wad
spowodowanych mechanicznym lub elektrycznym zuzyciem sygnalow wyjscia (outputs). Gwarancja ta nie dotyczy takze
szkod wynikajacych z niewlasciwego transportu lub przechowywania, nieprawidtowego uzywania, nieprawidtowego

montazu instalacji elektrycznej, wptywow otoczenia (zwtaszcza efektéw elektrycznego przepigcia), wartosci elektrycznych

i termicznych o nadmiernej intensywnosci, materialow chemicznych, uszkodzen mechanicznych), elektrycznego Iub

mechanicznego przecigzenia sygnatlow wejscia i wyjscia.

13.2 Opis modelu

HtCer-ab-cde-fgh

a: wejScie
T = Wejscie termiczne
P = Wejscie procesowe

b: sygnal pomocniczy wejscia/wyj$cia
0 = Zadne
X = Linia komunikacyjna RS 232
A = Linia komunikacyjna EIA 485

c: sygnal wyjscia 1
K = Kolektor otwarcia/przetaczony dc
R = Elektromechaniczny przekaznik

d: sygnal wyjscia 2
K = Kolektor otwarcia/przetaczony dc
R = Elektromechaniczny przekaznik

e: sygnal alarmowy
R = Elektromechaniczny przekaznik

f, g, h: wersja SW
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14 Spis tresci
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